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e Koszonjlk, hogy az NZ2000 sorozatu vektor vezérlés( frekvenciavaltét valasztotta.

¢ A megfelel6 hasznalat érdekében kérjik, hogy hasznalat el6tt figyelmesen olvassa ez ezt a kezelési
Utmutatot. Tartsa a kezelési utmutatdt konnyen hozzaférhet6 helyen, hogy barmikor elévehesse.

Biztonsagi dvintézkedések

Kérjlk, telepités, izembe helyezés, karbantartas vagy ellenérzés el6tt figyelmesen olvassa el ezt az
izemeltetési Gtmutatdt. A biztonsagi dvintézkedések a ,,FIGYELEM!” vagy az ,OVATOSAN!” kategériakban
szerepelnek.

Potencialisan veszélyes helyzetet jelez, amely,
ha nem kertilhet6 el, halalhoz vagy sulyos
sérliléshez vezet.

A FIGYELEM!

Potencialisan veszélyes helyzetet jelez, amely,
ha nem kerilhet6 el, enyhe vagy kozepes
séruléshez vezet, illetve az eszkdzben kart

AOVATOSAN! okoz. Ez a jel6lés mutatja a nem biztonsagos

mikodést is.

Bizonyos esetekben az ,,OVATOSAN!”
kategdridba es6 elemek is vezethetnek sulyos
balesethez. Minden esetben kdvesse az
ovintézkedéseket!

Bizonyos esetekben az ,OVATOSAN!” kategdridba esS elemek is vezethetnek sulyos balesethez. Minden
esetben kovesse a fontos évintézkedésekben leirtakat!

* MEGJEGYZES: azt jelzi, mit kell tenni a késziilék biztonsagos m(ikddéséhez.
A figyelmeztetd jelzések a frekvenciavalté eliilsé boritdsan taldlhatok.

A frekvenciavalto hasznalatakor kérjlik, kovesse ezeket az utasitdsokat!

FIGYELEM!

e Sérlilést vagy aramutést okozhat
e Telepités vagy Uizembe helyezés el6tt olvassa el az Gizemeltetési leirast!

* Az egység eliilsé boritasanak eltavolitasa el6tt huzzon ki minden kabelt az
aramforrasbol! Varjon legaldbb 10 percet, amig a DC Bus kondenzator kisdil.

. Haszndljon megfeleld foldel6 technikat!
J Soha ne késson valtéaramu tapforrast az UVW kimeneti csatlakozdkhoz.
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Lammers Tridda Motor Kift.

1. fejezet Bevezetés

Technoldgiai tulajdonsagok

Tétel

NZ2000

)01)UNy} pJapualzs

Vezérlési mdd

Erzékel6 nélkili fluxusvektor vezérlés (SFVC) Fesziiltség/frekvencia (V/F)
vezérlés

Maximalis

frekvencia

Vektorszabalyozas: 0-320 Hz V/F vezérlés: 0-320Hz

Vivofrekvencia

1-16 kHz

A viv6frekvenciat a terhelési tulajdonsagok alapjan automatikusan allitja
be a rendszer.

Bemeneti frekvencia
felbontas

Digitalis beallitas: 0,01 Hz

Analég beallitds: maximum frekvencia x 0,025%

Indité nyomaték

G tipus: 0,5 Hz/150% (SFVC) P tipus: 0.5 Hz/100%

Sebességtartomany:

1:100 (SFVC)

Sebességstabilitas

pontossaga +0,5% (SFVC)
G tipus: a névleges aramerdsség 150 %-a /60s, a névleges aramerGsség
Tulterhelési 180%-a /3s.
kapacitas P tipus: a névleges dramer&sség 120 %-a /60s, a névleges dramerdsség
150%-a /3s.
Fix nyomaték

Nyomatéknovelés

Allithaté nyomaték: 0,1%-30,0%

V/F gorbe

Egyenes vonall V/F gorbe Tébb pontos V/F gorbe

N teljesitmény V/F gorbe (1.2-teljesitmény, 1.4-teljesitmény, 1.6-
teljesitmény,1.8-teljesitmény, négyzet)

V/F szétvalasztas

Két tipus: teljes szétvalasztas, fél szétvalasztas

Rampa lizemmaod

Linearis, S-gorbe szerinti felfutas

Négyféle felfutasi/lefutasi id6 0,0-6500,0S terjedelemmel

DC fékezési frekvencia: 0,00 Hz-tSl a maximum frekvenciaig

DC fékezés Fékezési id6: 0,0-100,0s

Fékezés aramértéke: 0,0%-100,0%
Kuszas (JOG) Kuszasi frekvenciatartomany: 0,00-50,00 Hz
vezérlés

Kuszas felfutdsi/lefutdsi idé: 0,0-6500,0S
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Tétel

NZ2000

Mo1uny dejy

El6re bedllitott

Akdr 16 sebesség is hasznalhatd az egyszer(i PLC funkciéval vagy az X

sebességek csatlakozdallomasok kombinacidjaval
Beépitett PID Kénnyedén megvaldsithatd a folyamatvezérelt zart hurkd vezérl6rendszer.
Automata

feszlltségszabdlyoz
as (AVR)

Automatikusan fenntartja a konstans kimeneti fesziiltséget a halozati
feszliltség valtozasakor.

Tulfesziltség
/tularam elleni
védelem

Mikodés kdzben a rendszer automatikusan korlatozza az dramer@sséget
és a feszliltséget a tulfesziultség/tularam miatti gyakori leoldas elkerilése
érdekében.

Nyomaték-korlat és
-szabalyozas

A rendszer automatikusan korlatozza a nyomatékot a tulfesziltség/tularam
miatti gyakori leoldas elkeriilése érdekében.

Az azonnali leallitas
nem dllitja le

A terhelésvisszacsatolds kompenzalja a feszliltségcsokkenést, igy az AC
hajtas egy rovid ideig még tovabb tud mikodni.

Gyors aramkorlat

Segit elkeriilni az AC hajtas gyakori tuldaram miatti hibait.

Csucsteljesitmény

Az aszinkronmotor vezérlése a magas teljesitményd dramvektor
szabalyozasi technika segitségével valosul meg.

ld6zités

Id6tartomany: 0,0-6500,0 perc

Kommunikacio

RS485

Futas alapjel

A panel, a vezérld kapcsok,

a soros kommunikaciés port adjak, tobbféle médon vezérelhetd

Frekvencia alapjel

10 féle mddon vihet6 be a frekvencia alapjel.

A digitdlis, ill. analdg fesziltség, analdg dramerGsség, impulzus, soros port
tobbféle mddon vezérelhetd

Segéd-
frekvenciaforras

10 féle frekvenciaforras, amely kdnnyedén felismeri a mikro beallitdsokat,
frekvencia-szintézis

louaWip S9 lauawayg

Bemeneti
sorkapcsok

6 digitalis bemeneti termindl, amelyek kozil az egyik akar 100 kHz nagy
sebességli bemeneti impulzust tdmogat (opcionalis).

2 analdg bemeneti termindl, amelyek kozil egy 0-10 V bemeneti
feszlltséget, egy masik 0-10 V kimeneti fesziiltséget, vay 4-20 mA
bemeneti dramerdsséget tamogat.

Kimeneti terminalok

1 digitalis kimeneti terminal 1 relé kimeneti terminal

1 analég kimeneti termindl, amely 0-20 mA kimeneti aramerdsséget vagy
0-10 V kimeneti feszlltséget tamogat.
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Tétel NZ2000
LED kijelz6 Megjeleniti a paramétereket.
Z |(Gombok
%f lezarasa és
%: funkcidvalaszt |Az egyes gombok részben vagy teljesen lezarhatok, illetve bizonyos gombokhoz
‘-é" as funkciok rendelhet6k a rendellenes mikddés elkeriilésére.
Q
3 Védelem Motor rovidzarlat-érzékelés bekapcsolt allapotban, kimeneti fazishiba-érzékelés,
. , tuldram elleni védelem, tulfesziltség elleni védelem, alacsony fesziiltség elleni
uzemmod ) . . o e ) S
védelem, tulmelegedés elleni védelem és tulterhelés elleni védelem
Telepités Beltéren, keriilje a kozvetlen napfényt, port, mard hatdsu gazokat,
helyszine gyulékony gazokat, olajfiistot, parat, vitpermetet, vagy sot.
Magassag
1000m alatt (1000m folott nagyobb teljesitményt valasszon)
~
g‘ Kérnyezeti
<
® lhémérséklet [-10°C ~40“C (40°C és 50°C kdzott nagyobb teljesitményt valasszon)
(0]
Paratartalom [95%RH alatt, kondenzacio nélkil
Rezgés Kisebb, mint 5,9 m/s2 (0,6 g)
Tarolasi
-20°C~60°C
hémérséklet

1.2 Termékcimke leirasa

AT

MODELL- NZ2400-3R7G/5R5P—
BEMENET 3PH 400V 50Hz/60Hz
KIMENET 3PH 400V 9.0/13.0
FREKV. TART.: 0,1-320Hz 3,7/5,5kW

IR € €




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

Modell: NZ-2-400-3R7G/5R5P -0

specidlis jel

(Normal termék esetén ures)

3R7:3,7KW
G: Allandé nyomaték

P: Valtozé nyomaték

200:1 PH AC220V
400: 3PH AC380V
600: 3PHAC660V

2: NZ2000 sorozatu frekvenciavalto

8: NZ8000 sorozatu frekvenciavalto

NZ: Tipus

1.3 Utmutatd a modellek kivalasztasahoz

1.3PH AC380V+15%/1 PH AC220V+15%

Névleges
Modell szam fimenen Il\lévlege”s bfemeneti Motor
Teljesitmény aramerGsség (A) Névleges kimenet] Teljesitmény
(KW) aramerdsség (A) (kW)
1PH/3PH AC 220 V -15%-15%
NZ22Q0-0R4G 0,4 5,4 2,4 0,4
NZ2200-0R75G 0,75 7,2 4,5 0,75
NZ22Q0-1R5G 1,5 10 7,0 1,5
NZ2200-2R2G 2,2 16 10,0 2,2
NZ2200-3R7G 3,7 23 16,0 3,7
3PH AC380V+15%
NZ2400-0R75G 0,75 3,8 2,5 0,75
NZ2400-1R5G 1,5 5 3,7 1,5
NZ2400-2R2G 2,2 5,8 5,0 2,2
NZ2400-3R7G/5R5P(3,7/5,5 10,0/15,0 9,0/13,0 3,7/5,5
NZ2400-5R5G 5,5 15,0 13,0 5,5
NZ2400-7R5P 7,5 14 17,5 7,5
NZ2400-7R5G/11P (7,5/11 20,0/26,0 17,0/25,0 7,5/11
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NZ2400-11G/15P |11/15 26,0/35,0 25,0/32,0 11/15
NZ2400-15G/18.5P [15/18,5 35,0/38,0 32,0/37,0 15/18,5
NZ2400-18.5G/22P |18,5/22 38,0/46,0 37,0/45,0 18,5/22
NZ2400-22G/30P |22/30 46,0/62,0 45,0/60,0 22/30
NZ2400-30G/37P |30/37 62,0/76,0 60,0/75,0 30/37
NZ2400-37G/45P |[37/45 76,0/90,0 75,0/90,0 37/45
NZ2400-45G/55P |45/55 90,0/105,0 90,0/110,0 45/55
NZ2400-55G 55 105,0 110,0 55
NZ2400-75P 75 140,0 150,0 75
NZ2400-75G/90P |75/90 140,0/160,0 150,0/176,0 75/90
NZ2400-90G/110P [90/110 160,0/210,0 176,0/210,0 90/110
NZ2400-110G/132P|110/132 210,0/240,0 210,0/253,0 110/132
NZ2400-132G/160P|132/160 240,0/290,0 253,0/300,0 132/160
NZ2400-160G/185P|160/185 290,0/330,0 300,0/340,0 160/185
NZ2400-185G/200P |185/200 330,0/370,0 340,0/380,0 185/200
NZ2400-200G/220P|200/220 370,0/410,0 380,0/420,0 200/220
NZ2400-220G/250P|220/250 410,0/460,0 420,0/470,0 220/250
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2. Fejezet Telepités és bekdtés

2.1 Kornyezeti és telepitési kovetelmények

A frekvenciavalto telepitési kornyezete befolydsolja az eszkoz élettartamat és normal mikodését.
Amennyiben a kdrnyezeti kévetelmények nem teljesiilnek, a frekvenciavalté védelme nem biztositott, ami
meghibasodashoz vezethet.

A NZ2000 sorozatu frekvenciavaltét fliggblegesen kell telepiteni a jobb levegéaramlas és a jobb héeloszlas
érdekében.

A frekvenciavalto telepitésekor a kovetkez6 kornyezeti kovetelményeknek kell teljesilnitk:
(01) kornyezeti hémérséklet -10 °C -tél + 40 °C-ig

(02) Kornyezet paratartalom 0 ~ 95% kondenzaciémentes

(03) Ne helyezze kozvetlen napfényre

(04) A kornyezetben nem lehet maré hatdsu gaz vagy folyadék

(05)  kornyezetben nem lehet por, szallé rost, pamut vagy fém részecskék

(06)  kozelben nem lehet radioaktiv anyag és (izemanyag

(07)  kornyezetben nem lehet elektromagneses interferencia forras (pl. elektromos hegeszt6gép, nagy
teljesitményi gép)

(08)  eszkozt szilard, rezgésmentes fellletre kell telepiteni. Amennyiben a rezgés nem keriilhet6 el,
telepitsen rezgéscsillapitét

(09)  eszkozt jol szell6z6 helyiségbe kell telepiteni, karbantartashoz konnyen hozzaférhet6 helyre, szilard,
nem gyulékony anyagra, a h6termel6 forrasoktdl tavol (pl. fékellenalllas)

(10) Gy6z46djon meg arrdl, hogy az eszkozt megfelelGen helyezi el, és megfelelGen dllitja be a h(it6é
ventilatorokat. A kornyezeti h6mérséklet 45°C alatt legyen.

(11) Az eszkoz kimeneti névleges dramerGssége 1000m alatti telepitésre érvényes. 1000m magassag folott a
névleges aramerdsség csokken.

(1)Egy darab frekvenciavalto telepitése

. Tobb
mint
“S0mm

(2)Tobb frekvenciavaltd telepitése egy vezérlGszekrényben

10
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Kérjlk, figyeljen a kdvetkezbkre:

1 Ha t6bb frekvenciavaltot telepit egyiitt, a hiités érdekében egymassal parhuzamosan helyezze el Gket.

= ==

J6 elhelyezés Rossz elhelyezés

2 Amennyiben tdbb frekvenciavaltot telepit egy vezérl6panelbe, hagyjon elegendé helyet kozottik, és
gondoskodjon megfelel6 h(itésrdl.

4 g
T .
1 e

e
/ 7

Nem megfelel6 helyzetd ventilator Megfelel6 helyzet(i ventilator
A frekvenciavalto kiilsé alakja és a telepitési méretek

(1)0.4-22kW

11
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Kilsé méretek (mm)  [Telepitési méret (mm)

Modell-

(W) [Ma [Mal [Mé |A B @d:
NZ2200-0R4G--

72 142 |- 152 62,7 132,7 5
NZ2200-1R5G
NZ22QQ-2R2G—

100 (183 |- 143 |90 173 |5
NZ2200-3R7G
NZ2200-5R5G—

130 (260 |- 184 120 250 5
NZ2200-7R5G
NZ2400-0R4G--

72 142 |- 152 62,7 132,7 5
NZ2400-2R2G
NZ2400-3R7G/5R5P—

100 (183 |- 143 |90 173 |5
NZ2400-5R5G
NZ2400-7R5P—

130 260 |- 184 120 250 |5
NZ2400-11G/15P
NZ2400-15G/18.5P— 195 (280 |- 179 |182,5 |266 |7

NZ2400-22G/30P
NZ2400-30G/37P—
NZ2400-37G/45P
NZ2400-45G/55P—
NZ2400-55G/75P
NZ2400-75G/90P 338 546 [576 (256,5 {270 560 9

245 |390 425 |193 (180 410 7

300 500 (540 (252 {200 522 9

NZ2400-90G/110P—

NZ2400-110P/132P 338 550 [580 (300 (270 564 |9

NZ2400-160G/185P 400 675 [715 310 320 |695 |11
NZ2400-132G/160PZ~ 871
NZ2400-160G/185p7 [0 |5 [P1> P10 320 895 I

A1:220

A2: 150
NZ2400-185G/200P— |
NZ2400-2200 /250P 300 [1035[1080 500 [E1: 220

E2: 450

@d: 13

2.2 A kijelz6 mérete

(1) 0,4—22kW 68,5mm*39mm

(2) 30 kW vagy 70mm*119mm folott
2.3 Afrekvenciavalto bekotése

a betdp, a motor és a vezérl6 kor vezetékezése

13
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2.3.1 A késziuléktest bekotése

Tapegység =
' @
Megszakito , coabear | _'
Magneskapcsold ,-_?_".1"
AC fojté ——
: i"—_“_":':—'.-"
T
— [
' SRAT Fi B Erakandg | [
Bemeneti EMC szliré i L ' Fékellendllas
T H | DC reactor DC kéri fojtd
k. .
-~
Frekvenciavalté W r'@: i
Fold Lot v
Kimeneti fojtd e =
o b L 1 r =
Kimeneti EMC sziiré #
T
N i i I
Y }L}_...":._f Motor
Fold — 3

2.3.2 A periférias eszkozok leirasa
(1) Valtakoz6 aramu aramforras

A frekvenciavaltdo megengedett tapellatdsi tartomanyon belll hasznalja.
(2) Megszakito: (MCCB)

Amikor az dramforras fesziltsége alacsony, vagy a bementi termindlon zarlat keletkezik, a megszakitd
védelmet biztosit ellenérzés vagy karbantartas alatt, vagy ha a frekvenciavalté nem fut, le lehet valasztani a
megszakitéval az aramforrasrol.

(3) Magneskapcsold (MC)

A betap ki-; és bekapcsolhaté

(4) Valtéaramu fojtd

Véd a frekvenciavaltot a felharmonikusoktdl, igy biztositva a biztonsagos miikddést.

(5) Fékellenallas
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Amikor a motor fékez, a fékellendllas megakadalyozza az egyenaramu kor magas fesziiltségét, igy noveli
belépitett fékegység fékez6képességét.

2.3.3 Af6 aramkorrel bekétésével kapcsolatos biztonsagi el6irasok
(1) Az aramkorok bekotésekor az elektromos kddok kévetelményeit kell figyelembe venni.

(2) Ha a kimeneti termindlokra (U,V,W) taparamot kdtnek, az kart tesz a berendezésben, ezért ezt soha ne
tegye.

(3) Az daramforras bekotésénél lehetség szerint hasznaljon arnyékolt vezetéket és kabelcsovet, és ezeket
kosse Ossze a folddel.

(4) A frekvenciavaltéhoz, a megszakitéhoz, az er6saramu magas teljesitményld motorhoz és a magas
teljesitménydl terheléshez nem hasznalhato foldelGkabel.

(5) Az E foldel6 terminal, a foldelési impedancia 1000hm-nal alacsonyabb
(6) A lehetd legrovidebb foldel6kabelt hasznalja.
(7) Sok frekvenciavalté foldelve van, igy figyeljen arra, hogy ne okozzon foldelési hurkot.

(8) A tapkabeleket és a vezérlGkabeleket szét kell valasztani. A f6 aramkorben tartsa a kabeleket tobb mint 10
cm tavolsagra a parhuzamos vezérl6kabelektdl. Ha a tapkabelek és a vezérl6kabelek keresztezik egymast,
legyenek merélegesek. Ne tegye egy helyre a tapkabeleket és a vezérl6kabeleket, mert ez interferenciat okoz.

(9) Normal koérilmények kozott az inverterek és a motorok kozotti tavolsag kevesebb mint 30m. A parazita
kapacitds altal termelt dram tularamvédelmet, hibds miikddést vagy az inverter meghibasodasat okozhatja. A
maximalis tavolsag 100m legyen. Amennyiben a tavolsag nagy, a kimeneti oldali sz(irét valassza, és csokkentse
a vivéfrekvenciat.

(10)  Ne telepitsen fojté kondenzatort vagy egyéb kapacitasellenallast fojté eszkozoket.

(11)Gy6z6djon meg rdla, hogy a terminalok mind szorosan le vannak zarva, a kdbelek jél 6ssze vannak kotve a
termindlokkal. Razkddas kovetkeztében ezek meglazulhatnak, ami szikrat és révidzarlatot okozhat. Az
interferencia minimalizalasa érdekében ajanlott a tekercset és a relét tulfesziiltség-levezetdvel 6sszekotni.

e A zavarsz(rét a frekvenciavaltd bemeneti oldalara kell telepiteni.
e A tobbi eszkdzhoz szigeteld transzformator vagy aramsz(ir6 formajaban telepitsen zavarsz(r6t.

2.3.4 Az eszkdzok ajanlott specifikacidi

FG
Motor |Aramkd|Megszakitd
Bemeneti r
Vonatkozd _ |Kimene Kivalasztas
frekvenciavaltd tipusa|(€S2Ultse | Kabel |a
g W i A Bemeneti oldali
(kw) ipusa (A) magneskapcsol
(mm?2) 0 (A)
NZ2200-0R4G 0,4 0,75 10 9
NZ2200-0R75G 1PH 0,75 0,75 16 12
NZ2200-1R5G 220 1,5 1,5 25 18
NZ2200-2R2G 50/60HZ (2,2 2,5 32 25
NZ2200-3R7G 3,7 2,5 40 32
NZ2400-0R4G 3PH 0,4 0,75 6 9
NZ2400-0R75G 380 0,75 0,75 6 9
NZ2400-1R5G 1,5 0,75 10 9
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NZ2400-2R2G 2,2 0,75 10 9
NZ2400-3R7G/5R5P 3,7/5,5 |1,5 16 12
NZ2400-5R5G 5,5 2,5 20 18
NZ2400-7R5P 7,5 4 32 25
NZ2400-7R5G/11P 7,5/11 |4 32 25
NZ2400-11G/15P 11/15 4 40 32
NZ2400-15G/18.5P 15/18,5 |6 50 38
NZ2400-18.5G/22P 18,5/22 |10 50 40
NZ2400-22G/30P 22/30 |10 63 50
NZ2400-30G/37P 50/60HZ [30/37 (16 100 65
NZ2400-37G/45P 37/45 |25 100 80
NZ2400-45G/55P 45/55 35 125 95
NZ2400-55G/75P 55/75 |50 160 115
NZ2400-75G/90P 75/90 |70 225 170
NZ2400-90G/110P 90/110 (95 250 205
NZ2400-110G/132P 110/132(120 315 245
NZ2400-132G/160P 132/160(120 350 300
NZ2400-160G/185P 160/185 (150 400 300
NZ2400-185G/200P 185/200(185 500 410
Vonatkozo frekvenciavaltd |BemenetiMotor  |F6 Megszakito [Bemeneti oldali
tipusa fesziiltsé |Kimeneti |AramkérKivalasztasa ;Zz)é\gneskapcsolé
8 (kw)  [Kabel |(A)
Tipusa
(mm?2)
NZ2400-200G/220P 3PH 200/220 (185 500 410
NZ2400-220G/250P 380 220/250 240 630 475
50/60HZ

‘A fenti adatok csak tdjékoztatd jellegtiek.

2.3.5 A f6 aramkor csatlakozoi és leirasa
1. Az NZ2000 sorozatu frekvenciavalto f6 aramkorének csatlakozoéi a kovetkezé:

A tipus:3ph380v0,2-2,2kW&1 ph220v0,4-1,5kW

Ths  Sho

&

R/ U Vin

Wirs PR

B tipus:3ph380v3,7-5,5kW&1 ph220v2,2-3,7kW

@
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Riui Sha Ths @ Umn  Vin Wi +/pi B2 —

C tipus:3ph380v7,5-11 kW&1 ph 220v 5,5-7,5kW

R/t S/ T/s @ U Vil Wi +Bi B2 —

D tipus:3ph 380v15-22kW

+/51 B2 — @ R/Li S/a T/ Ul Vit W/

E tipus:3ph 380v 30-37kW

+/n) B2 — @ R/Li S/L2 T/Lz U/ Vim Wit

F tipus:3ph 380v 45-75kW

R S T & —  Hm B2 U \% W

ARAMFORRAS MOTOR
G tipus:3ph 380v 90-110kW

R S T — +/m1 B2 0] v W

ARAMFORRAS MOTOR

SKe

H tipus:3ph 380v 132-160kW

R S T @ B2

ENERGIA-
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2. A f6 dramkor csatlakozoi

Csatlakozo neve Leirds

R/L1, S/L2, T/L3 Az aramforrashoz csatlakoznak

UATU U/T2, U/T3 A frekvenciavalto kimeneti csatlakozoi, a harom fazisi motorhoz
csatlakoznak

+/B-U - Pozitiv és negativ egyendramu frekvenciavalto, fékez6 egység
csatlakoztatasahoz

+/B-U B2 Fékellenallas csatlakoztatasdhoz

+, PR

© Foldelés

3.Bekotési példa
+/m1 B2 — @ R/ivi Sha T/s U/ Vit Wi

D DD D
L L [ rowmr ]

Braking resistor

S5

Fékellenallas Aramforras bemenet Motor
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4.Alapvet6 kapcsolasi rajz

Braking resistor (optional)

A
S sy
= =
o o 1 — +/ B2 (
Power supply PRIE] ol [\J, E
o . —@®S/L2 W
o~ o —®T/L3 Motor
DE ®
—RA 4 Relay output terminals
RB | 250VAC/30VDC/3A
, - RC
E _Forward/Stop Lo 4FWD
. | Reverse/Stop o
g” —_O_D—:_"—'REV
o |Exception/Reverse MO1 . ;
<y o—o——'4g] — } Multi-function output
S |Multi-speed command 1 | . % | terminal
200 O +—+¢ “3-
= (optional) High-speed: 1 52 T  48VDC / 50mA
= pulse input . 53 i© oo n i+ MCM
g Multi-speed commani 3 | i xohgg{’:a; d current | %
B! [Toputs = | owputswitch_____} FOV $——— Analog output
= | Input signal common 1 o :
z 8 GND (0-10V/0-20mA) 1 terminal
2 il .
= 'E@ i 7
GND .n—\j_:—
= 3 : - v Frequency setting power =
= !t |+10V 10mA (MAX) e
=3 ’ b RS+ p——— Communication
g _— p FIV(0-10V) RS 11 Terminals
. S L \ - 4--] FIC(0-10V/0-20mA) AT
= 7 GND . ‘\ :
Analog input terminal _L [0 olon GND
— 'V FIC 1 H —
i Voltage and current 1 -
| output switch ____}

o Af6 dramkor csatlakozdi © A vezérl6 dramkor csatlakozdi - Haszndljon arnyékolt kdbelt

Braking resistor (optional) Fékellenallas (opciondlis)

Power supply Tapegység

Multifunctional input terminal Tobbfunkcidés bemeneti csatlakozé
Forward/Stop Elére/Stop

Reverse/Stop Hatra/Stop

Exception/Reverse Kivétel/Hatra (ford. megj: hibas adat?)
Multi-speed command 1 Multi sebesség parancs 1

(optional) High-speed pulse input (opcionalis) Nagy sebességl impulzus bemenet
Multi-speed command Multi sebesség parancs

Input signal commor Bemeneti kdzos jel
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Potentiometer

Analog input terminal

Motor

Relay output terminals
250VAC/30VDC/3A

Multi-function output terminal
48VDC / 50mA

Analog output terminal
Communication terminal

Voltage and current outmit switch
Frequency setting power mHOV 10mA (MAX)
FIV(0-10V)

FIC(0-10V/0-20mA) GND

Voltage and current output switch

Frequency setting power

Potenciométer

Analég bemeneti csatlakozé

Motor

Relé kimeneti csatlakozok
250VAC/30VDC/3A

Tobbfunkcids kimeneti csatlakozd
48VDC /50 mA

Analdg kimeneti sorkapocs
Kommunikacios csatlakozo

Kimend fesziiltség és aram kapcsold
Frekvenciabeallité aram mHOV 10 mA (MAX)
FIV(0-10V)

FIC(0-10V/0-20mA) GND

Kimeng fesziiltség- és dramkapcsold

Frekvencia bedllitasi teljesitmény

2.4 Vezérl6 sorkapcsok
A vezérl6 sorkapcsok kiosztasa

2\ 2\ 22|22\ 22 D\2\2

%,

%)

51 8% B4 1Y FIV

%,

Es  RHB

R

2.4.1 A vezérlG6 sorkapcsok leirasa
(1) Bemeneti jelek

FIC GNEY PO MOCM MO G B HSA
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Sorkapocs
Funkcidleiras Megjegyzések

Név

FWD (el6re) |El6re parancs bemenet (tobbfunkcids bemeneti csatlakozd) . » .
S1 - S4 tobbfunkcids bemeneti

REV (hatra) |Hatra parancs bemenet (tobbfunkcids bemeneti csatlakozo) sorkapocs, FWD, REV

S1 Multifunkciés bemeneti sorkapcsok sorkapcsok a specialis

. — . bedllitdsok referenciaszama
S2 Multifunkciés bemeneti sorkapcsok szerint, a sorkapocs bemeneti
S3 Nagy sebesség(i impulzus bemenet (opcionalis) érintkezGjét és a GND
- — - érintkez6t zarja rovidre.

S4 Tobbfunkcids bemeneti sorkapcsok

FOV Analdg kimeneti sorkapocs 0~10V/0~20mA

10V Frekvencia beallitasi teljesitmény

FIV Analog bemeneti feszliltség csatlakozé 0-10V




Lammers Tridda Motor Kift.

FIC Analog bemeneti sorkapocs 0~20mA/0~10V
GND Bemeneti kdzos jel

MCM Opcionalisan csatolt k6zos kimenet

MO01 Tobbfunkcids optikai csatolt kimeneti csatlakozas

RS+ RS485 pozitiv RS485

RS- RS485 negativ kommunikacié
RA Relé kimeneti csatlakozas (normal esetben nyitva)

RB Relé kimeneti csatlakozas (normal esetben zarva)

RC Relé kimeneti kbz0s pont RA, RB

A vezérl6panel kapcsoldjanak leirdsa:

Kapcsold neve [Kapcsold leirasa

Feszlltség (0 ~ 10V) / dramer@sség (0 ~ 20mA) bemenetvaltd V, FIC bemeneti fesziltség

! roviden; |, FIC bemeneti dramerdsség réviden
1 Feszlltség (0-10V) / aramerGsség (0 - 20mA) kimeneti valtd V és FOV kimeneti fesziiltség

roviden; | és FOV kimeneti aramer@sség roviden

Verzérl6hurok-elosztds MEGJEGYZES:
(1) Hagyjon kilén nyomvonalat a vezérlGjel kabeleinek, a tapkabeleknek és az egyéb kabeleknek.

(2) Az Gzemzavarbdl adédo interferencia elkeriilése érdekében hasznaljon sodrott vagy dupla sodrott,
arnyékolt kdbelt 0,5 - 2mm2 méretben.

(3) Gy6z6djon meg arrél, hogy valamennyi hasznalt csatlakozé megfelel§ a feltételeknek, pl.: tapellatas,
maximum aramerdsség.

(4) Az E foldel6 csatlakozd esetében a foldelési ellendllds kevesebb mint 100Q.

(5) Figyeljen oda valamennyi csatlakozé bekotési kovetelményeire, valamint a megfelel6 kiegészit6k
kivalasztasara, ugy mint potenciométer, fesziltségmérs, bemeneti aramforrasok.

(6) A szabalyos bekotések elvégzése utan ellenbrizze, hogy minden megfelel6-e, és csak ezutan csatlakoztassa
az eszkodzt az dramforrasra.
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3. fejezet Uzemeltetés

3.1. Akezel6 paneld leirasa

3.1.1 Apanel képe
(1) 0,2—22kW

DIGTAL KEYPAD

PSO0  pom

Kl KN
KA &N

(2) 30kW vagy afelett

PS0.0

LOCA ANCESS
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3.1.2 A gombok funkcidinak leirdsa

Lammers Tridda Motor Kift.

Gomb

Név

Leiras

Programozé gomb

Belépés vagy kilépés az elsé szint(i meniibe/bdl

Adatbevitel gomb

Fokozatos belépés a meniibe és a paraméterek
megerdsitése

FEL gomb Adat vagy funkcidkdd fokozatos emelése
LE gomb Adat vagy funkciokdd fokozatos csokkentése

A paraméterbedllitdsok mdédban ezt nyomja le a
Jobb Shift gomb madositani kivant elem kivalasztasahoz. Egyéb

maodokban jobbra haladva megjeleniti a paramétereket.

Futtatas gomb

Elinditja a frekvenciavaltét billentylizetes vezérlés
madban.

Stop gomb/hiba reset gomb

Futo allapotban F7,02I korlatozassal a frekvenciavalté
ledllitasara haszndlhatd. Hibajelzésnél hasznalhato a
frekvenciavaltod korlatozas nélkiili ledllitasara.

Multifunkciés gomb

3.1.3 Jelz6fény

Jelz6fény megnevezése

Jelz6fény leirdsa

Hz

Frekvencia egység

Aramer&sség egység

Fesziiltség egység

FWD/REV

Fény kikapcsolva: el6re
mUkodés Fény
bekapcsolva: hatra
mikodés

3.2 Az iizemeltetés folyamata
3.2.1 A paraméterek beallitas

harom szintd menu:

1. A funkcidékodok csoportja (elsé meni)

2. A funkciokédok jelei (masodik meni)

3. A funkciokédok értékei (harmadik men)

Magyardazat: A harom szint(i menitben a PRG vagy az ENTER megnyomadsdval visszatérhet a masodlagos
meniibe. A kett6 kozotti kiilonbség: az ENTER megnyomasaval bedllithatja a paramétereket a vezérlGpanelen,
majd visszatérhet a masodlagos meniibe, és automatikusan a kovetkez6 funkcidkddra vélthat. A PGR
megnyomasaval kozvetlenil visszatér a masodlagos meniibe, nem tarolja a paramétereket. és ugyanazon a
funkciékdédon marad. Példa: A P1.03 paraméterkdd 0.00 Hz allapotat valtoztassa meg / navigaljon el a minta

szerinti 50.00 Hz-re.
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A paraméterek beallitasanak képe

Amennyiben a harom szint(i allapotban a paraméter nem villog, az adott funkcid nem maddosithato.
Lehetséges okok:

1) A funkciokdéd paraméterei nem mddosithatdak. llyen pl. az aktudlis teszt paraméterek, mikodési
értékek, stb.

2) A funkciokéd nem maodosithaté futd allapotban. A mdédositdshoz le kell allitani.

3.2.2 Hiba utani visszaallitas

A frekvenciavalté hibajelzését kdvetéen a kezel6panelen megnyomva a STOP gombot, vagy a sorkapcson a
hiba nyugtdzasa jelet kiadva (P5) a frekvenciavalté készenléti dllapotba kerdl. Ha a frekvenciavalté
hibadllapotban van és a felhaszndlé nem nyugtazza a hibat, a frekvenciavalté védett allapotba kerdl, és nem
mUkodik tovabb.

3.2.3 A motor paramétereinek beprogramozdsa megjegyzésre
1: A dinamikus paraméterek beprogramozasa megjegyzésre

Ha PG vektor nélkili izemmaddot valaszt, a motor adattabla paraméterei pontosak kell, hogy legyenek. A
frekvenciavalté az adattablan feltliintetett sztenderd motornak megfelel6 paraméterek alapjan mdkodik. A
jobb vezérlési teljesitmény eléréséhez javasoljuk a motor paraméterek automatikus hangoldsat. Az
automatikus hangolas |épései a kdvetkezbk:

ElGszor futtassa a csatornavalasztds parancsot (P2.00) a billenty(izeten. Ezutan vigye be a motornak megfeleld
kovetkez6 paramétereket:

P2.00:a motor tipusa

P2.01: a motor névleges teljesitménye
P2.02: a motor névleges feszliltsége
P2.03: a motor névleges dramerG@ssége

P2.04: a motor névleges frekvencijja
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P2.05: a motor névleges sebessége.

Az 6ntanuld programozasa alatt a billentylzeten a ,,study” felirat jelenik meg. A motor paramétereinek
beprogramozdasa akkor fejez6dik be, ha megjelenik az END felirat.

Megjegyzés: Az automatikus hangolas alatt a terhelést le kell venni, kiilonben a hangolasbdl szarmazé motor
paraméterek nem biztos, hogy pontosak lesznek.

2: A statikus paraméterek beprogramozasa 6ntanuldsra

A motor statikus paramétereinek automatikus hangoldasahoz nem kell levenni a terhelést a motorrdl. A motor
adattabldja szerint a bemeneti paramétereit korrigalni kell (P2.01 - P2.05), mivel az automatikus hangolas
észleli a motor allérészeinek ellendllast, a rotorellendllds és a motor szivargdsi induktivitasat. A motor
induktivitasa és az Uresjarati aram nem mérhetd, a felhasznald megadhatja a motor adattabldja szerinti
értékeit.

3.3 Futo allapot

3.3.1 Bekapcsolas elinditasa

A frekvenciavalto bekapcsoldsakor a rendszer felall, a LED kijelz6n megjelenik a ,,2000” felirat, és mind a hét
ég6 vilagit. Miutan a rendszer felallt, a meghajté készenléti allapotba kerdil.

3.2.2 Készenléti allapot
All6 vagy futé allapotban a kijelz6 tobb paramétert is megjelenithet. A P7.03 funkcidkédot (mikddési
paraméterek), a P7.05 (ledllasi paraméter) kddot. a P7.03 és P7.05 funkciokédokhoz tobb minden tartozhat.

3.3.3 A motor paramétereinek beprogramozasa megjegyzésre
Tekintse 4t a P2.37 funkciokdd részletes leirasat.

3.3.4 Futas

Futds allapotban 6sszesen tizenhat lehet6ség koziil valaszthat az allapotparaméterek megjelenitésére:
m(ikddési frekvencia, beallitott frekvencia, bus fesziiltség, kimeneti frekvencia, kimeneti aramerGsség,
mUkodési sebesség, kimeneti teljesitmény, kimeneti nyomaték, PID beallitasok, PID FIV analég bementei
fesziltség, FIC analdg bemeneti fesziiltség, a tobbsebességli szegmensek szama, a beallitott nyomaték. A
funkciok megjelenését a P7.03 és P7.04 bit bedllitasai hatarozzdk meg (binarissa alakitva), nyomja meg a
gombot a kivalasztott paraméterek megjelenési sorrendje kozotti valtdashoz, nyomja meg a JOG gombot balra
|éptetve a kivalasztott paraméterek kozott.

3.3.5 Hiba
Az NZ2000 sorozat tobb hibainformaciot is kindl. Tekintse at az NZ2000 sorozatu frekvenciavaltd hibait és azok
javité intézkedéseit.
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3.4 Gyors iizembe helyezés

| Start |
 J
Vezérlési mod
g kivalasztasa ’
X
' ' Y P2 bedllitasa
- FO.01=17 »
v
Felfutdsi/lefutdsi idg
- 4 bedllitasa
N | (P0.08, P0.09 bedllitasa)
. ¥ = ¥
Valassza ki a futasi parancs forrasat | Motor paraméter
(Set P0.02) - autohangolds
¥

Megfelels frekvenciaparancs
kivalasztasa
(P0.03, P0.04 beallitasa)

¥
Start Gzemmoad kivalasztasa
(P1.00 beallitasa)

¥

Felfutasi/lefutasi id6 beallitasa
(P0.08, P0.09 beallitasa)

 J

Motor stop izemmadd kivalasztasa
(FP1.10 beallitasa)

¥
Inditsa el és ellenbrizze hogy van-e
hiba. Ha igen, olvassa el a
hibaelharitas részt.

e Elérte a kivant ——
vezérlési hatast?
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4. fejezet A funkcidk részletes leirasa

PO csoport: Alapvetd paraméterek

G/P tipusu kijelzé Alapértelmezett| Modellfliggd
P0.0 1 |G tipusu (konstans terhelényomaték)
0 Bedllitasi
tartomany 5 P tipusu (valtozo terhel6nyomaték, pl.
ventilator és szivattyu)

Ez a paraméter az adott modellhez tartozik, nem valtoztathato.

1: Allandé nyomatékterhelésre vonatkozik a megadott névleges paraméterekkel Valtozé nyomatékterhelésre
vonatkozik (ventilator és szivattyd) a megadott névleges paraméterekkel

Vezérlési mod

P00 kivalasztasa Alapértelmezett |0

1 Beillitasi 0 [Fesziiltség/frekvencia (V/F) vezérlés
tartomany |1 [Szenzor nélkili fluxusvektor vezérlés (SFVC)

0: Feszultség/frekvencia (V/F) vezérlés

Alacsony terhelésigény( haszndlatra vonatkozik, vagy amikor egy véltakozé daramid meghajté miikodtet tobb
motort, pl. ventilator vagy szivattyu.

1: Szenzor nélkiili fluxusvektor vezérlés (SFVC)

Nyilt hurku vektorvezérlést jeldl, magas teljesitményvezérlési felhasznaldsra vonatkozik, mint példaul
szerszamgépek, centrifuga, huzalhizé gépek és froccsontd gépek. Egy valtdaramu meghajtd csak egy motort
tud mikodtetni.

Megjegyzés: ha vektorvezérlést hasznalnak, a motor automatikus hangolasat el kell végezni, mert a
vektorvezérlés el6nyeit csak a megfelel6 motorparaméterek beallitdsa utan lehet kihasznalni. A motor
paramétereinek beallitdsaval jobb teljesitmény érhetd el.

Parancs-csatorna

y , Alapértelmezett 0
kivalasztasa
P0.0 0 |VezérlGpanel
2 |Beallitasi —
, Sorkapocsvezérés
tartomany
2 |Kommunikacids vezérlés

A valtéaramu meghajtd vezérléparancsok bemeneti csatorndjanak kivalasztasara szolgal, mint pl. futas,
megallas, elére forgas, hatra forgas és jog. A kovetkezé harom csatorndra programozhatdk be a parancsok:

0: Vezérl6panel

Parancsok a RUN és STOP/RESET gombok lenyomasaval adhatdk a vezérlGpanelen.

1: Sorkapocsvezérés

Parancsok beallitdsa a tébbfunkcids bemeneti csatlakozdkkal lehetséges, pl. FWD, REV, JOGF, JOGR.
2: Kommunikaciods vezérlés (Modbus RTU)

A parancsok a gazdaszamitdgéprdl adhatdak.
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Frekvenciaforras / Alapértelmezett / 00

Egység
szamjegye (frekvenciaforras)
0 F6 frekvenciaforras X
1 X és Y m(ikodése (a kapcsolatot a tizes helyiérték hatdrozza
meg)

2 Valtas X és Y kozott

PO.03  Beallitasi 3 Valtds X és ,X és Y” kozott

tart ] s , , .
artomany 4 Valtas Y és X és Y” kozott

Tizes szamjegy (X és Y mlkodtetés)

0 X+Y
1 X-Y
2 X és'Y maximuma
3 X és'Y minimuma

A frekvenciabedllitd csatorna kivalasztasdara szolgal. Az X 6 frekvenciaforras és az Y segédfrekvenciaforras
Osszeaddasaval kapjuk meg az adott frekvenciat.

Az egység helyiértéke (frekvenciaforras)

0: X f6 frekvenciaforras

Az X f6 frekvencia célfrekvenciaként

1: A célfrekvenciat, az X és Y frekvenciaforras kapcsolatat a a ,tizes helyiérték” hatarozza meg.

2: Ha az X f6 frekvenciaforrdsrél atvaltunk az Y segédfrekvenciaforrasra, és a tobbfunkciés bemeneti
csatlakozd 18-as értéke (frekvenciaforras valtasa) tiltott, az X f6 frekvencia lesz a célfrekvencia. Ha a
tobbfunkcios bemeneti csatlakozé 18-as értéke (frekvenciaforrds valtasa) érvényes, az Y segédfrekvencia lesz
a célfrekvencia.

3: Ha az X f6 frekvenciaforrasrél atvaltunk az Y segédfrekvenciaforrasra, és a tobbfunkcidés bemeneti
csatlakozd 18-as értéke (frekvenciaforras valtasa) tiltott, az X f6 frekvencia lesz a célfrekvencia. Ha a
tobbfunkcios bemeneti csatlakozé 18-as funkcidja (frekvenciavaltds) engedélyezett, a célfrekvencia és a
kiegészit6 kapcsolata lesz a célfrekvencia.

4: Ha az X f6 frekvenciaforrasrél atvaltunk az Y segédfrekvenciaforrasra, és a tobbfunkciés bemeneti
sorkapocs 18-as értéke (frekvenciaforras valtasa) tiltott, az Y frekvencia lesz a célfrekvencia. Ha a tobbfunkcids
bemeneti csatlakozo 18-as funkcidja (frekvenciavaltas) engedélyezett, a célfrekvencia és segédfrekvencia
kapcsolata lesz a célfrekvencia.

Tizes helyiérték: f6/segéd frekvenciaforras kapcsolata:
0: Az X f6 frekvencia és az Y segédfrekvencia, 6sszeglik a célfrekvencia.
1: Az X f6 frekvencia minusz az Y segédfrekvencia kiilénbsége a célfrekvencia.

2: MAX az X f6 frekvenciaforras és az Y segédfrekvenciaforras kozil az abszolut értékben nagyobb lesz a
célfrekvencia.

3: MIN az X f6 frekvenciaforrds és az Y segédfrekvenciaforras kozil az abszolut értékben kisebb lesz a
célfrekvencia. Emellett, a frekvenciaforras kivalasztasanal az eltolt frekvencia minimuma nem lehet kisebb,
mint a P0.21-nél bedllitott érték.
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F6 frekvencia forras X

o . Alapértelmezett 0
kivalasztasa

Digitalis beallitas (P0.10 el6re beallitott frekvencia, mddositani az
0 UP/DOWN gombokkal lehet. Ha a tapfesziltség elvész, a beadllitas
elvész.

Digitalis beallitas (P0.10 el6re beallitott frekvencia, mddositani az
1 UP/DOWN gombokkal lehet. Ha a tapfesziltség elvész, a beallitas
megmarad, ha P0.23-ban be van allitva a memodria engedélyezésre.

2 FIV
P0.04 [Beallitasi tartomany 3 FIC
4 Fenntartva (Kezel6panel potméter)
5 Impulzusbedllitas (S3)
6 TobblépcsGs vezérlés
7 PLC
8 PID
9 Kommunikacio

A frekvenciavalto f6 bemeneti csatornainak kivalasztasa frekvencia vezérléshez.
Osszesen 9 frekvenciacsatorndbdl valaszthatunk:
0: digit beallitas (tapfesziltség megszlinésekor nem memdriatarto)

Allitsa be a P0.10 (el6re beallitott frekvenciaérték) értékét. A frekvencia értékét az A és ¥ gombbal (vagy a
multifunkciondlis bemeneti termindlon az UP és DOWN gombbal) tudja megvaltoztatni. A tapfesziltség
visszatérését kovetben a frekvenciavaltd a P01.10 (el6re bedllitott frekvenciaérték) értéken fog Gizemelni.

1: digitdlis bedllitas (tapfesziltség megsziinése esetén nem memédriatartd)

Allitsa be a P0.10 (el6re beallitott frekvenciaérték) értékét. A frekvencia értékét az A és ¥ gombbal (vagy a
multifunkciondlis bemeneti termindlon az UP és DOWN gombbal) tudja megvaltoztatni

A tapfesziiltség megszlinését kovetben, a tdpfesziiltség megjelenésekor, az utoljara beallitott frekvencidn fog
Ujraindulni a frekvenciavalté, amit a A, ¥ vagy a terminalon az UP, DOWN gombokkal bedllitottunk.

Emlékeztetjik arra, hogy a P0.23 bedllitas a “frekvenciaérték tarolasa kikapcsolas esetén” arra szolgdl, hogy a

frekvenciavalté kikapcsolasa esetén a memaridban eltarolja az utolsé beallitott frekvenciaértéket, vagy torolje
az értéket. A P0.23 a megallassal kapcsolatos bedllitas, ami nincs kapcsolatban a memdaridval. Erre figyeljen az
alkalmazas soran!

2: FIV
3: FIC 4: Fenntartva

Az NZ2000 két analdg bemeneti sorkapoccsal rendelkezik (FIV, FIC). A FIV OV-10V fesziiltségtartomanyban
vezérelhetd, a FIC is OV-10V felsziiltségtartomdanyban vezérelhetd, de aramvezérlére is lehetdség van 4-20mA-
es tartomanyban. A FIV és FIC bemeneti fesziltségvezérlés értékei megfeleltethet6ek a frekvenciavezérlés
értékeivel, amit a felhaszndlé szabadon vélaszthat. Az NZ2000 sorozaton 5 megfelel6 reldciés gorbe kozil
valaszthatunk, harom gorbecsoportot biztosit linedris kapcsolatra (2 pont megfelelés), hdrom gérbecsoportot
linearis kapcsolatra (4 pont megfelel§ség), a felhasznalé beallithatja a P4 csoportot és a C6 csoport
funkcidkédot.

A P4.33 funkcidkdd a FIV ~ FIC kétirdnyu analdg bemenet beallitdsara szolgdl, melyet 6t gérbecsoportbdl
valaszthatunk ki. Az 6t specifikus megfelel6 relacids gorbe koziil a megfelel6 kivalasztdsahoz kérjiik olvassa el
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P4, C6 csoport funkciokdd leirasat.

5: Az impulzusfrekvenciat (S3) a termindlimpulzus adja meg. Az impulzusjel megadott specifikacioi: 9V-30V
fesziiltségtartomany és OkHz-100kHz frekvenciatartomany. A bemeneti impulzus csak az S3 multifunkcionalis
bemeneti kapocsrél vezérelhetd.

Az S3 sorkapocs bemeneti impulzus frekvencidja és a megfelel6 kapcsolat bedllitasat a P5.28~P5.31 bedllitasok
tartalmazzdk, a megfelel6 kapcsolatot két linedris pont kozotti 6sszefliggéseként. A bemeneti impulzusok
kapcsolata linedris, ahol a 100% relativ maximalis frekvencia a P0.12-ben bedllitott értékre vonatkozik.

6: Tobblépcsbs utasitasok és tobblépcsds lizemmaddok: Sebesség kivalasztasa az X sorkapocs digitalis bemenet
allapotainak kombinacidi segitségével. Az NZ2000-nél 4 db tobbsebességli vezérl6bemenet allithaté be,
melyekkel 16 allapot valdsithatd meg. A PC csoport funkcidin keresztiil valamennyi 16 t6bblépcsés allapot
beallithatd. A tobblépcsis allapotok a P0.12 maximalis frekvencia szdzalékara vonatkoznak.

A tobbsebességli vezérléshez tartozo S digitalis bemenetek kapcsolatainak bedllitasat a P5
paramétercsoportban hatarozhatéak meg. Kérjik, olvassa el az ide vonatkozd P5 paraméterezési csoportban
taldlhato leirasokat.

7: Egyszer(l PLC

Ha a frekvenciaforrast egyszer( PLC vezérlési moddal vezéreljiik, a frekvenciavaltd barmely 1 és 16 kozotti
frekvenciaforras allapot kozott futhat, ahol a frekvenciavezérlésnél 1 és 16 kozotti értékekre a tartasiidé és a
fel/lefutasi id6 a felhasznald altal is beallithatd. A specifikus tartalom hivatkozhat a PC csoportra.

8: PID

Valasszuk a PID visszacsatoldst frekvenciavezérlésként. Altaldban zart hurku technoldgidk esetén hasznaljuk,
mint példaul dllandé nyomasu zart hurkd vezérlés, vagy allandé fesziltségd zart hurku vezérlés, stb. A PID
frekvenciavezérl6ként vald alkalmazasahoz be kell allitani a “PID” PA csoporthoz tartozd paramétereket.

9: Kommunikacid utjan

A f6 frekvenciaforrasnak megfelel6 vezérlést a “felsé” gép biztositja kommunikacié utjan. Az NZ2000 a
kovetkez6 kommunikaciés csatornat tdmogatja: RS - 485.

Y ddfrek iaforrd .
.se’ge rle venclatorras Alapértelmezett 0
kivalasztasa
digitalis bedllitas (P0.10 el6re bedllitott frekvencia,
0 moddositani az UP/DOWN gombokkal lehet. Ha a
tapfesziltség elvész, a beallitas elvész.
digitalis bedllitas (P0.10 el6re bedllitott frekvencia,
1 maddositani az UP/DOWN gombokkal lehet. Ha a
tapfesziltség elvész, a beallitds megmarad, ha P0.23-
ban be van allitva a memdria engedélyezésre.
2 FIV
P0.05 |Beallitasi tartomany 3 FIC
4 Fenntartva
5 Impulzusbedllitas (S3)
6 TobblépcsGs vezérlés
7 PLC
8 PID
9 Communications given

Segédfrekvenciaforras egy megadott csatornahoz fliggetlenként (pl. frekvenciaforras kivalasztasa X-rél Y
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kapcsolatra), a hasznalata és a f6 frekvenciaforras X-szel, a P0.03-ndl talalhato utasitdsok szerint.

Ha a segédfrekvenciaforrast egy adott szuperpozicioként hasznalunk (azaz a frekvencia jel kapcsolat X+Y, X-rél
X+Y-ra valtd, vagy Y-rol X+Y-ra) a kovetkezbkre kell figyelni:

1) Amikor a segédfrekvenciaforrast digitalis id6zitéshez hasznaljuk, az elére bedllitott frekvencia (P0.10)
nem m(ikddik, a felhasznaldnak a kezel6panel A, ¥ gombjaval kell gyakran bedllitania, kozvetleniil az adott
frekvencia alapjan.

2) Ha az analég bemenethez megadott frekvencia segédjel (FIV, FIC) vagy a megadott bemeneti impulzus,
a bemeneti értéknek a frekvencia segédjel tartomany 100%-a, beallithaté a P0.06 és a P0.07 paraméterrel.

3)Ha a frekvencia jel impulzus bemenettel van vezérelve, akkor az analdg vezérléssel azonos. Tipp: a
frekvencia alapjelnek és a segédjelnek nem allithatja be ugyanazt a csatornat, azaz P0.04 és P0.05
paramétereket nem allithatja ugyanarra az értékre, mert az kbnnyen zavart okozhat a m(ikédésben.

Az Y segédfrekvenciaforras tartomanya .
& o Y Alapértelmezett 0
szuperpozicioként
P0.06 . > - p
0 A maximalis frekvencidhoz viszonyitva
Beallitasi tartomany
1 Az X f6 frekvenciaforrastdl fliggéen
Az Y segédfrekvenciaforrastél fliggben  |Alapértelmezett 0
P0.07
Beallitasi tartomany 0%~150%

A "frekvencia" szuperpozicio frekvenciaforrasanak kivalasztasakor (P0.03 beallitasa 1, 3 vagy 4) ez a két
paraméter a segédfrekvenciaforras beallitasi tartomanyanak meghatarozasara szolgal. P0.05 is used to
determine the scope of the auxiliary frequency source of the object, the choice of relative to the maximum
frequency, can also be relative to the rate of frequency source X, If choice is relative to the main frequency
source, the scope of the secondary frequency source will change as the change of main frequency X.

Felfutdsi id6 1 Alapértelmezett| Modellfliggd

P0.08 |Be4llitasi
tartomany 0.00s~65000s

Lefutasi id6 1 Alapértelmezett / modellfiiggd

P0.09 |Be4llitasi
tartomany 0.00s~65000s

A felfutasi id6 beallitdsa, ami ahhoz sziikséges, hogy a frekvenciavaltd 0-rél a (P0.24-ben megadott) referencia
frekvencidra gyorsuljon.

A lefutasi id6 beallitasa, ami ahhoz sziikséges, hogy a frekvenciavalté a (P0.24-ben megadott) referencia
frekvencidrol 0 frekvenciara lassuljon.

Frekvencia
Bbeallits Alapértelmezett 50,00 Hz
P0.10 elGbeallitas
Bedllitasi 0,00 ~ maximum frekvencia
tartomany (P0.12)

Ha a frekvenciaforras kivalasztasa "digitalis" vagy "termindl FEL / LE" beallitasra torténik, akkor a funkciokod
értéke az inverter digitalis kezdeti értékének frekvencidja.

Forgdsirany Alapértelmezett |0

P0O.11 |Beallitasi |0 |Ugyanaz azirany
tartomany

[uy

Hatramenet
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A funkcidokéd megvaltoztatdsaval, a motor forgasiranydnak megvaltoztatasahoz nem kell a huzalozdast
megvaltoztatni. Ennek hatasa megegyezik az elektromos gép (U,V,W) barmely két vezetékének
megcserélésével a forgasirany megvaltoztatasahoz.

Tipp: inicializadlas utdn a paraméterek eredeti allapotukba keriilnek, és visszaallitjdk a motor eredeti forgasi
irdnyat. Ez f6leg olyan rendszereknél fontos, ahol tilos a motor forgdsirdnyanak megvaltoztatasa.

Maximum Alapértelmezett 150,00Hz
frekvencia
PO. 12
Beallitasi
tartomany 50,00Hz~320,00Hz

Az NZ2000-nél a frekvencia alapjel analdg bemeneten, impulzusbemeneten (S3), utasitasvezérlésnél a
frekvencia alapjel 100%-os szintje a P0.10-ben megadott érték.

Az NZ2000 maximadlis kimeneti frekvenciaja 3200Hz, az utasitasok mindkét frekvenciafelbontasban és
frekvenciaskalan a bemeneti standardot kovetik. A P0.22 paraméter bedllitasnal a skala felbontasa
modosithatd.

Ha a P0.22-ben az érték 1, akkor a frekvenciaskala felbontasa 0,1Hz, a P0.10-ben beallithatd tartomany: 50,0
Hz-3200,0H

Ha a P0.22-ben az érték 2, akkor a frekvenciaskala felbontasa 0,01Hz, a P0.10-ben beallithatd tartomany:
50,00 Hz - 320,00 H

Frekvenciaforras felsé Alapértelmezett|0
hatara
Bedllitasi 0 P0.12 beallitas
tartomany 1 IV
P0O.13 > FIC
3 Fenntartva
4 IMPULZUS beallitasa
5 kommunikdcié bedllitdsa

Meghatarozza a fels6-hatarfrekcvencia forrdsat, ami lehet a P0.12-ben beallitott érték, de lehet az analdg
bemenet is. Ha az analdg bemeneti forras értékét korlatoztuk, akkor annak 100%-a a P0.12-ben beallitott
értéknek felel meg.

Ha az analdg bemeneti forras értékét korlatoztuk, akkor annak 100%-a a P0O.12-ben beallitott értéknek felel
meg.

Frekvencia fels6 Alapértelmezett 50,00 Hz
PO.14 hatarértéke

Beallitasi tartomany Frekvencia alsé hatarértéke P0.16~Maximalis frekvencia P0.12
Felsé frekvenciahatar Alapértelmezett 0,00 Hz

PO.15 eltolas
Beallitasi tartomany 0.00 Hz-Maximum frekvencia P0.12

Ha az analdg vagy az impulzus frekvencia felsé hatarértéke be van allitva, akkor P0.13 alapjel eltoldsaként
rarakodik az eltolasi frekvenciara és a P0.12-ben bedllitott érték lesz a felsé hatarfrekvencia.

P0.16 |Frekvencia alsé Alapértelmezett 0,00Hz

hatarérték
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Beallitasi tartomany 0.00 Hz-fels6 frekvencia hatar P0.14

A P0.16 paraméterben lehet meghatarozni a frekvencia alsd hatarértékét. A frekvenciavalté mikodhet
alacsony frekvencian is, vagy nulla fordulaton, amit a P8.14-ben be van dllitva (a beallitott frekvencia
alacsonyabb, mint az alsé frekvenciahatarérték — m(ikodési mad).

Viv6frekvencia Alapértelmezett| Modellfliggé

P0.17 |Beallitasi
tartomany 1 kHz-16,0kHz

Ez a funkcid a viv6frekvencia beallitasara szolgal. Ezzel csokkenthetd az elektromos zaj, elkeriilhetd a
mechanikus rendszerek rezonanciaja, csokkenthet6 a szivargd aram mértéke és csokkenthetd a
frekvenciavalté daltal okozott interferencia.

Ha a viv6frekvencia alacsony, akkor a kimend daramban megné a magasabb harmonikusok szama, névekszik a
motor vesztesége, a motor jobban melegszik. Ha a vivéfrekvencia magas, a motor vesztesége csdkken, a
motor melegedése csokken, de megndvekszik a frekvenciavalté vesztesége, és a frekvenciavalté jobban
melegszik, valamint az interferencia is fokozddik.

A viv6frekvencia bedllitdsa a kovetkez6képpen hat a berendezésre:

Vivéfrekvencia alacsony 2> magas
a motor hangja nagy —>kicsi
A kimeneti aram hullamformaja Rossz—2jo

HEmérsékletemelkedés az elektromos motorban|Magas—> alacsony

A frekvenciavaltéban a hémérséklet emelkedése |Alacsony > magas

szivargd aram Kicsi = nagy

Idegen interferencia Kicsi 2 nagy

Kilonboz6 teljesitményd frekvenciavaltdknal, a vivifrekvencia gyari beallitasi értéke kiilonbozik. Bar a
felhasznald sziikség szerint mddosithatja, a kovetkez6kre oda kell figyelni: ha a vivGfrekvencia a gyarilag
megadott értéknél magasabbra van allitva, akkor a frekvenciavaltd hlit6bordajanak h6mérséklete
megemelkedik. A frekvenciavaltot ,le kell értékelni”, ellenkezs esetben a frekvenciavaltdt veszélyeztetheti a
tulmelegedés riasztasa.

VivSfrekvencia beallitas a

v . Alapértelmezett |1
hémérséklettel P

PO.18

0: Nem
Beallitasi tartomany
1:Igen

A vivéfrekvencia h6mérsékletszabalyozasa figyeli a h(it6borddk melegedését és automatikusan csdkkenti a
viv6frekvencia értékét a megfelelS hiités érdekében. Ha a hiit6bordak hémérséklete lecsdkken, a
vivéfrekvencia visszatér a bedllitott értékre. Ezzel a bedllitassal elkeriilhet6, hogy a frekvenciavalté
tulmelegedési hibara alljon ki.

Felfutasi/Lefutdsi idGegység Alapértelmezett|l
0 1s
PO.19
Beallitasi tartomany 1 0,1s
2 0,01s
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Az NZ2000 sorozatnal a lefutasi és felfutdsi id6k meghatarozasanal harom idGegység (skala) kozdl
valaszthatunk: 1 mdsodperc, 0,1 masodperc és 0,01 mdasodperc.

Megjegyzés: a paraméter médositasa esetén a lefutasi id6 négydigites értéke is megvaltozik, ahogy a lefutdsi
id6 is. Fokozottan figyeljen erre az alkalmazds soran!

A segédfrekvencia frekvencia

po.21 [ofszetje X és Y m(ikédéshez Alapértelmezett 10,00 Hz

Beallitasi tartomany 0.00 Hz-Maximum frekvencia P0.12

This function code is only valid at the time of frequency source selection of the advocate complementary
computing.

When frequency source of the advocate complementary computing P0.21 as offset frequency, and advocate
complementary computing results superposition frequency value, as the final frequency setting, make
frequency setting be more flexible.

Frekvencia-

referencia Alapértelmezett|2
P0.22

Bedllitasi 110,1Hz

tartomany 2 10,01 Hz

A felbontds meghatarozdsa az 6sszes olyan paraméterre kihatdssal van, ami a frekvencia beallitdsara szolgal.

Ha a frekvencia felbontasa 0,1Hz, akkor az NZ2000 maximalis kimeneti frekvencidja elérheti a 3200Hz-et., és
ha a frekvencia felbontdsa 0,01Hz, akkor az NZ2000 maximalis kimeneti frekvencidja legfeljebb 320.00 Hz
lehet.

Megjegyzés: a paraméter modositasa kihat az 6sszes decimalisan beallitott frekvenciaértékre, ezért forditson
kiemelt figyelmet az alkalmazdasanal!

Digitalis beallitasi frekvencia megGrzése Alapértelmezett|0

P0.23 0 Nincs memaria
Beallitasi tartomany

1 Memoria

A funkcid csak digitalis frekvenciaforras esetén alkalmazhaté.

“Nincs memoria” esetén, ha a frekvenciavaltét ledllitjuk, Ujrainditaskor a P0.10 -ben (bedllitott frekvencia)
megadott frekvencian fog indulni, melyeta A és ¥ gombokkal tudunk megvaltoztatni (vagy terminalon Fel
és Le).

“Memdria” esetén, ha a frekvenciavaltot ledllitjuk, djraindulaskor a megtartja azt a frekvenciaértéket, melyen
a kikapcsolas pillanatdaban mikodott. A A és ¥ gombokkal tudunk megvaltoztatni az aktualis
frekvenciaértéket (vagy a terminalon Fel és Le ).

Felfutasi/lefutasi id6 alap Alapértelmezett 0
frekvencia
Beallitasi tartomany 0 [Maximum frekvencia

P0.24 (P0.12)

1 [Bedllitott frekvencia

2 (100Hz

Ebben a paraméterben megadhatjuk, hogy a fel/lefutasi id6 melyik P0.24-ben bedllitott frekvencidig legyen
értelmezve. Ha a P0.24 értéke 1, akkor a fel/lefutasi id6 a “bedllitott frekvenciaértékhez” van meghatarozva.
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Ha ez az érték valtozik, akkor a motor fel/lefutdsa is valtozik (gyorsuldsa/fékezése). Erre ligyeljen az
alkalmazas soran.

Alap frekvencia a FEL/LE allitashoz futas kozben Alapértelmezett|0
P0.25 |Beallitasi tartomany 0 Futasi frekvencia
1 Beallitott frekvencia

A funkcio csak digitalis frekvenciaforras esetén alkalmazhaté.

Annak meghatarozasara szolgal, hogy a A, ¥ gombok, vagy a kezelGpanel LE/FEL gombjai milyen médon
hajtja végre a frekvenciakorrekciot, a célfrekvenciat a m(ikodési frekvencia novelésére vagy csokkentésére
alapjan véltoztatja, vagy a beallitott frekvencia névelése vagy csokkentése alapjan. A két beallitas kozti
kiilonbség egyértelmd, ha a frekvenciavalté lefutasban van, nevezetesen amikor a frekvenciavalté
frekvencidja és a beallitott frekvencia nem ugyanaz, a kivalasztott paraméterek kozti kiilonbség igen nagy.

Kotelezd érvényl parancs forras a Alapértelmezett 000
frekvenciaforrasnak

Egyes szdmjegy Kotelezd érvényl miveleti panel parancs a
frekvenciaforrasnak

Nem kotelezd érvény(

Frekvenciaforras digitalis beallitassal

FIV

Fenntartva

P0.26 Impulzus beallitas (S3)

0
1
2
3 FIC
4
5
6

Beallitasi Multi-referencia

tartomany

7 Egyszerl PLC

8 PID

9 Kommunikacios beallitas

Tizes szamjegy Kotelez6 érvényl sorkapocs parancs a
frekvenciaforrasnak (0~9, az egyes szamjeggyel
megegyez()

Szazas Kotelez6 érvényld kommunikacids parancs a
frekvenciaforrasnak (0~9, az egyes szamjeggyel

szamje
Je8y megegyez()

A harom futasi parancs forrasat hatdrozza meg kilenc frekvenciaforrassal, megkdnnyitve az atvaltasok
egyidejli végrehajtasat.

A frekvenciaforrdsokkal kapcsolatos részletekért lasd a P0.03 leirdst (FG frekvenciaforrds X kivalasztdsa). A
kiilonb6z6 futasi parancsforrdsok ugyanahhoz a frekvenciaforrashoz kéthet6ek.

Ha a parancsforrasnak van egy kotott frekvenciaforrdsa, amikor a frekvenciaforrds feldolgozésa hatékony, a
P0.03-P0.07 parancsforrasokban beallitottak a tovabbiakban nem fognak mdkodni.

P0.27 Kommunikacids .
e s , Alapértelmezett 0
bdvitGkartya tipusa
Beallitasi 0 Modbus kommunikacids kartya
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tartomany

P1 csoport: Start/Stop vezérlés

Start lzemmad Alapértelmezett |0

0 direkt inditas

P1.00 |Besllitasi

tartomany 1 Replild start
2 ElGgerjesztett inditas (aszinkron motoroknal)

0: kozvetlen start

Ha a DC fékezési id6 0-ra van allitva, akkor az AC hajtas indulasi frekvencian fog futni. Ha a DC fékezési id6
értéke nem 0, akkor az AC hajtas elGszor egyendaramu (DC) fékezést hajt végre, majd az inditasi frekvencian
fog futni. Kis tehetetlenségli terhelésnél alkalmazhaté, ahol a motor valészin(ileg forog indulaskor.

1: Repllé start

Az AC hajtas elindulaskor megkisérli meghatarozni a motor sebességét és iranyat, és az aktualis sebességétdl
kezdi a vezérlést. Az ilyen sima inditdsnak nincs hatdsa a forgdsban Iévé motorra. Ez Ujrainditasnal
alkalmazhaté nagy inercidju terhelésnél pillanatnyi aramkimaradas esetén. A fordulatszam-kdvet6 Ujrainditas
biztonsagos végrehajtasa érdekében allitsa be a P2 csoport motorparamétereit helyesen.

2: El6gerjesztett inditds (aszinkron motoroknal)

Csak aszinkron motorokra érvényes és a magneses mez6 felépitésére szolgal a motor inditasa el6tt. Az
el6gerjesztési dramra és id6re |dsd a P1.05 és P1.06 paramétereket. Ha az el6gerjesztési id6 0, akkor az AC
hajtas figyelmen kiviil hagyja az el6gerjesztést és induldsi frekvencian fog futni. Ha az el6gerjesztési id6 nem O,
akkor az AC hajtas el6gerjeszt indulas el6tt, javitva a motor dinamikus reakciéjat.

Forgasi sebesség kovetési Alapértelmezett 0
tizemmod
p1.01 |Beallitasi tartomany 0 Start a leallitasi frekvenciabdl
1 Nulla sebességtdl
2 Maximum frekvenciatol

A fordulatszam-kovetési folyamat legrovidebb id6n bellli befejezéséhez valassza ki a megfelel6 izemmddot,
amelyben az AC hajtas kdveti a motor fordulatszamat.

0: Megallaskori frekvencia lekbvetése

Ez a leggyakrabban hasznalt eljardas

1: Nulla frekvenciatdl a kovetési értékig

Hosszu aramkimaradast kévetd Ujrainditasnal alkalmazzak
2: A maximalis frekvenciatdl a kovetési értékig

Energia-termel§ terhelés esetén alkalmazzak

Forgasi sebesség kovetési

, Alapértelmezett|20
P1.02 |sebesség

Beallitasi tartomany 1~100

Fordulatszam-kovet6 djrainditasi mdédban valassza ki a fordulatszam-kovetd sebességet. Minél nagyobb az
értéke, annal gyorsabb a kovetése. A tulsagosan nagy érték azonban megbizhatatlan nyomkovetést okozhat.

‘P1.03 ‘Indl'tési frekvencia Alapértelmezett 0,00 Hz
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Beallitasi tartomany 0.00Hz~10,00Hz

Inditasi frekvencia tartasi

P1.04 lids Alapértelmezett|0,0s

Beallitasi tartomany 0,0s~100,0s

A motor nyomatékdnak biztositdsa érdekében az AC hajtas inditasakor allitsa be a megfelel6 inditasi
frekvenciat. Ezen tulmendéen, hogy a motor induldsakor létrejojjon a gerjesztés, az inditasi frekvenciat egy
ideig tartani kell.

Az inditasi frekvencia (P1.03) nem korlatozza a frekvencia alsé hatara. Ha a beallitott célfrekvencia
alacsonyabb, mint az inditasi frekvencia, az AC hajtas nem fog indulni és készenléti dllapotban marad. Az
el6re- és a hatra forgas kdzotti valtas sordn, az inditasi frekvencia tartasi ideje le van tiltva. A tartasi id6t nem
tartalmazza a felfutasi id6, de az egyszer( PLC futasi idejébe igen.

Példa 1:

P0.04=0 A frekvenciaforras digitalis beallitas
P0.10=2.00Hz A digitalis bedllitas frekvenciaja 2.00Hz
P1.03=5.00Hz Az indit3si frekvencia 5,00 Hz.

P1.04=2.0s Az inditasi frekvencia tartasa 2.0 masodpercig
Ebben a példaban az AC hajtas készenléti allapotban marad és a kimeneti frekvencia 0,00 Hz.
Példa 2:

P0.04=0 A frekvenciaforras digitalis kornyezetben
P0.10=10.00Hz A digitalis beallitas frekvenciaja 10.00Hz
P1.03=5.00Hz Az inditasi frekvencia 5.00Hz

P1.04=2.0s Az inditdsi frekvencia tartasa 2.0 masodpercig

Ebben a példaban az AC hajtas 5,00 Hz-re gyorsul, majd 2 masodperc elteltével a beallitott 10,00 Hz-es
frekvencidra gyorsul.

Inditasi DC fékezési aram/ElGgerjesztési
P1.05 [aram
Beallitasi tartomany 0%~100%

Alapértelmezett|0%

Inditasi DC fékezés id6/ElGgerjesztési
P1.06 [idO
Beallitasi tartomany 0,0s-100,0s

Alapértelmezett|0,0s

A DC fékezéses inditast dltalaban az AC hajtds Ujrainditdsa kdzben haszndljdk, miutdn a motor forgasa leallt.
Az elGgerjesztést arra hasznaljak, hogy az AC hajtas felépitse az aszinkron motor magnesen terét indulas el6tt,
ezzel javitva az érzékenységet.

A DC fékes inditas csak kozvetlen inditasra érvényes. Ebben az esetben az AC hajtas DC fékezést hajt végre a
beallitott inditdsi DC fékez6arammal. A DC fékes inditasi id6 utan az AC hajtas elkezd futni. Ha a beallitott DC
fékes inditasi id6 0, akkor az AC hajtas direktben indul DC fékezés nélkil. A magasabb DC fékes inditasi dram
nagyobb fékezési er6t eredményez.

Ha az inditas el6gerjesztéssel torténik, az AC hajtas felépiti a magneses mez6t a beallitott el6gerjesztési dram
alapjan. Az elGgerjesztési id6 utan az AC hajtas elkezd futni. Ha az el6gerjesztési id6 0, akkor az AC hajtas
kozvetlendl indul, el6gerjesztés nélkil. A DC fékez6arama vagy az el6gerjesztés drama szazalékos értéke az
alapértékhez viszonyitva.
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Ha a motor néveleges drama kisebb vagy egyenldé az AC hajtas dramanak 80% -nal, akkor az alapérték a motor
névleges drama. Ha a motor névleges drama nagyobb, mint az AC hajtds névleges aramdanak 80%-a, akkor az
alapérték az AC hajtas névleges drama.

Felfutas / lefutasi id6egység Alapértelmezett 0

0 Linedris felfutas/lefutds
P1.07

Beallitasi tartomany 1 S-gorbe felfutas/lefutas A

2 S-gorbe felfutas/lefutas B

Ezt a frekvencia valtozas mddjanak beallitasara hasznaljak az AC hajtds inditasa és leallasa soran.
0: Linedris felfutas/lefutas

A kimeneti frekvencia linearis médban novekszik vagy csokken. Az NZ2000 négy csoportjat biztositja a felfutasi
/ lefutasi id6nek, amelyeket a P5.00-t6l P5.08-ig lehet kivalasztani.

1: S-gorbe felfutas/lefutas A

A kimeneti frekvencia névekszik vagy csokken az S gorbe alapjan. Az S gorbét olyan helyeken hasznaljak, ahol
a lagy inditasra és leallitasra van sziikség, mint példaul felvondk, szallitdszalagok és igy tovabb. A P1.08 és
P1.09 funkciokddok az S gorbe fel- és lefutdsi idejének a kezdeti és vég szegmense kdzotti hanyadosat
hatarozza meg.

2: S-gorbe felfutas/lefutas B

Ebben a gorbében a névleges motor frekvencia mindig az inflexiés pont. Ebben az izemmaddban az fb
altaldban olyan alkalmazasoknal hasznaljak, ahol a névleges frekvencianal nagyobb sebesség
felfutasra/lefutasra van szikség.

Amikor a bedllitott frekvencia nagyobb mint a névleges frekvencia, a felfutasi/lefutasi id6:

(3 Lyi3ys
i b R R

A képletben az f a beallitott frekvencia, fb a motor névleges frekvencidja és a T a felfutasi id6 OHz-rél a
névleges frekvenciaig

A

Kimeneti frekvencia (Hz)

Beallitott frekvencia (f)

Névleges frekvencia (fb)

>
l—> e—i Time ()
4-1 abra: S-gorbe felfutas/lefutas B
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S gorbéjl inditds id6aranya Alapértelmezett(30.0
P1.08 %
Beallitasi tartomany 0.0%"~ (100.0%-P1.09)
P1.09 |S gorbéjli leallitds id6aranya Alapértelmezett|30.0
%
Beallitasi tartomany 0.0%~ (100.0%-P1.08)

Lammers Tridda Motor Kift.

Ez a két paraméter hatdrozza meg az S-gorbe felfutasanak/lefutasanak az indulasi szegmens és a végszegmens
id6ardnyat. Teljesitenilk kell a kovetkezd kovetelménynek:

P1.08 + P1.09S 100.0%.

A 4-2 dbran a tl az az idG, ami a P1.08-ban lett definidlva, amelyen belil a kimeneti frekvencia valtozdsanak
meredeksége fokozatosan novekszik, t2 az az idé mely a P1.09-ben lett megadva, amelyen beliil a kimeneti
frekvencia valtozasanak meredeksége fokozatosan O-ra csOkken. .

Kimeneti frekvencia (Hz)

Bedllitott frekvencia

A

(f)

i
tl t2

4-2 abra: S-gorbe felfutas/lefutas A

P1.10

Stop izemmad Alapértelmezett |0
Beallitasi 0 Lefutds megallasig
tartomany 1 Szabad kifutas

0: Lefutas megallasig

Time (t)

A stop parancs engedélyezése utdn az AC hajtas csokkenti a kimeneti frekvenciat a lefutasi idének
megfelelGen, és ledll, amikor a frekvencia nullara csokken.

1: Szabad kifutas

A stop parancs engedélyezése utdn az AC hajtas azonnal leallitja a kimenetet. A motor a mechanikus
tehetetlensége alapjan all le.

P1.11

Leallitasi DC fékezés kezdeti
frekvencidja

Alapértelmezett

0,00 Hz

Beallitasi tartomany

0,00 Hz-maximum frekvencia

P1.12

\Varakozasi id6 a ledllitasi DC fékezésre

Alapértelmezett
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Beallitasi tartomany 0,0s~36,0s

Leallitasi DC fékezési aram Alapértelmezett  |0%
P Beallitasi tartomany 0%~100%

Ledllitasi DC fékezési id6 Alapértelmezett 10.0s
P Beallitasi tartomany 0,0s~36,0s

P1.11 (DC fékezéses megallds kezdeti frekvencidja)

A ledllitasig tarto lefutasi folyamat sordn az AC hajtas DC fékezést indit, amikor a frekvencia alacsonyabb, mint
a P1.11-ben beadllitott érték.

P1.12 (DC fékezéses megallas varakozasi ideje)

Amikor az Gzemi frekvencia lecsokken a DC fékezéses megallas kezdeti frekvencidjaig, az AC hajtas egy
bizonyos ideig leadllitja a kimenetet, majd elinditja az egyendramu (DC) fékezést. Ez megakadalyozza a nagy
sebességli DC fékezés altal okozott hibakat, példaul tularamot.

P1.13 (DC fékezéses megallas drama)

Ez a paraméter hatdarozza meg a DC fékezés kimeneti aramat, és szdzalékban van megadva az alapértékhez
viszonyitva. Ha a motor névleges arama kisebb vagy egyenlé mint az AC hajtas névleges aramanak 80%-a,
akkor az alapérték a motor névleges arama. Ha a motor névleges drama nagyobb, mint az AC hajtas névleges
aramanak 80%-a, akkor az alapérték az AC hajtas névleges arama.

P1.14 (DC fékezéses megallas idG)

Ez a paraméter hatarozza meg a DC fékezés tartasi idejét. Ha ez 0-ra van beallitva, a DC fékezés megszakad. A
DC fékezéses megallas folyamatat az alabbi dbra mutatja.

Time (t)

Waitting tuie e
stop DC breaking
I

= Time (t)
— - h-
I L]
| Stop DO breaking time

4-3 3bra: DC fékezéses megdllds folyamata

Fékhaszndlati Alapértelmezett 100%
arany
P1.15
Beallitasi 0%~100%
tartomany

Ez csak a beépitett fékegységgel rendelkezé AC hajtasokra érvényes, és a fékegység terhelési aranyanak
bedllitasara szolgal. Minél nagyobb ez a paraméter, annal jobb a fékezés eredménye. Azonban a tul nagy érték
az AC haijtas bus feszliltségében nagy ingadozast okoz a fékezés sordan.

P2 csoport: Motorparaméterek

40



Lammers Tridda Motor Kift.

P2.00

Motortipus kivalasztas

Alapértelmezett |0

Beallitasi tartomany

0: Szokvanyos aszinkron motor

1: Valtozé frekvenciaju aszinkron motor

P2.01

Névleges
motorteljesitmény

Alapértelmezett

Modellfligg6

Beallitasi tartomany

0,1kW~30,0kW

P2.02

Névleges motorfesziiltség

Alapértelmezett

Modellfligg6

Beallitasi tartomany

1v-2000V

P2.03

Névleges motor
aramerdsség

Alapértelmezett

Modellfligg6

Beallitasi tartomany

0,01A-655,35A

P2.04

Névleges motorfrekvencia

Alapértelmezett

Modellfligg6

Beallitasi tartomany

0,01 Hz-Maximum frekvencia

P2.05

Névleges motor
fordulatszam

Alapértelmezett

Modellfligg6

Beallitasi tartomany

1rpm~65535rpm

Allitsa be a paramétereket a motor adattablaja szerint, fuggetleniil attdl, hogy a V/F vezérlés vagy a vektor
vezérlés van bekapcsolva. A jobb teljesitmény(i V/F vagy vektor vezérlés eléréséhez a motor automatikus
hangoldsdra van sziikség. A motor automatikus hangoldsanak pontossaga a motor adattablajan szerepld
adatok pontos rogzitésétdl fligg.

P2.06

Allorész ellendllas (aszinkron motor)

AlapértelmezettModellfligg6

Beallitasi tartomany

0,001 D-30.000D

P2.07

Rotor ellendllds (aszinkron motor)

AlapértelmezettModellfligg6

Beallitasi tartomany

0,001 D-65.535D

P2.08

Szivargas Induktivimpedancia

(aszinkron motor)

AlapértelmezettModellfligg6

Beallitasi tartomany

0.01mH~655.35mH

P2.09

K6lcsonds induktiv impedancia

(aszinkron motor)

AlapértelmezettModellfligg6

Beallitasi tartomany

0,1mH~6553,5mH

P2.10

Terhelés nélkiili dram
(aszinkronmotor)

AlapértelmezettModellfligg6

Beallitasi tartomany

0.01A-P2.03

A P2.06 — P2.10 paraméterek az aszinkron motor adatai.
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P2.06-- A P2.10 paraméterek altaldban nincsenek feltlintetve a motor adattablajan, és az inverter automatikus
hangoldsdval érhet6k el. Az aszinkron motor all6 helyzetl automatikus hangolasaval csak a P2.06-t6l P2.08-ig
terjed6 harom paramétert érhetjiik el. Az aszinkron motor dinamikus automatikus hangoldsaval a P2.06-t4l
P2.10-ig terjed6 Osszes paraméter megkaphatjuk, valamint az encoder fazisszekvencidjat és a Pl-hurkaramot
is.

Minden alkalommal, amikor a "Névleges motor teljesitmény" (P2.01) vagy a "Névleges motor fesziiltség"
(P2.02) megvaltozik, az AC hajtas automatikusan visszaallitja a P2.06 - P2.10 értékeket a k6zos szabvanyu Y
sorozatu aszinkron motorra.

Ha nem lehetséges az aszinkron motor allé helyzetl automatikus hangoldsat elvégezni, manualisan irja be
ezeknek a paramétereknek az értékét a motor gyartdja altal megadottak szerint.

P2.11-P2.36 Fenntartva

Automatikus hangolas
kivalasztasa Alapértelmezett |0
P2.37 0 Nincs automatikus hangolas
Beadllitasi tartomany |1 Aszinkron motor statikus automatikus hangoldsa
2 Aszinkronmotor teljes automatikus hangolas

0: Nincs automatikus hangolds Az automatikus hangolas tiltott.
1: Aszinkron motor statikus automatikus hangolasa

Olyan esetekre alkalmazhatd, amikor a teljes automatikus hangolds nem hajthaté végre, mert az aszinkron
motort nem lehet kdnnyen lekapcsolni a terhelésrél.

A statikus automatikus hangolas elvégzése el6tt el6szor rogzitse a motor tipusat és a motor adattablajan
talalhato értékeket a P2.00 - P2.05 paraméterekbe. Az AC hajtas statikus automatikus hangolasaval
megkapjuk a P2.06 — P2.08 paraméterértékeket. Mivelet leirasa: Allitsa be a paraméter értékét 1-re és
nyomja meg a RUN gombot Ekkor az AC hajtds megkezdi az automatikus hangolast.

2: Az aszinkron motor teljes automatikus hangoldsa. Az ilyen tipusu automatikus hangolds végrehajtdsa el6tt
gy6z6djon meg arrél, hogy a motorrdl le lett kapcsolva a terhelés. A teljes automatikus hangolas soran az AC
hajtds el6szor statikus automatikus hangolast hajt végre, majd a P0.08-ben beallitott felfutdsi idén belll a
névleges motorfrekvencia 80% -ara gyorsul. Az AC hajtds egy bizonyos ideig tovdabb mikdodik, majd lelassul,
hogy a P0.09-ben bedllitott lefutasi idn beliil megalljon. Allitsa be a peraméter értékét 2-re és nyomja meg a
RUN gombot. Ezutdn az AC hajtas elkezdi a teljes automatikus hangolast.

Megjegyzés: A motor automatikus hangolasa csak kezel6panel izemmoddban végezhetd el.
P3 csoport: Vektor vezérlés paraméterei

A P3 csoport funkcidkodjai csak a vektorvezérlésre alkalmazhatdak, a V/F vezérlésre érvénytelenek.

Sebességhurok aranyos Alapértelmezett |30
P3.00 |nyereségl

Beallitasi tartomany 1-100

Sebességhurok integralasi  |Alapértelmezett |0,50s
p3.01 [dS1

Beallitasi tartomany 0,01s~10,00s

Atkapcsolasi frekvencia 1 Alapértelmezett |5,00Hz

P3.02

Beallitasi tartomany 0,00-P3,05
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Sebességhurok aranyos Alapértelmezett |20
P3.03 [nyereség2

Beallitasi tartomany 0-100

Sebességhurok integraldsi  |Alapértelmezett 11.00s
P3.04 |[id62

Beallitasi tartomany 0,01s5~10,00s

Atkapcsolasi frekvencia 2 Alapértelmezett 110,00 Hz
P3.05 |Besllitasi tartomany P3.02~maximum kimeneti

frekvencia

A sebesség Pl hurok paraméterei az AC hajtas frekvenciaitol figgnek.

Ha a futdsi frekvencia kisebb vagy egyenlé az "Atkapcsoldsi frekvencia 1" (P3.02) értékénél, akkor a sebesség
Pl hurok paraméterei P3.00 és P3.01.

Ha a futdsi frekvencia megegyezik vagy nagyobb, mint az "Atkapcsoldsi frekvencia 2" (P3.05) értéke, akkor a
sebesség Pl hurok paraméterei P3.03 és P3.04.

Ha a futasi frekvencia P3.02 és P3.05 kozott van, akkor a sebesség Pl hurok paraméterei a két csoport kozotti
linedris atvaltasbdl szarmazd Pl paraméter lesz, amit az a 4-4 dbran is lathato.

P
paramét
erek
P3.00
P3.01
P3.03
P3.04
-
Frekven
cia
4-4 3bra: A futdsi frekvencia és a Pl paraméter kdzo6tti kapcsolat. referenc
1a

A sebesség dinamikus reakcio jellemz6i vektorvezérlésnél beallithaté a sebességszabdlyzé ardanyos
erGsitésével és az integralasi idGvel.

A gyorsabb rendszervalasz elérése érdekében nbvelje az ardnyos erGsitést és csokkentse az integralasi id6t.
Vegye figyelembe, hogy ez a rendszer rezgéseihez vezethet.

Az ajanlott beallitdsi mddszer a kovetkez6:

Ha a gydri beallitds nem felel meg a kovetelményeknek, végezzen megfelel6 bedllitast. EIGszor novelje meg az
aranyos erGsitést, hogy megbizonyosodjon arrdl, hogy a rendszer nem oszcilldl, majd csokkentse az integralasi
id6t, hogy biztositsa a rendszer gyors vdlaszat és kis liktetést. Megjegyzés: Helytelen Pl paraméter bedllitasa
tul nagy sebességtullépést okozhat és tulfesziltség hiba |éphet fel, akkor is ha a liiktetés esik.
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P3.06

Vektorszabdlyozasi slip nyereség

Default |100%

Beallitasi tartomany

50%-200%

Az SFVC a motor fordulatszdm-stabilitdsi pontossaganak bedllitasara szolgal. Ha a terhelt motor nagyon
alacsony fordulatszamon fut, névelje ennek a paraméternek az értékét; ha a terhelt motor nagyon nagy
sebességgel fut, csokkentse ennek a paraméternek az értékét.

P3.07

A sebességhurok sz(ré id6allanddja

Alapértelmezett |0,000s

Beallitasi tartomany

0.000s~0.100s

Vektor vezérlési mddban a sebességhurok-szabdlyozd kimenete nyomatékdram-referencia. Ez a paraméter a
nyomaték-referenciak sz(irésére szolgal. Altaldban nem kell bedllitani, és nagy sebességingadozas esetén
novelhetd. Abban az esetben, ha a motor rezeg, csokkentse ennek a paraméternek az értékét. Ha ennek a
paraméternek a értéke kicsi, akkor az AC hajtds nyomatéka nagymértékben ingadozik, de a valasz gyors.

P3.08

Vektorszabdlyozas tulgerjesztés nyeresége

Alapértelmezett

64

Beallitasi tartomany

0-200

Az AC hajtas lefutasakor a gerjesztés tulvezérlése megakaddlyozhatja a busz fesziiltségének emelkedését,
amivel elkerilhetjik a tulfesziltség hibat. Minél nagyobb a tulgerjesztés erbsitése, annal jobb a korlatozo
hatds. Novelje a tulgerjesztés er@sitését, ha az AC hajtasnadl tulfesziiltség hibdhoz vezet a lassulas soran. A tul
nagy tulgerjesztési erdsitése azonban a kimeneti aram ndvekedéséhez vezethet. Ezért dllitsa ezt a paramétert
megfelel6 értékre az aktualis alkalmazdsoknal.

A tulgerjesztési erdsitést allitsa 0-ra kis inercidval rendelkez6 hajtds esetén (a busz fesziiltsége nem fog
novekedni lefutds kozben) vagy ha van fékellenallas.

A nyomaték fels6 hatarértékének forrasa sebességszabalyozott

Alapértelmezett|0

izemmodban
0 P3.10
1 FIV
P3.09
2 FIC
Beallitasi tartomany
3 Fenntartva
4 IMPULZUS bedllitdsok
5 Kommunikacids beallitas
a nyomaték felsé hatarértékének digitalis beallitasa .
. . .. . Al tel tt|150,09
P3.10 |[sebességszabdlyozott lizemmaddban aperteimeze %

Beallitasi tartomany

0,0%~200,0%

Sebességvezérlés mdodban az AC hajtas maximalis nyomatékat a P3.09 korlatozza. Ha a nyomaték felsé hatara
analdg, impulzusos vagy kommunikacios bedllitds, akkor a bedllitds 100% -a felel meg a P3.10 értéknek, a
P3.10 értékének 100% -a pedig az AC hajtas névleges nyomatéka.

Gerjesztés allitas ardnyos nyereség

Alapértelmezett|2000

P3.13

Bedllitasi tartomany 0-20000

Gerjesztés allitas integralt nyereség Alapértelmezett|1300
P31 Beallitasi tartomany 0-20000

Nyomaték allitas aranyos nyereség Alapértelmezett|2000
P35 Beallitasi tartomany 0-20000
P3.16 Nyomaték allitas integralt nyereség Alapértelmezett|1300
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Beallitasi tartomany 0-20000
Sebességhurok integralt tulajdonsag Alapértelmezett|0
P3.17 0 Ervénytelen

Beallitasi tartomany

1 Ervényes

Ezek a jelenlegi Pl hurok paraméterek a vektorvezérléshez. Ezeket a paramétereket automatikusan az
"aszinkron motor teljes automatikus hangolasa" utjan kapjak meg, és altaldban nem kell médositani. Az
integral aramhurok szabdlyozé dimenzidja inkabb az integralis erGsités, mint az integralasi id6.

Vegye figyelembe, hogy a tul nagy Pl aramhurok erGsitése a teljes szabalyozé hurok oszcillacidjahoz vezethet.
Ezért, ha az dramer@sség vagy a nyomaték ingadozasa nagy, itt manualisan csdkkentse az ardnyos erdsitést
vagy az integralt erdsitést.

P3.18-P3.22 Foglalt
P4 csoport: V/F vezérl6 paraméterek-

AV / F vezérlési mdd alkalmazhatd alacsony terhelési alkalmazasoknal (ventilator vagy szivattyu) vagy olyan
alkalmazdasoknal, ahol egy AC hajtas tobb motort lizemeltet, vagy ha nagy kilénbség van az AC hajtas és a
motor teljesitményében.

V/F gorbe beallitas Alapértelmezett |0

Linedris V/F

Tobbpontos V/F

Négyzetes V/F

1.2-teljesitmény V/F

P4.00 1.4-teljesitmény V/F

Beallitasi tartomany
1.6-teljesitmény V/F

1.8-teljesitmény V/F

O] ol o] | W| N| | O

Fenntartva

[EEY
o

V/F teljes elvalasztasi mod

[ERY
(=Y

V/F fél elvalasztasi mod

0: Linearis V/F
Ez alkalmazhato az atlagos dllandé nyomatéku terhelésekre.
1: Tobbpontos V/F

Kulonleges terhelésekre, példaul dehidratatorra és centrifugara alkalmazhaté. Barmely V / F-gorbe elérhet§
igy,P4.03 — P4.08 paraméterek megfelel§ beallitasaval.

2: Négyzetes V/F
Centrifugdlis terhelésekre, példaul ventilatorra és szivattyura alkalmazhaté.
3-t6l 8-ig: V / F gorbék a linedris V / F és a négyzet V / F gorbék kozott V / F teljes elvalasztasi mod

Ebben az izemmaddban az AC hajtas kimeneti frekvencidja és kimeneti fesziiltsége egymastdl fliggetlen. A
kimeneti frekvenciat a frekvenciaforras hatarozza meg, a kimeneti fesziiltséget a "V / F elvéalasztas
fesziltségforrasa" (P4.13) hatarozza meg.

Alkalmazhatd indukcids flités, inverz tdpegység és nyomatékmotor vezérlésére.
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11: V / F fél elvalasztasi mod

Ebben az lzemmaddban V és F aranyosak, és az ardnyossagi kapcsolat bedllithaté a P4.13-ban. AV és F kozotti
kapcsolat a P2 csoport névleges motorfesziiltségéhez és névleges motorfrekvencidjahoz kapcsolodik.

Tegyuk fel, hogy a bemeneti fesziltségforras X (0-100%), és a V és F kozotti kapcsolat: V/F=2* X *
(névleges motorfesziiltség) / (névleges motorfrekvencia)

P4.01 |Nyomatéknovelés Alapértelmezett Modellfligg6
Beallitasi tartomany 0.0%~30%
Pa.02 A nyomatékndvelés Alapértelmezett 50,00 Hz

hatarfrekvencijja

Beallitasi tartomany 0,00 Hz-maximum kimeneti frekvencia

AV / F vezérlés alacsony frekvencidju nyomatékkarakterisztikdjanak kompenzalasa érdekében a P4.01
madositasaval novelheti az AC hajtas kimeneti fesziltségét alacsony frekvencidan. Ha a nyomatékerdsitést tul
nagyra allitja, a motor tulmelegedhet, és az AC hajtdsndl tularam Iéphet fel. Ha a terhelés nagy, és a motor
inditasi nyomatéka nem elegendd, névelje a P4.01 értékét. Ha a terhelés kicsi, csokkentse a P4.01 értékét. Ha
ez 0.0-ra van dllitva, az AC hajtds automatikusan nyomatékndévelést hajt végre. Ebben az esetben az AC hajtas
automatikusan kiszamitja a nyomatékerdésités értéket a motorparaméterek alapjan, beleértve az all6rész
ellenallasat. A P4.02 meghatarozza azt a frekvenciat ami alatt a nyomatékerd@sités érvényes. A nyomaték
erdsitése érvénytelenné valik, ha ezt a frekvenciat tullépik, ahogy az a kovetkez6 abran lathatd.

Output voltag 4

vh [T T T TTTTTTTTTT TR T Vb: Maximum
| output voltage
|
POV Voltage of
' 1 manual torque boost
! |
L\ | :
I 1

o=

fl fb Qutput frequency
f1: Kézi nyomatékerd@sités kikapcsolasi frekvenciaja fb: Névleges futasi frekvencia

4-5 abra: Kézi nyomatékerdsités

04.03 Tobb pontos V/F frekvencia 1 (F1) Alapértelmezett 0,00 Hz
Beallitasi tartomany 0,00HZ-P4,05
Tobbpontos V/F fesziltség 1 (V1) Alapértelmezett 0,0%
P4,04 Beallitasi tartomany 0,0%~100,0%
Tobb pontos V/F frekvencia 2 (F2) Alapértelmezett 0,00 Hz
Pa.05 Beallitasi tartomany P4.03-P4.07
Tobb pontos V/F fesziltség 2 (V2) Alapértelmezett 0
P4.06 Beallitasi tartomany 0,0%~100,0%
Multi-point V/F frekvencia 3 (F3) Alapértelmezett 0
P07 Beallitasi tartomany P4.05~motor névleges frekvenciaja (P2.04)
P4.08 ([Tobbpontos V/F fesziltség 3 (V3) Alapértelmezett 0,0%
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Beallitasi tartomany 0,0%~100,0%

Ez a hat paraméter a tobbpontos V / F gorbe meghatarozasara szolgal. A tobbpontos V / F gorbét a motor
terhelési jellemzdi alapjan allitjak be. A fesziltség és a frekvencia kapcsolatdnak meg kell felelnie a
kovetkez6knek: V1 <V2 <V3, F1 <F2 <F3. Alacsony frekvencian a magasabb fesziiltség tulmelegedést vagy akar
leégést okozhat a motorban, valamint tuldramot vagy az AC hajtas tularamvédelmének aktvaldsat.

Feszilt
ség W vbbmmm e e
VIFomoaeana :
| I
| |
I I
Vikh o - - I |
I |
! | I
I I I
al-7
1 | | 1 P"
l 7 b
Frekvenc

V1-V3: 1, 2. és 3. fesziiltség a tobbpontos V/F szazalékaban F1-F3: 1., 2.18 Ydrekvencia a tobbpontos V/F
szadzalékaban Vb: motor névleges feszliltsége Fb: A motor névleges futasi frekvencidja

4-6 abra: Tébbpontos V/F gorbe meghatarozasa

\V//F slip kompenzacio Alapért (0,0%
nyeresége elmeze

P4.09 it
Beallitasi tartomany 0%~200.0%

Ez a paraméter csak az aszinkron motorra érvényes.

Kompenzalja az aszinkron motor fordulatszamcsuszasat (slip), amikor a motor terhelése névekszik, és
stabilizalja a motor fordulatszamat terhelésvaltozasok esetén.

Ha ezt a paramétert 100% -ra allitja, akkor ez azt jelzi, hogy a kompenzacid a motor névleges terhelésekor
megegyezik a motor névleges slipjével. A motor névleges slipjét az AC hajtas automatikusan megkapja az F1
csoportban rogzitett névleges motorfrekvencia és a motor névleges fordulatszama alapjan végzett szamitds
alapjan.

A V/F slip kompenzacios szabalyozas altalaban névleges terhelésre vonatkozik. Ha a motor fordulatszama eltér
a célsebességtdl, akkor kissé helyesbitse ezt a paramétert.

V/F tllgerjesztés
P4.10 |[nyeresége
Beallitasi tartomany 0~200

Alapértelmezett|64

Az AC hajtas lefutasa alatt, a tulgerjesztés megakaddlyozhatja a bus feszliltségének a novekedését, a
tulfesziiltség-hiba elkeriilése érdekében. Minél nagyobb a tulgerjesztés, annal jobb a visszatartd hatas.

Novelje a tulgerjesztés mértékét, ha lefutds alatt az AC hajtas kiall tulfesziltség-hibara. A tulzott tulgerjesztés
mértéke azonban a kimeneti aram névekedéséhez vezethet. Allitsa a P4.09 értéket az alkalmazasnak
megfelelG szintre.

A tulgerjesztés mértékét allitsa O-ra azokban az alkalmazdsokban, ahol a tehetetlenség kicsi, és a bus
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fesziltsége nem novekszik a motor lassuldsakor, vagy ahol fékellenallas van.

\V//F oszcillacio szupresszids
P4.11 |[nyeresége
Beallitasi tartomany 0~100

Alapértelmezett|Modellfligg6

Allitsa be ezt a paramétert a lehet6 legkisebbre, a hatékony rezgéscsillapitas érdekében, hogy elkeriiljik a V /
F szabalyozéasra gyakorolt hatasat. Allitsa ezt a paramétert O-ra, ha a motornak nincs rezgése. Csak akkor
novelje meg az értéket, ha a motor lathatdan rezeg. Minél nagyobb az érték, annal nyilvanvalébb lesz az
oszcillacio elfojtdsanak a mértéke.

Ha az oszcillacidelfojtas funkcid engedélyezve van, a motor névleges dramanak és az lresjarati aramanak
helyesnek kell lennie. Ellenkez6 esetben a V / F rezgéscsillapitd hatds nem lesz kielégité.

Fesziltségforras V/F elvalasztashoz Alapértelmezett 0
0 digitalis beallitas (P4.14)
1 FIV
2 FIC
3 Fenntartva
Beallitasi 4 Impulzus beallitas (S3)
P4.13
tartomany 5 Multi-referencia
6 Egyszerl PLC
7 PID
8 Kommunikacios beallitas
100,0%-ban megfelel a motor névleges feszlltségének. (P2.02)
I ek R T o
Beallitasi tartomany 0V~Névleges motorfesziiltség

AV / F szétvélasztasos madd altalaban olyan esetekre alkalmazhatd, mint példaul az indukcids fiités, az inverz
energiaellatds és a motor nyomatékanak szabalyozasa.

Ha a V / F szétvélasztott vezérlés engedélyezve van, a kimeneti feszlltséget a P4.14 funkcidokdéddal vagy
analdg, multi-referencia, egyszer( PLC, PID vagy kommunikacid segitségével allithatjuk be. Ha a kimeneti
feszliltséget nem digitdlis bedllitdssal allitja be, akkor a beallitds 100% -a felel meg a névleges
motorfesziiltségnek. Ha negativ szdzalékot allitanak be, akkor annak abszolut értékét kell haszndlni tényleges
értékként.

0: digitalis bedllitas (p4.14)

A kimeneti feszliltséget kdzvetleniil a P4.14 allitja be.

1: FIV; 2: FIC

A kimeneti fesziltséget az Al sorkapcsok allitjak be.

3: Foglalt 4: Impulzus beallitas (S3)

A kimeneti fesziiltséget az S3 terminal impulzusai allitjak be.

Impulzus beallitas részletei: feszliltségtartomany 9-30 V, frekvenciatartomany 0-100 kHz 5: Multi-referencia

Ha a feszliltségforras multi-referencia vezérlés(, akkor a P4 és PC paramétercsoport értékeit be kell allitani a
bedllito jel és a beallitd fesziiltség kozotti megfelel6 kapcsolat meghatdrozdsara.
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Az FC csoportban a multi-referencia érték 100,0% -a felel meg a névleges motorfesziiltségnek.

6: Egyszerl PLC

Ha a feszliltségforras egyszerl PLC vezérlés, akkor az FC csoport paramétereit be kell allitani a kimeneti
fesziiltség meghatarozdsahoz.

7: PID

A kimeneti feszliltség a PID zart hurok alapjan generdlddik. A részleteket |asd a PA csoport PID leirasat.
8: Kommunikacios bedllitas

A kimeneti fesziiltséget a fogadd szamitdgép allitja be a megadott kommunikacids eszkozokkel.

AV / F szétvélasztashoz sziikséges fesziiltségforrast ugyanugy kell beallitani, mint a frekvenciaforrast. A
beallitas 100,0% -os értéke minden lizemmaddban megfelel a névleges motorfesziiltségnek. Ha a megfeleld
érték negativ, akkor annak abszolut értékét kell hasznalni.

V/F elvalasztas fesziltség emelkedési  |Alapértelmezett|0,0s

P4.15 [deje

Beallitasi tartomany 0.0s-1000.0s

V/F elvalasztas feszultség csokkenési  |Alapértelmezett|0,0s
P4.16 |ideje

Beallitasi tartomany 0,0s~1000,0s

P4.15 azt az id6tartamot jelenti, amely alatt a kimeneti feszliltség 0 V-rél a motor névleges fesziiltségére
novekszik, mint t1 a kovetkez6 abran.

P4.16 azt az id6tartamot jelenti, amely alatt a kimeneti fesziiltség a névleges motorfesziltségrél 0 V-ra
csokken, a kovetkezd abran t2-vel jeldlve.

A
Kimeneti

fesziltség

-~
-
-
-

Névleges .
motorfeszi
ltség

T
1
1
i
1
1
1
i
T I TSNS PSR —— ¥
mmmmmmmm e == =

-

Célfeszlltsé

g

tl t2

¢ fesziltség ? fesziltségcs
rﬁ@ﬂ?éh%qe Allitsa be a fesziiltségemelkedés idejét  Allitsa be a@KRERS skkenés

i?iiéj@je ideje

4-7 abra: A V/F szétvalasztas feszultsége

idejét.

P5 csoport: Bemeneti sorkapcsok

NZ2000 sorozatu frekvenciavaltd 6 multifunkcids digitalis bemenettel (S3 nagysebességli impulzus bemeneti
csatlakozéként hasznalhatd), két analdg bemeneti sorkapoccsal rendelkezik.
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FWD (el6re) funkcid
P5.00 |kivalasztas Alapértelmezett|1 ElI6remenet (FWD)

REV (hatra) funkcié
P5.01 |kivalasztas Alapértelmezett|]2 Hatramenet (REV)
P5.02 [S1 funkcid kivalasztas Alapértelmezett|9 (hiba utani visszaallitas)
P5.03 [S2 funkcid kivalasztds Alapértelmezett|12 (Multi-referencia sorkapocs 1)
P5.04 |S3 funkcio kivalasztas Alapértelmezett|13 (Multi-referencia sorkapocs 2)
P5.05 [S4 funkcio kivalasztas Alapértelmezett|0

Az aldbbi tablazat felsorolja a multifunkciés bemeneti sorkapcsok esetén rendelkezésre all6é funkcidkat.

A tablazat alapjan a kovetkezd funkciokat valaszthatja:

Erték [Funkcid Leiras
0 Nincs funkcid A fenntartott termindlokat allitsa 0-ra, hogy elkeriilje az izemzavart.
1 El6remenet (FWD)
A termindl az AC hajtds el6re- vagy hatramenetének vezérlésére szolgal.
2 Hatramenet (REV)
3 Harom vezetékes A sorkapocs meghatdrozza az ac hajtas harom vezetékes vezérlését. A
szabalyozds részleteket lasd a P5.11 leirasaban.
El6remenet kuszas
¢ lrog)
Az FJOG az el6remeneti kuszast (JOG), az RJOG a hatrameneti kuszast jelenti. A
5 Hatramenet klszds |kuszasi frekvencia, felfutasi id6 and lefutdsi idé leirdsa a P8.00, P8.01 és P8.02-
(RJOG) ben taldlhato.
6 Sorkapocs FEL Ha a frekvenciat kiils6 csatlakozok hatarozzak meg, akkor a két funkcidval
ellatott csatlakozdk hasznalanddk novelési és csokkentési parancsokként a
Sorkapocs ) e . C e eeats .
7 frekvencia médositasdhoz. Ha a frekvenciaforras digitalisra van allitva, a
LE frekvencia beallitdsdra hasznalhatoék.
3 Szabadonfutas Az AC hajtas blokkolja a kimenetet, a motor leallasig kifut, és azt nem vezérli az
megallasig AC hajtds. Ugyanaz, mint a P1.10-nél leirt kifutas.
. . A terminalt a hiba-visszaallitasi funkciohoz hasznaljak, ugyanugy, mint a
Hiba utani « iy i e . et
9 . (1o s kezel6panel RESET gombjanak funkciodjat. Ez a funkcié a tavoli hiba-visszaallitas
visszaallitas (RESET) - e
funkciot valdsitja meg.
A AC hajtas lassitva megall, de a futasi paraméterek a memoariaba keriilnek,
10 FUTAS sziinet mint a PLC, a kilengési frekvencia és a PID paraméterek. Ha ezt a funkciét
kikapcsoljak, az AC hajtas visszatér a megallas el6tti statuszaba.
Normal esetben
11 nyitva (NO) bemenet [Ha ez a termindl BEkapcsolt allapotban van, az AC hajtas E15 jelentést kiild, és
kiils6 hibanal végrehajtja a hibavédelmi mdveletet. Tovabbi részletek a P9.47 leirasaban.
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Erték |Funkcidé Leiras
Multi-referencia

12
sorkapocs 1

13 Multi-referencia
sorkapocs 2 A 16 sebesség vagy 16 tovabbi referencia bedllitdsa e négy sorkapocs 16 allapotanak

. —kombinacidjaval valdsithaté meg. Tovabbi részletek az 1. tablazatban talalhatok.

14 Multi-referencia
sorkapocs 3
Multi-referencia

15
sorkapocs 4
Sorkapocs 1 a
felfutds/ lefutd

16 .e”u as/ lefutds
idé
kivalasztasara  |3sszesen négy gyorsulasi / lefutési idé csoportja valaszthatd ki e két sorkapocs két
Sorkapocs 2a  |dllapotanak kombinaciojaval.
felfutasi / lefutas

17 s x /
idé
kivalasztdsdara
Frekvencia A sorkapocs segitségével valaszthat kiilonb6z6 frekvenciaforrdsokat. Valassza ki a

. P0.03 funkciokdd beallitasat a frekvenciaforrds szerint, ha kétféle frekvenciaforras-
18  |forras et 211 . . " . : e
valtast allit be frekvenciaforrasnak. A terminalt a két frekvenciaforras kézotti
valtas valtashoz hasznaljak.
FEL és LE
bedllitas . et s . e . .

19 Ha a frekvenciaforras digitalis beallitas, akkor a terminal segitségével tordlheti a
torlés (termindl, |modositast a FEL / LE funkcid vagy a kezelGpanel névelés / csokkentés gomb
kezel6panel) hasznalataval, a beallitott frekvenciat visszaallitva P0.10 értékre.

Ha a parancsforras sorkapocsvezérlésre van allitva (P0.02 = 1), akkor ezt a sorkapcsot
Parancs - s s ,, - e o

a valtashoz a sorkapocsvezérlés és a kezel6panel vezérlése kdzotti valtasra
forras hasznaljak.

20 )

valtas Ha a parancsforras sorkapocsvezérlésre van dllitva (P0.02 = 2), akkor ezt a sorkapcsot
a valtashoz a sorkapocsvezérlés és a kezelGpanel vezérlése kozotti valtasra

sorkapocs -
hasznaljak.

Felfutas/

21 Lefutds Lehet6vé teszi AC hajtomi szdmdra az aktudlis frekvenciakimenet fenntartasat
tiltott anélkil, hogy kilsé jelek befolyasolndk (a STOP parancs kivételével).

. PID ideiglenesen érvénytelen The AC hajtas fenntartja a jelenlegi

22 PID szlinet . . . et s , . P

frekvenciakimenetet a frekvenciaforrds PID allitasanak tdmogatdsa nélkdil.

53 PLC statusz A sorkapocs hasznalata: visszadllitja az AC hajtas PLC vezérlésének eredeti allapotat,

Ujraallitas

amikor a PLC vezérlést szlinet utan Ujrainditjak.

51



NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

az el6re bedllitott
frekvencia kozott

Erték |Funkcié Leiras
f e Az AC hajtas kiadja a kozponti frekvenciat, és a lengési frekvencia funkcié
24 Lengési szuinet ..
szlinetel.
25 Szamlalé input Ezen sorkapocs funkcidja az impulzusok szamlaldsa.
26 Szamlaloé reset Ezen sorkapocs funkcidja a szamlalod statuszanak torlése.
Hosszusagmérés . (o
27 8 Ezen sorkapocs funkcidja az hossz mérése.
bemenet
28 Hossz reset Ezen sorkapocs funkcidja a hosszméré statuszanak torlése.
29 Nyomatékszabdlyoz |Az AC hajtas nyomatékszabalyozas mddja tiltott, a sebességszabdlyozds
as tiltott Uzemmodba lép.
IMPULZUS
bemeneti (csak az . .
30 , ( Az S3 funkcidja az impulzus bevitele.
S3-nal
engedélyezett)
31 Fenntartva Fenntartva
39 Miutdn ez a termindl bekapcsol, az AC hajtas kozvetleniil dtkapcsol az egyenaramu
Azonnali DC fékezés|fékezési allapotba.
Kilsé hiba normall . . o . et 2
4 Ha ez a terminal BEkapcsolt allapotban van, az AC hajtas E15 jelentést kild, és
33 closed (NC) .
megall.
bemenet
Frekvencia Ha ez a sorkapocs érvényes, az AC hajtds nem valaszol semmilyen
e frekvenciavaltozasra, amig ez a terminal érvénytelenné valik.
34 modositas
tiltott
35 Hatrameneti PID  |Amikor ez a termindl bekapcsol, a PID m(ivelet irdnyat megforditja a PA.03-ban
m(iveleti irany beadllitott irdnyba.
36 Kils6 STOP Kezel6panel mdédban ez a terminal haszndlhatd az AC hajtas leallitasara, ami
csatlakozas 1 megegyezik a kezel6panel STOP gombjanak funkcidjaval.
, Ezt a terminalvezérlés és a kommunikacidvezérlés kozotti valtasra haszndljdk. Ha a
Parancs forras . s e (e
37 .y , parancsforras sorkapocsvezérlés, akkor a rendszer atvalt a kommunikacio
valtas csatlakozas 2 e S
vezérlésére, miutan ez a sorkapocs bekapcsolt.
. o Miutan ez a termindl hatalyba lépett, az integral beallitasi funkcido megall. Az
38 PID integral szlinet , , . . y . ,p. . & ‘ . ,g
aranyos és a differencialt beallitasi funkcidk azonban tovabbra is érvényesek.
Valtas az X f6
39 frekvenciaforras és |Miutan ez a terminal bekapcsol, az X frekvenciaforras helyébe a P010-ben elére

bedllitott frekvencia Iép.
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Erték

Funkcio

Leiras

40

el6re beallitott frekvencia kozott

Valtas az Y segédfrekvencia-forras és az

Miutdn ez a termindl bekapcsol, az Y frekvenciaforrds helyébe
a P010-ben el6re beallitott frekvencia lép.

43

PID paraméter valtas

Ha a PID-paraméterek atvaltasa az X terminalon keresztil
torténik (PA.18 = 1), akkor a PID-paraméterek a PA.05 - PA.07
értékei, ha a terminal érvénytelenné valik. A PID PA.15 —
PA.17 paraméterek amikor ez a termindl bekapcsol.

44

Fenntartva

45

Fenntartva

46

Sebességvezérlés/Nyomatékvezérlés
valtas

Ez a terminal lehet6vé teszik az AC hajtasnak, hogy
atkapcsoljon sebességvezérlés és nyomatékvezérlés kozott.
Amikor ez a terminal érvénytelenné valik, az AC hajtds a
C0.00-ban beallitott izemmaddban fut. Miutan ez a terminal
bekapcsol, az AC hajtas atkapcsol egy masik vezérlési
allapotba.

47

Vészhelyzeti

leallitas

Amikor ez a terminal bekapcsol, az AC hajtds a legrovidebb
idén belul ledll. A ledllitasi folyamat alatt az dramerGsség a
beallitott felsé hataron marad. Ezt a funkcié az AC hajtas
vészhelyzeti ledllitdsa kovetelményeinek teljesitésére
haszndlatos.

48

Kils6é STOP terminal 2

Barmelyik vezérlési mdédban (kezel6panel, terminal vagy
kommunikacio) hasznalhatd arra, hogy az AC hajtast alléra
lassitsa. Ebben az esetben a lefutasi id6 a 4. lefutasi id6.

49

Lefutds DC fékezés

Miutan ez a termindl bekapcsol, az AC hajtas lefut a Stop DC
fékezés kezdeti frekvenciajaig, majd atkapcsol a DC fékezés
allapotba.

50

Torli a jelenlegi futdsid6t

Ha ez a terminal BEkapcsol, az AC hajtas jelenlegi futasideje
torl6dik. Ezt a funkcidt a P8.42-nek és a P8.53-nak tamogatnia
kell.

1. kiegészit6 tablazat: A multi-referencia leirdsai. A négy multi-referencia csatlakozénak 16
allapotkombinacidja van, ami 16 referenciaértéknek feleltetheté meg, az 1. tablazatban felsorolt mdédon.

Referencia Kapcsolodod
K4 K3 K2 K1
Beallitasi Paraméter
KI Kl Kl Kl Referencia O PC.00
KI KI KI B Referencia 1 PC.01
KI KI B KI Referencia 2 PC.02
KI KI : : Referencia 3 PC.03
KI B KI KI Referencia 4 PC.04
KI B KI : Referencia 5 PC.05

53




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

Kl Referencia 6 PC.06

Referencia 7 PC.07

Referencia 8 PC.08

KI Referencia 9 PC. 09

Kl Referencia 10 PC. 10
Referencia 11 PC. 11

BE Referencia 12 PC. 12
Referencia 13 PC. 13

Referencia 14 PC. 14

Referencia 15 PC. 15

Ha a frekvenciaforras multi-referencia, akkor a PC.00 — PC.15 érték 100% -a megfelel a P012 maximalis
frekvencidjanak.

A tobbsebesség(i funkcion kivil, a multi-referenciat hasznalhatjuk PID beallitasi forrdsnak vagy V/F

/////

2. kiegészit6 tablazat: A kapocsfunkciok leirasa felfutasi/lefutasi id6 kivalasztasdhoz

m56-

Felfutasi/lefutasi id6 kivalasztasa |Megfelel6

Sorkapocs Terminal

Paraméterek
Kl Kl Felfutasi/lefutdsi id6 1 P0.08, P0.09
KI : Felfutasi/lefutasi id6 2 P8.03, P8.04
BE Kl Felfutasi/lefutasi id6 3 P8.05, P8.06
BE : Felfutasi/lefutasi id6 4 P8.07, P8.08

X sz(rd id6 | Alapértelmezett 10,010s

P5.10 |Besllitasi
tartomany 0,000s-1,000s

Az S terminal allapotanal a szoftversz(rési id6 beallitasara szolgal. Ha az S terminalok interferenciara
hajlamosak, és hibas mlkodést okozhatnak, ndvelje ennek a paraméternek az értékét az
interferenciamentességi képesség fokozasa érdekében. Az S sz(irési id6 ndvelése azonban csokkenti az S
terminalok valaszat.

Sorkapocs vezérlési Alapértelmezett |0
tizemmaod

Beallitasi tartomany Két vezetékes lizemmod 1

P5.11

0
1 Két vezetékes Uzemmaod 2
2

Haromvezetékes lzemmaod 1

3 Haromvezetékes lzemmaod 2

Ez a paraméter hatarozza meg a kiils6 terminal vezérlését, mely négy kiilonb6z6 futasi modot jeldl.

0: Kétvezetékes izemmad 1: ez a mddszer a leggyakrabban alkalmazott kétvezetékes mddszer A motor pozitiv
és forditott mikodését (forgasiranyat) az Xx, Xy kapcsok hatarozzak meg. A paramétereket az alabbiak szerint
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allithatdk be:

Sorkapocs Beadllitott érték Funkcidleiras
SX 1 El6remenet (FWD)
Sy 2 Hatramenet (REV)

Kozlllik az Sx, Sy az S1 ~ S4, FWD, REV tdbbfunkciés bemeneti csatlakozék, szint vezéreltek

K1 [K2 |FUTAS
~_1.  NZ2000 parancs
Kl )
~ | sxFwD 0 P Pplor

- 1 0 |FwD

= Sy REV (elére)
{

0 1 [REV

COM (hatra)

Digitalis T 1 top

4-8 abra: Kétvez&gﬁgkaemméd 1 bedllitasa

1: kétvezetékes mod 2: ezt a mddszert haszndljak, ha az Sx terminal funkciéi mikodéshez terminalt hozhatnak
létre, és a Sy termindl hatdrozza meg a futast.

A paraméterek beallitasa az alabbiak szerint:

Sorkapocs Beadllitott érték  [Funkcidleiras
Sx 1 El6remenet (FWD)
Sy 2 Hatramenet (REV)

Kozuluk az Sx, Sy az S1 ~ S4, FWD, REV tobbfunkcidos bemeneti csatlakozék, szint vezéreltek
NZ2000

K1 |K2 FUTAS parancs
;: Sx Futas o 0 Stop
, 1 0 FWD (el6
e Sy Irdny (eldre)
K2 o - 1 1 REV (hatra)
COM Digitalis |;—; Stop
érték

4-9 abra: Kétvezetékes mod 1 bedllitasa
2: Haromvezetékes lizemmadd 1
Ebben az lizemmaddban Sn a RUN engedélyez6 sorkapocs, és az iranyt Sx és Sy hatarozza meg.

A paraméterek bedllitasa az alabbiak szerint:

Sorkapocs [Beadllitott |[Funkcidleiras
érték
SX 1 El6remenet (FWD)
Sy 2 Hatramenet (REV)
Sn 3 Harom vezetékes vezérkés

Az Sn sorkapcsot zarnunk kell a futdshoz, a motor el6re- és hatrameneti vezérlésének megvaldsitasat Sx vagy
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Sy impulzusemelkedésével érjiik el.

Ha meg kell allitani, elegend6 az Sn terminal jelét megsziintetni. Ezek kozil az Sx, Sy, Sn mint S1 ~ S4, FWD,
REV a multifunkcids bemeneti csatlakozék, Sx, Sy az impulzus vezérelt, Sn a szint vezérelt

582 T
El6re gomb SxFWD
SBl  —
Sn RUN
-
Stop gomb SB3 - (futas)
Hatra gomb bekapcsolva
SyREV
COM Digitalis

Ezek kozll KB1: stop gomb KB2: el6re gomb KB3: hatra gomb
3: Haromvezetékes izemmad 2

Ebben az tizemmaddban az Sn RUN engedélyez6 terminal. A RUN parancsot Sx adja, az irdnyt Sy hatarozza
meg.

A paraméterek beallitasa az alabbiak szerint:

Sorkapocs Bedllitott érték Funkcidleiras

SX 1 El6remenet engedélyezett (FWD)
Sy 2 Hatramenet (REV)

Sn 3 Harom vezetékes vezérkés

Sn terminadlt zarni kell a futdshoz, Sn terminal, az Sx impulzusanak ndvekedése hozza létre a motor futasi
impulzust, az Sy hatarozza meg a motor forgasanak irdnyjelzését.

Ha meg kell allni, azt Sn terminal jelének lecsatlakoztatdsaval lehet megvaldsulnia. Kézllik az Sx, Sy, Sn S1 ~
S4, FWD.REV multifunkcids bemeneti csatlakozdk, Sx az impulzus vezérelt, Sy, Sn a szint vezérelt.

. KB3 [Futas
F
gol:r:abs L r—\_ SXFWD L,
iranya
Stop | SBI
gomb _'\_‘_ Sn RUN 0 El6re
sB3 -~ | ,
(futas) 1 Hatra
bekapcsolva
SyREV
4-10-2 abra: Hdromvezetékes izemmad 2 beadllitasa
COM Digitalis
P5.12 Sorkapocs FEgEQRItasi sebesség Alapértelmezett 1,00Hz/s
Beallitasi 0,01 Hz/s~65,535 Hz/s
Tartomany

Amikor a terminal FEL/LE érintkez&jével szabalyozza a bedllitott frekvenciat. A frekvencia valtozas mértéke a
masodpercenkénti frekvenciavaltozas.

Ha P0.22 (frekvencia-referenciafelbontas) 2, akkor a beallitasi tartomany 0,001-65,535 Hz / s.
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Ha P0.22 (frekvencia-referenciafelbontas) 1, akkor a beallitasi tartomany 0,01-655,35 Hz / s.

P5.13 Fl gorbe 1 minimum input Alapértelmezett 0,00V
Beallitasi 0,00V~P5.15
Tartomany

P5.14 Fl gorbe 1 minimum inputnak megfeleld Alapértelmezett 0,0%
beallitas
Beallitasi -100,00%~100,0%
Tartomany

P5.15 Fl gorbe 1 maximum bemenet Alapértelmezett 10v
Beallitasi P5.13~10,00V
Tartomany

P5.16 FI gérbe 1 maximum inputnak megfelel6 Alapértelmezett 100%
beallitas
Beallitasi -100,00%~100,0%
Tartomany

P5.17 Fl gorbe 1 sz(irési id6 Alapértelmezett 0,10s
Beallitasi 0,00s~10,00s
Tartomany

Ezeket a paramétereket hasznaljuk az analég bemeneti fesziiltség és a megfelel§ bedllitas kozotti kapcsolat
meghatdrozasara. Ha az analdg bemeneti fesziiltség meghaladja a maximalis értéket (P5.15), akkor az analég
fesziiltség maximalis értékét a ,maximalis bemenet”-bdl szamitja ki. Ha az analdg bemeneti feszliltség kisebb,
mint a beallitott minimalis bemenet (P5.13), akkor a P5.34-ben beadllitott értéket (az FI beallitasa kisebb, mint
a minimalis bemenet) a minimalis bemenetbdl szamitja ki vagy 0,0%

Ha az analég bemenet dram bemenet, akkor a 20 mA dram megfelel az 5 V fesziltségnek. 4 mA aram megfelel
az 1V fesziiltségnek.

Az Fl bemeneti szdrési id6t hasznaljuk, hogy beallitsuk az Fl szoftverszirési idejét. Ha az analdg bemenet
zavart okoz, novelje ennek a paraméternek a sz(irési idejét, hogy stabilizalja az észlelt analdg bemenetet.

Azonban, ha az FI-gérbe sz(irési ideje 1, lassulni fog az analég észlelés vélasza. Allitsa be ezt a paramétert a
tényleges korilmények alapjan.

Kilonboz6 alkalmazdsokban az analdg bemenet 100% -a megfelel a kilonb6z6 névleges értékeknek. A
részleteket lasd a kiilonbo6z6 alkalmazasok leirasaban.

Két tipikus beallitasi példat mutatunk be a kévetkezd dbran.
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o

Megfelel6
beallitott
erték
(frekvencia,
nyomaték)

0V (0mA)

10V 2hmA

Megfelel6
beallitott
érték 100055
(frekvencia,
nyomaték)

OV (mA)

-
FIV/FIC

1 (20mA) FIWV

e i e el b i i

B v . i v e i o i

= 100.0%,

4-11 4bra: Az analdg bemenet és a bedllitott értékek kdzotti megfelelS kapcsolat

4. fejezet Részletes funkcidleiras

-

fFIC

Fl gorbe 2 minimum input Alapértelmezett
P18 Beallitasi tartomany 0,00V-P5.20

Fl gorbe 2 minimum inputnak megfelel beallitas Alapértelmezett|0,0%
P> Beallitasi tartomany -100,00%~100,0%

Fl gbrbe 2 maximum bemenet Alapértelmezett|/10,00V
>:20 Beallitasi tartomany P5.18~10,00V

Fl gborbe 2 maximum inputnak megfeleld beallitas Alapértelmezett|100,0%
P>2l Bedllitasi tartomany -100,00%~100,0%

Fl gorbe 2 szlrési id6 Alapértelmezett|0,10s
P>22 Beallitasi tartomany 0,00s-10,00s

Fl gorbe 3 minimum input Alapértelmezett|-10,00V
P>23 Beallitasi tartomany -10,00V~P5.25

Fl gorbe 3 minimum inputnak megfelel6 beallitas Alapértelmezett|-100,0%
o2 Beallitasi tartomany -100,00%~100,0%
P5.25 |Fl gbrbe 3 maximum bemenet Alapértelmezett 10,00 V
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Beallitasi tartomany

P5.18~10,00V

Fl gorbe 3 maximum inputnak megfeleld beallitas Alapértelmezett|100,0%
P5.26

Beallitasi tartomany -100,00%~100,0%

Fl gorbe 3 sz(irési id6 Alapértelmezett|0,10s
P5.27

Beallitasi tartomany

0,00s~10,00s

A 3. Fl-gorbe bedllitdsdnak mddja és funkcidi hasonldak az 1. Fl-gorbe funkcid bedllitasahoz.

IMPULZUS minimum input | Alapértelmezett 10,00khz

P5.28

Beallitasi tartomany 0,00kHz~P5.30

Impulzus minimum bemenetnek megfelel6 bedllitas Alapértelmezett 0,0%
P29 Bedllitasi tartomany -100,00%~100,0%

Impulzus maximum bemenet Alapértelmezett 50,00 kHz
P>30 Beallitasi tartomany P5.28~50,00kHz

Impulzus maximum bemenetnek megfelel§ beallitas  |Alapértelmezett 100,0%
P>31 Beallitasi tartomany 0,00s~10,00s
P5.32 (IMPULZUS szlrési id6 Alapértelmezett 0,10s

Beallitasi tartomany

0,00s-10,00s

Ezeket a paramétereket az S3 impulzus frekvencia bemenete és a megfeleld bedllitasok kozotti kapcsolat
beallitdsdra hasznaljak. Az impulzusok csak az S3 bemenetet vezérelhetik. A funkcié bedllitasanak maédja
hasonlé az 1. Fl-gorbe beallitdsahoz. Lasd az 1. Fl-gorbe leirasat.

P5.33

Fl gorbe kivalasztas

Alapértelmezett 1321

Beallitasi tartomany

Egyes szamjegy

FIV gorbe kivalasztds

Gorbe 1 (2 pont, Iasd P5.13-P5.16)

Gorbe 2 (2 pont, ldsd P5.18-P5.21)

Gorbe 3 (3 pont, ldsd P5.23-P5.26)

Gorbe 4 (3 pont, lasd P5.23-P5.26)

vl | W| N[ -

Gorbe 5 (3 pont, lasd P5.23-P5.26)

Tizes szamjegy

FIC gbrbe kivalasztasa (1~5, FIV-vel megegyez6)

Szazas

szamjegy

Fenntartva

Ennek a paraméternek az egyes-, tizes- és szazas digitje (helyi értéke) a megfelel6 FIV, FIC gorbe kivalasztasara
szolgdl Az 6t gorbe kozil barmelyik gorbe kivalaszthaté 2 analég bemenethez. Az 1., a 2. és a 3. gorbék mint 2-
pontos gorbék, melyeket a P5 csoportban kell beallitani. A 4. és az 5. gorbe egyarant 4-pontos gorbék,

melyeket a C6 csoportban kell beallitani.

Az NZ2000 alapkivitelben két FI terminallal van ellatva.
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P5.34

bemenet

FI beallitdsa alacsonyabb, mint a minimum

Alapértelmezett 000

Beallitasi tartomany

Egyes szdmjegy FIV bedllitasa alacsonyabb, mint a minimum
bemenet

0 Minimum érték

1 0,0%

Tizes szamjegy

Tizes szamjegy: FIC bedllitdsa alacsonyabb, mint
a minimum bemenet (0~1, FIV-vel megegyezd)

Szazas

szamjegy

Fenntartva

Ez a funkciokdd a megfelel beallitds meghatarozasara szolgal, ha az analég bemeneti fesziiltség kisebb, mint
a minimalis érték. Ennek a funkciékddnak az egyes-, a tizes- és a szdzas digitjei (helyi értékei) megfelelnek a
FIV.FIC és a FIC beallitasnak.

Ha egy szamjegy értékét O-ra valasztjdk, amikor az analég bemeneti fesziiltség kisebb, mint a minimalis
bemenet, akkor a minimalis bemenet megfelel§ beallitdsat kell hasznalni (P5.14, P5.19, P5.24).

Ha egy szamjegy értékét 1-re valasztjdk, amikor az analég bemeneti fesziiltség kisebb, mint a minimalis
bemenet, akkor ennek az analég bemenetnek a megfelels értéke 0,0%

P5.35

X1 késleltetési id6 | Alapértelmezett |0.0s

Beallitasi tartomany [0,0s~3600,0s

P5.36

X2 késleltetési id6

Alapértelmezett|0,0s

Beallitasi tartomany [0,0s~3600,0s

P5.37

X3 késleltetési id6

Alapértelmezett|0,0s

Beallitasi tartomany [0,0s-3600,0s

Ezeket a paramétereket lehet haszndlni az AC hajtds késleltetési idejének bedllitdsdhoz, amikor a terminal
allapota megvaltozik.

Jelenleg csak az FWD.REV és S1 tdmogatja a késleltetési id6 funkciot.
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S érvényes lizemmoad kivalasztasa 1 Alapértelmezett 100000
Egyes szamjegy FWD érvényes lizemmod
0 Magas szint érvényes
1 Alacsony szint érvényes

REV érvényes lizemmad (0-1 ua. mint
Tizes szamjegy az FWD)

P5.38 1ot . Szazas S1 érvényes lizemmad (0-1 ua. mint az
Beallitasi tartomany | , .
szamjegy FWD)
Ezres S2 érvényes Gizemmoad (0-1 ua. mint az
szamjegy FWD)
Tiz-
ezres S3 érvényes lizemmoad (0-1 ua. mint az
FWD)
szamjegy
S érvényes lizemmaod kivalasztasa 2 Alapértelmezett 100000
Egyes szamjegy S4 érvényes (izemmaod
P5.39

Beallitasi tartomany

0 Magas szint érvényes

1 Alacsony szint érvényes

Ezeket a paramétereket lehet hasznalni a digitalis bemeneti terminalok érvényes izemmaddjanak
beallitdsdhoz. Az S terminal akkor érvényes, ha GND-vel van csatlakoztatva, és érvénytelen, ha levalasztjak a

GND-ré6l.

Az S terminal érvénytelen, ha a GND-vel van csatlakoztatva, és érvényes, ha levalasztjak a GND-rél

P6 csoport: Kimeneti terminalok

Az NZ2000 1 multifunkcids analdg FOV kimenettel, 1 multifunkcids relékimeneti csatlakozéval és M0O1
csatlakozéval (nagysebességli impulzus kimenethez vagy nyitott kollektoros kapcsoldjel kimenetéhez hasznal)
van ellatva alapkivitelben.

P6.00 MO1 sorkapocs kimeneti izemmodd  |Alapértelmezett 11
Beallitasi tartomany 11 Jelkimenet valtas
P6.01 MO01 funkcid (open-collector kimeneti sorkapocs) Alapértelmeze |0
tt
P6.02 Relay kimeneti funkcié (RA-RB-RC) Alapértelmeze |2
tt

Ez a két paraméter az 6t digitdlis kimeneti termindl funkcidinak kivalasztdsara szolgdl. Az RA-RB-RC a relék a
vezérl6fellileten és a bovitd kartyan vannak. A kimeneti csatlakozdk funkcidit a kovetkezé tablazat ismerteti.

4-5 tablazat: A kimeneti csatlakozok funkcidi

Erték  |Funkcié Leiras
0 Nincs kimenet A sorkapocsnak nincs funkcidja.
1 AC hajtas fut Amikor az AC hajtas fut és kimeneti frekvencidja van (hz (lehet zérd), a
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sorkapocs kimenete ON.

2 Hiba kimenet (ledllitas) |Amikor az AC hajtas hiba miatt ledll a sorkapocs kimenete ON.
3 Frekvenciaszint érzékelés|A részleteket 1asd a P8.19 és a P8.20 leirdsaban.
FDT1 kimenet
4 Frekvencia A részleteket 13sd P8.21 leirdsaban.
elérve
5 Zérus sebességli futds  |[Ha az AC hajtds a 0 kimeneti frekvencidval fut, a csatlakozas kimenete BE.
(nincs kimenet Az AC hajtas 4all6 allapotaban a sorkapocs OFF kimenetet ad.
ledllitaskor)
6 Motor tulterhelés Az AC hajtas eldonti, hogy a motor terhelése meghaladja-e a tulterhelés
elGzetes figyelmeztetés |elGzetes figyelmeztetési kiiszobét, miel6tt a védelmi m(iveletet
végrehajtja. Ha az el6zetes figyelmeztetési kiiszobot tullépték, a
csatlakozas kimenete BE. A motor tulterhelés paraméterekért lasd P9.00-
P9.02.
7 AC hajtas tulterhelés A terminal kimenete BE-re valt 10 masodperccel miel6tt az AC hajtas
el6zetes figyelmeztetés |[tulterhelése elleni védelmi m(iveletet végrehaijtjak.
8 Bedllitott szamlalasi A terminal kimenete Be, ha a szamlalasi érték eléri a Pb.08-ben bedllitott
érték elérve értéket.
9 Kijelolt A terminal kimenete Be, ha a szamlalasi érték eléri a Pb.09-ben bedllitott
e it értéket.
szamlalasi
érték elérve
10 Hossz elérve A terminal kimenete Be, ha az észlelt tényleges hossz meghaladja a Pb.05-
ben bedllitott értéket.
11 PLC ciklus teljes Amikor az egyszer( PLC teljesit egy ciklust, a terminal 250 ms szélességu
impulzusjelet bocsat ki.
Erték  [Funkcio Leirds
Osszesitett futasi idd Ha az AC hajtds osszesitett futasideje tullépi a P8.17-ban Iévé értéket, a
12 ,
elérve sorkapocs BEKAPCSOL.
Frekvencia Ha a bedllitott frekvencia meghaladja a frekvencia fels6 vagy alsé korlatjat,
13 ) és az AC hajtds kimeneti frekvenciaja eléri a fels6 vagy alsé hatart, a
korlatozott terminal bekapcsol.
Sebességvezérlés izemmaddban, ha a kimeneti nyomaték eléri a
14 Nyomaték korlatozott  |nyomatékhatart, az AC hajtas elakadasvédelem allapotba Iép, és kozben a
termindl kimenete BE.
Ha az AC hajtas f6 aramkore és a vezérld aramkor stabilizalodik, és az AC
15 Futasra kész hajtads nem észlel hibat, és készen all a RUN-ra, akkor a terminal ki van
kapcsolva.
16 FIVSEIC Ha a FIV bemenete nagyobb, mint a FIC bemenete, a termindl kimenete
BE.
17 Frekvencia felsé Ha a futasi frekvencia eléri az felsé hatarértéket, a terminal kimenete BE.
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hatarérték elérve

Frekvencia also

18 hatarérték Ha a futasi frekvencia eléri az alsé hatarértéket, a sorkapocs BEKAPCSOL.

elérve (nincs kimenet All6 dllapotban a sorkapocs OFF kimenetet ad.

ledllitaskor)
19 Feszliltséghiany allapot

kimenet Ha az AC hajtas hatramenet izemmaddban van, a csatlakozds kimenete ON.

Kommunikacio
20 Kérjlik, olvassa el a kommunikacids protokollt.

bedllitas
21 Fenntartva Fenntartva
22 Fenntartva Fenntartva
53 Zérus sebesség(i futds 2 [Ha az AC hajtas kimeneti frekvenciaja 0, a csatlakozas kimenete BE. All6

(van kimenet ledllitaskor)|allapotban a jel tovabbra is BE marad.

Osszesitett
24 bekapcsolasi id6 Ha a valtakozo aramu meghajtd 6sszesitett bekapcsolt ideje (P7.13)

elérve meghaladja a P8.16-ra beallitott értéket, a sorkapocs BEKAPCSOL.
25 Frekve.nuaszmt erzekelesA részleteket Iasd a P8.28 és a P8.29 leirdsaban.

FDT2 kimenet
26 F.rekvenua Lelertea A részleteket lasd a P8.30 és a P8.31 leirasaban.

kimenetet

Frek ia 2 elért , , , o
27 .re vencia 2 elerte A részleteket |asd a P8.32 és a P8.33 leirdsaban.

kimenetet
Erték  |Funkcié Leiras

Aram 1 elé . . . o
28 ‘ram elerte a A részleteket lasd a P8.38 és a P8.39 leirasaban.

kimenetet

- S ol
29 Aram elerte a A részleteket lasd a P8.40 és a P8.41 leirasaban.

kimenetet
30 Ha az id6zités funkcid (P8.42) is érvényes, a sorkapocs ON-ra valtozik, miutan

Id6zités elérve kimenet |az AC hajtds aktudlis futdsi ideje eléri a beallitott id6t.

. , Ha a FIV bemenet nagyobb, mint a P9.46 (FIV bemeneti fesziiltség felsé

FIV bemeneti hatar , . . e s . .
31 s hatara), vagy alacsonyabb, mint a P9.45 (FIV bemeneti fesziiltség alsé hatar),

tullépve .

akkor a terminal bekapcsol.

32 A terhelés 0-ra esik Ha a terhelés 0-ra csokken, a csatlakozas kimenete BE.
33 Hatrameneti Ha az AC hajtds hatramenet lzemmaddban van, a sorkapocs BEKAPCSOL.
34 Nullaram allapot A részleteket lasd a P8.28 és a P8.29 leirasaban.

Modul
35 hémérséklet

elérve

Ha a frekvenciavalté modul (P7.07) héelvezet6 hGmérséklete eléri a beallitott
modul h6mérséklet kliszobét (P8.47), a kimeneti sorkapocs BEKAPCSOL.
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Szoftver dramerGsség

36 hatarértek A részleteket 1asd a P8.36 és a P8.37 leirasaban.
atlépve
Also frek iahatd . . . . i
?o re yenua atar Ha a futdsi frekvencia eléri az alsé hatarértéket, a sorkapocs BEKAPCSOL. Allé
37 elérve (kimenet van , , , .
1ot allapotban a jel tovabbra is BE marad.
leallitaskor)
. , Ha hiba |ép fel az AC hajtas m(ikodése kozben, és a hiba kezelése "Futtatds
38 Riasztas kimenet . . S Lt . ,
folytatasa"-ra van dllitva, az AC hajtas riasztasi kddot jelenit meg.
39 Fenntartva Fenntartva
40 Aktudlis futdsi id6 Ha az AC hajtas jelenlegi futasideje tullépi a P8.53-ban |évé értéket, a
elérve sorkapocs BEKAPCSOL.
P6.07 FOV kimenet funkcidvalasztas Alapértelmezett|0
P6.08 Fenntartva

A FOV kimeneti tartomanya 0-10 V vagy 0-20 mA. Az impulzus és az analdg kimeneti tartomanyok kozotti
kapcsolatot és a hozzajuk tartozo funkciokat a kovetkez6 tablazat tartalmazza.

4-6 tablazat: Az impulzus és az analdg kimeneti tartomanyok kézotti kapcsolat és a hozzajuk tartozé funkcidk

Erték Funkcid Tartomany (az impulzus vagy analég kimeneti tartomannyal
Osszefliggden 0.0%-100.0%)
0 Futasi frekvencia 0-maximum kimeneti frekvencia
1 Beallitott frekvencia 0-maximum kimeneti frekvencia
2 Kimeneti aramer@sség Motor névleges aramerdssége 0-2-szerese
3 Kimeneti nyomaték Motor névleges nyomaték 0-2-szerese
4 Kimeneti teljesitmény Motor névleges teljesitmény 0-2-szerese
5 Kimeneti fesziiltség A névleges AC hajtds feszliltségének 0-1,2-szerese
6 Impulzus bemenet 0.01 kHz-100.00kHz
7 FIV 0ov-10V
8 FIC 0V-10V (or 0~20mA)
9 Fenntartva
10 Hossz 0-maximum bedllitott hosszusag
11 Szamlalasi érték 0-maximum szamlalasi érték
12 Kommunikacid 0,0%~100,0%
beallitas
13 Motor forgasi sebessége 0- a maximum kimeneti frekvencidhoz tartozé forgdsi sebesség
14 Kimeneti aramer@sség 0.0A-1000.0A
15 Kimeneti fesziiltség 0.0V-1000.0V
P6.10 FOV zéro ofszet egyltthatd | Default |0.0%
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Beallitasi tartomany |-100.0%~+100.0%

P6.11 FOV nyereség | Alapértelmezett 11.00

Beallitasi Tartomany |-10.00-+10.00

P6.12 Fenntartva

P6.13 Fenntartva

Ezeket a funkcidkddokat hasznaljdk a nullapont-eltolddas korrekcidjara az analég kimenet és a kimeneti
amplitudo eltérésénél Hasznalhatdk a kivant FOV-gorbe meghatdrozasara is.

Ha ,b” jeldli a nullpont-eltolddast, a , k” jeloli az erésitést, az ,,Y” jeloli a tényleges kimenetet és az ,,X” jeldli a
normal kimenetet, akkor a tényleges kimenet: Y = kX + b.

Kozilik a FOV 100% -anak megfelel6 nullapont-eltolddasi egylitthatd megfelel 10V-nak (vagy 20 mA-nak). A
standard kimenet az 0 - 10 V (vagy O - 20 mA) analég kimenetnek megfelel6 értékre vonatkozik, nullapont
eltolds vagy erdsités nélkil.

Példdaul, ha az analdg kimenetet miikodési frekvenciaként haszndljak, és akkor varhaté, hogy a kimenet 8 V, ha
a frekvencia a maximalis frekvencian 3 V, az erGsitést -0.50-re kell allitani, és a nullpont eltolast 80%-ra kell
allitani.

MO1 késleltetési id | Alapértelmezett |0.0s

P6.17
Beallitasi tartomany |0,0s~3600,0s
RA-RB-RC kimenet késleltetési id6
P6.18
Bedllitasi tartomany |0,0s~3600,0s

Ezeket a paramétereket az M01 kimeneti terminalok késleltetési idejének beallitasara hasznaljak, az 1. relé
allapotvaltasrol a tényleges kimenetre.

Kimeneti sorkapocs érvényes

R e , Alapértelmezett 00000
izemmad kivalasztasa

Egyes szamjegy |MO1 érvényes lizemmod

P6.22 0 Pozitiv logika

Beallitasi tartomany

1 Negativ logika

Tizes szamjegy  |RA-RB-RC érvényes lizemmad (0-1 ua. mint az M01)

Az M01, RA, RB, RC kimeneti csatlakozdk logikdjanak meghatarozasara szolgal.
0: Pozitiv logika

A kimeneti termindl akkor érvényes, ha a GND-vel van csatlakoztatva, és érvénytelen, ha a GND-rél
levalasztjak.

1: Negativ logika

A kimeneti termindl érvénytelen, ha GND-vel van csatlakoztatva, és érvényes, ha levdlasztjak a GND-rél.
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P7 csoport: A kezel6panel és a kijelz6

Kimeneti teljesitmény Alapértelmeze 100.0
P7.00 korrekcids tényez6 tt ’
Bedllitasi tartomany | O 0,0-200,0

Javithatja a kimeneti teljesitményt a P7.00 paraméter mddositasaval (a kimeneti teljesitmény a D0.05
paraméteren keresztil tekinthetdé meg)

P7.01 Foglalt
STOP/RESET gomb funkcid Alapértelmezett |1
0 STOP/RESET gomb csak vezérlGpanelrél torténé vezérlés
P7.02 esetén engedélyezett
1 STOP/RESET gomb barmilyen vezérlési modban

engedélyezett

Beallitasi tartomany
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P7.03

LED kijelz6 futasi
paraméterek 1

Beallita 0000
Si ~FFFF
tartom

any

Alapértelmezett

1F

0

— Futasi frekvencia 1 (Hz)

15

14

13

12

11

10

Bedllitott frekvencia (Hz)
Buszfesziiltség (V)

Kimend fesziiltség (V) Kimeneti
aramerdsség (A)

Kimeneti teljesitmény (kW)
Kimeneti nyomaték (%)
S bemeneti statusz (V)

YO kimenet statusz
FIV fesziltség (V)

FIC dramer@sség (mA)
Fenntartva

Szamlalasi érték
Hosszusagi érték
Terhelési sebesség kijelz6

PID beallitas

Ha a futds soran egy paramétert kell megjeleniteni, allitsa a megfelel6 bit
értékét 1-re, és allitsa a P7.03-at e binaris szam hexadecimalis
ekvivalensére.
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LED kijelz6 futasi
paraméterek 2

Alapértelmezett

0

P7.04

Beallita | 0000
Si ~FFFF
tartom

any

I—:::-

15

14

13

12

11

10

I—D:I

PID visszajelzés

PLC fazis

IMPULZUS beallitas
frekvencia (Hz)
Futasi frekvencia 2:
Fennmarado futasidé
FIV fesziiltség
korrekcié el6tt (V)
FIC dramerdsség
korrekcid el6tt (V)

Fenntartva

Linedris sebesség

jelenlegi bekapcsolt idGtartam
(Ora)

aktualis futasi idé

(Perc)

Impulzusbedllitasi frekvencia
(Hz)

Kommunikacios bedllitas
érték

Fenntartva

F6 frekvencia X kijelz6

(Hz)

Segédfrekvencia Y

kijelz6 (Hz)

Ha a futds soran egy paramétert kell megjeleniteni, allitsa a megfeleld bit

értékét 1-re, és allitsa a P7.04-et e binaris szam hexadecimalis

ekvivalensére.
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Futtassa a kijelz6 paramétereket, amelyek segitségével bedllithatdk a paraméterek, amelyeket meg lehet

tekinteni az AC hajtas barmilyen mikodési dllapotdban.

LED kijelz6 futasi
paraméterek

Alapértelmezett

33

P7.05

Bedllita | 0000

Si ~FFFF
tartom

any

716]5|4

15]14[13(12

11

10

Beallitott frekvencia (Hz)
Buszfesziiltség (V)

X bemeneti statusz

YO kimenet statusz

FIV feszlltség (V)

FIC daramerdsség (mA)
Fenntartva

Szamlalasi érték

HosszUsagi érték

PLC fazis

Terhelési sebesség
PID beallitas
IMPULZUS beallitas
frekvencia (Hz)

PID visszajelzés érték
Fenntartva

Fenntartva

Ha a futds soran egy paramétert kell megjeleniteni, allitsa a megfeleld bit
értékét 1-re, és allitsa a P7.05-et e binaris szam hexadecimalis

ekvivalensére.

P7.06

Terhelési sebesség kijelz6 egyiitthato

Alapértelmezett 1,0000

Beallitasi tartomany

0.0001~6.5000

Ez a paraméter az AC hajtas kimeneti frekvencidja és a terhelési sebesség kapcsolatanak beallitasara szolgal.
A részleteket |asd a P7.12 leirdsaban.
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P7.07

A frekvenciavaltd hitébordajanak h6mérséklete

Alapértelmezett |Csak olvashaté

Bedllitasi tartomany

|0.0°C~150.0°C

A frekvenciavalté modul szigetelt kapuju bipolaris tranzisztoranak (IGBT) h6mérsékletének megjelenitésére
szolgal, és a frekvenciavalté modul IGBT tulmelegedés elleni védelmi értéke a modelltél flgg.

P7.08

Ideiglenes szoftververzid Alapértelmezett

Csak olvashatd

Bedllitasi tartomany

0,0°C~150,0°C

A vezérl6kartya ideiglenes szoftververzidjanak megjelenitésére szolgal.

P7.09

Osszesitett futdsi idé

Alapértelmezett

Oh

Beallitasi tartomany

0h~65535h

Az AC hajtas 6sszesitett mikodési idejének megjelenitésére szolgdl. Miutan az 6sszesitett futasi id6 elérte a
P8.17-ben megadott értéket, a digitdlis kimeneti funkciéval rendelkez6 termindl 12 kimenete ON-ra valt.

kijelzésére

P7.10 fenntartva Alapértelmezett
P7.11 Szoftververzié Alapértelmezett

Bedllitasi tartomany | A vezérl6tabla szoftververzidja
P7.12 Tizedesjegyek a terhelési sebesség Alapértelmezett |0

Beallitasi tartomany

0 tizedesjegy

2 tizedesjegy

0
1 1 tizedesjegy
2
3

3 tizedesjegy

A P7.12 a tizedesjegyek szamanak beallitdasahoz szolgdl a terhelési sebesség kijelzéséhez. Az alabbiakban
bemutatunk egy példat a terhelési sebesség kiszamitasara:

Tegytk fel, hogy a P7.06 (terhelési sebesség kijelz6 egyitthatdja) 2.000 és P7.12 2 (2 tizedesjegyig) Ha az AC
hajtas futasi frekvencidja 40,00 Hz, akkor a terhelési sebesség 40,00 x 2 000 = 80,00 (2 tizedesjegy kijelzése).

Ha az AC hajtas leallasi dllapotban van, a terhelési sebesség a bedllitott frekvencianak, azaz a "bedllitott
terhelési sebességnek" megfelel6 sebesség. Ha a bedllitott frekvencia 50,00 Hz, akkor a terhelési sebesség

ledll3si allapotban 50,00 x 2 000 = 100,00 (2 tizedesjegy kijelzése).

P7.13

Ezt arra haszndljak, hogy kijelezze az sszesitett bekapcsoldsi idejét az AC hajtasnak, a leszallitas 6ta. Ha az id6

Osszesitett bekapcsol
allapotban toltott id6

t Alapértelmezett

Oh

Beallitasi tartomany

Oh~65535h

eléri a bedllitott bekapcsolasi id6t (P8.17), akkor a digitalis kimeneti funkcié terminal 24-es kimenete ON

allapotu.

P7.14

Osszesitett fogyasztas

Alapértelmezett

Beallitasi tartomany |Oh~65000h

Ez az AC hajtas eddigi 6sszesitett energiafogyasztasanak megjelenitésére szolgal.

P8 csoport: Kiegészit6 funkciok

‘PS.OO

‘JOG futasi frekvencia

Alapértelmezett
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Lammers Tridda Motor Kift.

Beallitasi tartomany 0,00 Hz-maximum frekvencia

Kaszas (JOG) felfutdsi id6 Alapértelmezett 20,0s
P8.01

Beallitasi tartomany | 0,0s~6500,0s

Kaszas (JOG) lefutasi id6 Alapértelmezett 20,0s
P8.02

Beallitasi tartomdany |0.0s~6500.0s

Ezeket a paramétereket hasznaljak az AC hajtas beallitott frekvencia és felfutasi / lefutasi id6 meghatarozasara
,JOG” futtatasnal. Az inditasi mod "Kozvetlen inditas" (P1.00 = 0), a leallitasi mod pedig "Lefutds megallasig"
(P1.10 = 0) ,JOG” kdzben

Felfutasi id6 2 Alapértelmezett Modellfliigg6
P8.03 Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Lefutasiid6 2 Alapértelmezett Modellfligg6
Pe.04 Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Felfutdsi id6 3 Alapértelmezett Modellfliggd
P8.05 Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Lefutasiid6 3 Alapértelmezett Modellfliigg6
P8.06 Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Felfutasi id6 4 Alapértelmezett Modellfliigg6
Pe.07 Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Lefutasi id6 4 Alapértelmezett Modellfligg6
P8.08 Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Az NZ2000 Osszesen négy csoportjat biztositja a felfutasi / lefutasi id6nek, azaz az el6z6 harom csoportot és a
P0.08 és P0.09 szerint meghatarozott csoportot. Négy csoport meghatarozasa teljesen azonos. Az S
sorkapcsok kilénb6z6 allapotkombinacidi kozott valthat a felfutasi / lefutdsi id6 négy csoportja kozott.
Tovabbi részletek a P5.01 - P5.05 leirasokban talalhatok.

Frekvencia ugras 1 Alapértelmezett 0,00 Hz
Pe.09 Beallitasi tartomany 0,00 Hz-Maximum frekvencia

Frekvencia ugras 2 Alapértelmezett 0,00 Hz
P8-10 Beallitasi tartomany 0,00 Hz-maximum frekvencia

Frekvenciaugras amplituddja Alapértelmezett 0,00 Hz
Pe.l Beallitasi tartomany 0,00 Hz-Maximum frekvencia

Ha a beallitott frekvencia a frekvenciaugras-tartomanyon belil van, akkor a tényleges futdsi frekvencia a
beallitott frekvencidhoz kozeli ugrasi frekvencia. Az ugrasi frekvencia beallitasa segit elkeriini a terhelés
mechanikai rezonancia pontjat.

Az NZ2000 két ugrasi frekvenciat tamogat. Ha mindkettét 0-ra allitjak, a frekvenciaugras funkcié le van tiltva.
A frekvenciaugras és az ugrasi amplitidé elve az alabbi abran lathaté.
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Kimeneti frekvencia ‘-
(Hz)

Frekvencia ugras 2

Frekvencia ugras 1

Frekvenciaugras /

amplituddja

Frekvenciaugras v
amplitudédja i

Frekvenciaugras
amplitaddja

Frekvenciaugras

amplitadéja
o
Time (t)
1d6 (t)
4-12 arba: A frekvenciaugrds és az ugrasi amplitudo elve
P8.12 El6re- / hatra forgas holtideje Alapértelmezett |0,0s
Beallitasi tartomany |0.00s~3000.0s
Az id6 bedllitasara szolgdl, amikor a kimenet 0 Hz az AC hajtas el6re-
és hatraforgasakor, a kdvetkez6 dbra szerint.
Kimeneti i
frekvencia Eldre
(Hz) forgds

I

I I

i i

[} I

—|
I I
Holt-
|d6 Reverse

4-13. 4bra: El6re- / hatra forgas holtideje
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P8.13 Hatramenet vezérlés Alapértelmezett |0
Beallitasi tartomany |0 engedélyezett
1 tiltott

Annak bedllitasara szolgdl, hogy az AC hajtas engedélyezi-e a hatrameneti forgast. Azokban az
alkalmazasokban, ahol tilos a hatraforgas, allitsa ezt a paramétert 1-re.

Futo izemmadd, ha a beallitott frekvencia

. . - Alapértelmezett |0
alacsonyabb az alsé frekvenciahatarnal P

P8.14 0 Futas alsé frekvenciahatarnal
Bedllitasi tartomany |1 Stop
2 Futas nulla sebességnél

Az AC hajtas lzemmadjanak beallitasara szolgal, ha a beallitott frekvencia alacsonyabb, mint a frekvencia alsé
hatara. Az NZ2000 harom mikodési modot biztosit a kiilonféle alkalmazasok igényeihez.

P8.15 Ejtés-szabalyozas | Alapértelmezett |0.00Hz

Beallitasi tartomany |0.00Hz~10.00Hz

Ez a funkcié a munkaterhelés elosztasanak kiegyensulyozasara szolgal, ha tobb motort hasznalnak ugyanabba
a terhelésbe. Az AC hajtasok kimeneti frekvencidja csokken a terhelés névekedésével. Csokkentheti a motor
munkaterhelését a terhelés alatt, ha csokkenti ennek a motornak a kimeneti frekvenciajat, Tébb motor koézotti
munkaterhelés-kiegyenlités végrehajtasa.

P8.16 Osszesitett bekapcsolt dllapotban téltétt idé Alapértelmezett |Oh
kiszobérték

Bedllitasi tartomany |0h~65000h

Ha a tarolasi bekapcsolasi id6 (P7.13) eléri a P8.16 paraméterben bedllitott értéket, akkor a megfelel6 M0O1
termindl kimenete ON (P6.01 = 24).

P8.17 Osszesitett futasi idé kiiszobérték Alapértelmezett|Oh

Beallitasi tartomany |0h~65000h

Az AC hajtas taroldsi futasi id6kiiszob beallitdsara szolgdl. Ha a tdroldsi futdsi id6kiszob értéke (P7.09) eléri az
ebben a paraméterben beallitott értéket, akkor a megfelel6 M01 terminal kimenete ON (P6.01 = 40).

P8.18 Inditdsi védelem Alapértelmezett |0
Beallitasi tartomany 0 Nem
1 Igen

Ez a paraméter a biztonsagi védelem engedélyezésének bedllitasdhoz hasznalhatd. Ha ezt 1-re dllitja, az AC
hajtds nem fog reagdlni az érvényes futdsi parancsra az AC hajtas bekapcsolasakor. (példaul egy bemeneti
termindl értéke ON a bekapcsolas el6tt). Az AC hajtas csak akkor reagal, ha a futdsi parancsot visszavonjak, és
Ujra érvénybe léptetik.

Ezenkivil, ah AC hajtds nem reagdl az érvényes futasi parancsra az AC hajtds hibatorlésekor. A futdsvédelem
csak a futdsi parancs visszavonasa utan kapcsolhaté ki.

llyen médon, ha ezt a paramétert 1-re allitjdk, és a motort meg lehet védeni a futasi parancsra vald reagalas
ellen a bekapcsolaskor vagy a hibatérléskor, varatlan koriilmények kozott.
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P8.19 Frekvencia-érzékelési érték (FDT1) Alapértelmezett 50,00 Hz

Beadllitasi tartomany  |0,00Hz-maximum frekvencia

P8.20 Frekvencia érzékelés hiszterézis (FDT1) |Alapértelmezett|5,0%

Beadllitasi tartomany  |0,0%~100,0% (FDT1 szint)

Ha az Gizemi frekvencia magasabb, mint a frekvenciaérzékelés értéke, akkor a megfelel6 MO1 terminal ON (BE)
allapotba keril. Ha az Gzemi frekvencia alacsonyabb, mint a P8.19 értéke, akkor az MO1 terminal kimenetének
ON allapota torlédik.

Ezt a két paramétert kell hasznalni a kimeneti frekvencia detektaldsi értékének és a hiszterézis értékének
beallitasahoz a kimenet torlésekor. A P8.20 értéke a hiszterézis frekvencia szazalékos aranya a frekvencia
észlelési értékhez viszonyitva (P8.19). Az FDT (Frekvenciaérzékelési id6) funkcid az aldbbi dbran lathaté.

. . A
Kimeneti / \
frekvencia (Hz) /; \ I FDT
FTD szint ' hiszterézis=P8.
§ 19*P8.20
! -
Frekvencia A i BE 1d6 (t)
elérve
érzékelési jel
(YO, relé) -
1d6 (t)
4-14. abra: FTD szint
P8.21 Elért frekvencia érzékelési tartomanya |Alapértelmezett|0,0%

Beadllitasi tartomany  |0,0~100,0% (maximum frekvencia)

Ha az AC hajtas futasi frekvencidja a bedllitott frekvencia bizonyos tartomanyan belil van, akkor a megfeleld
YO terminal ON (BE) allapotba kerdil.

Ez a paraméter annak a tartomanynak a bedllitasara szolgal, amelyen beliil a kimeneti frekvencia érzékelésre
keriil a beallitott frekvencia eléréséhez. Ennek a paraméternek az értéke a relativ szdzalékos értéke a
maximalis frekvenciahoz viszonyitva. Az elért frekvencia érzékelési tartomanyat a kovetkez6 abra mutatja.
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Kimeneti frekvencia (Hz) &

Beallitott frekvencia  [f=========~ 7‘/\'\ """""" i ; Erzékelési

f— tartomany

-

1d6 (t)

Frekvencia elérve &k
érzékelési jel

-

-
1d6 (t)

4-15. abra: Az elért frekvencia érzékelési tartomanya

P8.22 Ugrasi frekvencia a felfutas / lefutas folyamataban Alapértelmezett |1

Beallitasi tartomany  |0: Kikapcsolva

1: Bekapcsolva

Annak bedllitasara szolgal, hogy az ugrasi frekvencia érvényes-e a felfutds / lefutads folyamataban.

Ha az ugrasi frekvencia érvényes a felfutas / lefutas alatt, és a futasi frekvencia a frekvenciaugras tartomanyan
bellil van, akkor az aktualis futasi frekvencia a bedllitott frekvenciaugras amplitudéjan tul fog ugrani
(kozvetlenil a legalacsonyabb ugrasi frekvenciatél a legmagasabb ugrasi frekvenciara emelkedik). Az alabbi
abra azt a diagramot mutatja, amikor az ugrasi frekvencia érvényes a felfutas / lefutas alatt.

Kimeneti frekvencia (Hz) &

} 7TTTETT Frekvenciaugras amplituddéja
Frekvencia ugras 2 = f-----====--=-=--{ Weddseessasoulisnn

Frekvenciaugrds amplituddja

{""""""f~"  Frekvenciaugras amplitidéja
Frekvencia ugras 1 ¥

Frekvenciaugras amplituddja

-

1d6 (t)

4-16. abra: Diagram, amikor az ugrasi frekvencia érvényes a felfutas / lefutas folyamataban
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2 kozott

P8.25 Frekvenciavaltasi pont felfutdsi id6 1 és felfutasi |Alapértelmezett |0,00 Hz
id6 2 kozott
Bedllitasi 0,00 Hz-maximum frekvencia
Tartomany

P8.26 Frekvenciavaltdsi pont lefutdsi id6 1 és lefutdsi id6|Alapértelmezett |0,00 Hz

Beallitasi

Tartomany

0,00 Hz-maximum frekvencia

Ez a funkcio akkor érvényes, ha a motor olyan felfutasi / lefutdsi id6t valaszt, amelyet nem az X terminal
atkapcsoldsaval hajtanak végre. A felfutasi / lefutasi id6 kiilonb6z6 csoportjainak kivalasztasara szolgal az
Gzemi frekvenciatartomany alapjan, az X terminal helyett az AC meghajté futdsa kozben.

Kimeneti

frekvencia (Hz)

Bedllitott
frekvencia

P8.25

A
I I
I I
[ i I
1 1
1 I I
1 [ I
e = - r -_— s = . T -_ e = . -' ——————
I 1 1 I
[ i I 1
] 1 1 1 77
: ! : : 1d6 (t)
| [} 1 1
-
| i ' !
[ I I [
Felfutasi id6 2 " " Y Lt Lefutasi id6 2
Felfutasi id6 1 Lefutasi idd 1
Felfutasi idé 2

4-17. abra: Felfutasi / lefutdsi id6 atkapcsolasa

A felfutasi folyamat soran, ha a futasi frekvencia kisebb, mint a P8.25, akkor a 2. felfutasi id6t kell kivalasztani.
Ha a futasi frekvencia nagyobb, mint a P8.25, akkor az 1. felfutasi id6t kell kivalasztani.

A lefutdsi folyamat sordn, ha a frekvencia nagyobb, mint a P8.26, akkor az 1. lefutasi id6 kerul kivalasztdsra.
Ha a frekvencia kisebb, mint a P8.26, akkor a 2. lefutasi id6t kell kivalasztani.

P8.27

Sorkapocs kuszas javasolt Alapértelmezett

Bedllitasi tartomany

0: Kikapcsolva 1: Bekapcsolva

Annak beallitasara szolgdl, hogy a JOG termindl a legmagasabb prioritasu-e.

Ha a JOG terminalt részesitik el6nyben, akkor az AC hajtds a JOG terminal futasi allapotdba valt, amikor a
termindlon JOG parancs van az AC hajtds futtatasa kozben.

Frekvencia-érzékelési érték (FDT2) Alapértelmezett|50,00 Hz
P8.28

Beallitasi tartomany  |0,00 Hz-maximum frekvencia

Frekvencia érzékelés hiszterézis (FDT2) |Alapértelmezett|5,0%
P8.29

Beallitasi tartomany

0,0%~100,0% (FDT2 szint)
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A frekvenciaérzékeld funkcido megegyezik az FDT1 funkcidval. A részleteket |asd a P8.19 és a P8.20 leirasaban.

Barmilyen frekvencia, amely eléri az

Alapértelmezett

50,00 Hz

P8.30 érzékelési értéket 1

Beallitasi tartomany |0.00 Hz- maximum frekvencia

Barmilyen frekvencia, amely eléri az .

PR ) Alapértelmezett|0,0%
P8.31 érzékelési amplitudot 1 P 2 ?

Bedllitasi tartomany |0.0%—100,0% (maximalis frekvencia)

Barmilyen frekvencia, amely eléri az

R ’ Alapértelmezett|50,00 H
P8.32 érzékelési értéket 2 P ? z

Bedllitasi tartomany | 0,00 Hz-maximum frekvencia

Barmilyen frekvencia, amely eléri az Alapértelmezett|0.0%
P8.33  |érzékelési amplitddot 2 P ks

Bedllitasi tartomany |0.0%—100,0% (maximalis frekvencia)

Ha az AC hajtds kimeneti frekvencidja az érzékelési értéket eléré barmely frekvencia a pozitiv és negativ
amplitudon beldl van, akkor a megfelel6 M01 kimenetek ON (BE) allapotu (P6.01 = 26/27).

Az NZ2000 két csoportot kinal barmely frekvencia elér6 érzékelési paramétereknek, beleértve a
frekvenciaérzékelési értéket és az érzékelési amplitudét, ahogy az a kovetkez6 abran lathato.

Futasi frekvencia 4

Barmilyen
aramerdsség, amely

Frekvencia elérése
érzékelési amplitudo

eléric L.

Frekvencia elérése
érzékelési amplitudd

Barmilyen

OFF

1d6 (t)

OFF

aramerdsség, amely

eléri azl YO érzékeési
jelet vagy a relét

-
L

1d6 (t)

4-18 arba: Barmely frekvencia elérés érzékelése

P8.34 Nullaram érzékelési szint Alapértelmezett |5,0%
Beallitasi 0,0%~300,0% (névleges motor aramer@sség)
Tartomany

P8.35 Nulldram érzékelés késleltetési idé |Alapértelmezett [0,10s

Bedllitasi 0,01s~600,00s

Tartomany

Ha az AC hajtas kimeneti drama egyenl6 vagy kisebb, mint a nulla aramérzékelési szint, és az id6tartam
meghaladja a nulladgram-érzékelési késleltetési id6t, akkor a megfelel6 M01 ON (BE) allapotba kertl. A
nulldram érzékelése a kdvetkezd abran lathato.
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Kimeneti ‘.

aramerdsség

Nullaram érzékelési
szint P8.34

Nulldaram érzékelési

jel

BE

: >

i

: 1d6 (t)
i

Nulldram érzékelés

1d6 (t)

[ime (1)

késleltetésiid6 P8.34

4-19. dbra: Nullaram érzékelés

P8.36 Kimeneti tuldaram kiiszobérték Alapértelmezett 200,0%
Beallitasi 0,0% (nincs érzékelés)
tartomany 0,1%~300,0% (motor névleges daramerdssége)
P8.37 Kimeneti tuldram érzékelési késési id6 |Alapértelmezett|0,00s

Beallitasi
tartomany

0,00s~600,00s

Ha az AC hajtas kimeneti arama egyenl6 vagy nagyobb, mint a tuldram kiiszobértéke, és az idGtartam
meghaladja az észlelési késleltetési id6t, akkor a megfeleld YO étéke ON-ra valt. A kimeneti tuldram érzékelési
funkcié a kovetkez6 abran lathato.
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aramerd@sség
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Nulladram érzékelési
szint P8.34

Nulldram érzékelési
jel

I
=]

Kimeneti aramer@sség

érzékelési késési id6

P8.37

4-20. dbra: Kimeneti tularam-érzékelés

1d6 (t)

P8.38 Barmely aramerdsség, mely eléri az 1-et |Alapértelmezett {100,0%
Bedllitasi tartomany  |0,0%~300,0% (névleges motor dramerdsség)
P8.39 Barmilyen dramerGsség, amely eléri 1  |Alapértelmezett|0,0%
amplitudot
Beallitasi tartomany  |0,0%~300,0% (névleges motor daramerGsség)
P8.40 Barmilyen dramerGsség, amely eléri 2-6t|/Alapértelmezett|100,0%
Beallitasi tartomany  |0,0%~300,0% (névleges motor aramerG@sség)
P8.41 Barmilyen dramerG@sség, amely eléri 2 |Alapértelmezett|0,0%

amplitudot

Bedllitasi tartomany  |0,0%~300,0% (névleges motor dramerdsség)

Ha az AC hajtds kimeneti drama az érzékelési értéket eléré barmely dram pozitiv és negativ amplituddjan bellil
van, akkor a megfelel6 M0O1 ON-ra valt.

Az NZ2000 az aramérték-érzékelési paraméterek két csoportjat tartalmazza, ideértve az dramérzékelési
értéket és az érzékelési amplituddkat, amint az a kovetkez6 abran lathaté.
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Kimeneti aramerdsség ‘

: Barmilyen
Barmilyen =k - = = = P - aramerd@sség, amely
arameross,efg,, amely R AR | R I eléri amplitudoét
eléri | 1 | L
I [ I Y A, _ Barmilyen
oy aramerd@sség, amely
| | | | I - e s
[ eléri amplitudot
| | I | | I
[ | ;| | |
[ ;| [ |
1o | | ] -
| | | | 2
; ON, 'ON ON
Barmely YO vagy relé OFF OFF OFF

aramérzékeld jele

4-21. dbra: Barmely aramérték érzékelése

P8.42 Id6zités funkcid kivalasztasa Alapértelmezett |0
Beadllitasi tartomany |0 Kikapcsolva
1 Bekapcsolva
P8.43 Id6zités id6tartama kivalasztasa Alapértelmezett |0
Beallitasi tartomany |0 P8.44
1 FIV
2 FIC
3 Fenntartva
Analdg bemenet 100%-a megfelel a P8.44 értékének
P8.44 Id6zités id6tartama | Alapértelmezett |0.0Min
Beallitasi tartomany |0,0Min~6500,0Min

Ezeket a paramétereket haszndljak az AC hajtas id6zitési funkcidjanak megvaldsitasahoz.

Ha a P8.42 értéke 1, akkor az AC hajtas indulasi idével indul. A beallitott id6tartam elérésekor az AC hajtas
automatikusan ledll, és kozben a megfelel6 M01 kimenetek ON-ba vannak kapcsolva.

Az AC hajtas minden inditaskor 0-tél inditja az id6zitést, és a hatralévd id6tartamot a D0.20-val lehet
lekérdezni. Az id6zitési id6tartamot a P8.43 és P8.44 értékben kell beadllitani perc mértékegységben.

P8.45 FIV bemeneti fesziltség also Alapértelmezett 3.10V
hatarérték

Beallitasi tartomany 0.00V~P8.46

P8.46 FIV bemeneti feszlltség fels6 hatarérték|Alapértelmezett |6,80V

Beallitasi tartomany P8.45~10.00V

Barmely dramérték amplitidd Barmely aramérték amplitudé
Barmely YO vagy relé dramérzékeld jele

4. fejezet Részletes funkcidleirds
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Ez a két paraméter a bemeneti feszliltség korlatainak beallitdsdhoz szolgdl, hogy védelmet biztositson az AC
hajtason. Ha a FIV bemenet nagyobb, mint a P8.46 vagy kisebb, mint a P8.45, akkor a megfelel6 M0O1
bekapcsol (ON), jelezve, hogy a FIV bemenet meghaladja-e a hatarértéket.

P8,47 Modul hémérséklete Alapértelmezett [100°C

Beallitasi tartomany |0~150°C

Amikor az AC hajtas h(it6borda hémérséklete eléri ennek a paraméternek az értékét, a megfelel6 M01 ON
(BE) allapotba kerdil, jelezve, hogy a modul h6mérséklete eléri a kiiszobot.

P8.48 Hdtéventilator vezérlés Alapértelmezett|0

Beallitasi tartomany  |0: Ventilator m(ikddik futds kézben 1: Ventilator folyamatos tizem

A h(itéventilator Gzemmaddjanak beadllitasara szolgal. Ha ezt a paramétert 0-ra allitja, akkor a ventilator akkor
mUkodik, ha az AC hajtas futasi dllapotban van. Amikor az AC hajtas leall, a hitéventilator tovabb mikddik, ha
a hlit6borda h6mérséklete meghaladja a 40°C-ot, és leall, ha a h(it6borda hémérséklete 40°C alatt van.

Ha ezt a paramétert 1-re allitja, a hlitGventilator a bekapcsoldst kovetSen is mikodik.

P8.49 Ebresztési frekvencia Alapértelmezett 0,00 Hz
Beallitasi tartomany Nyugalmi frekvencia (P8.51)~maximum
frekvencia (P0.12)
P8.50 Ebresztési késleltetési ids Alapértelmezett 0,0s
Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s
P8.51 Nyugalmi frekvencia Alapértelmezett 0,00 Hz
Bedllitasi tartomany 0,00 Hz- ébresztési frekvencia (P8.49)
P8.52 Nyugalmi késleltetési id§ Alapértelmezett 0,0s
Beallitasi tartomany 0,0s~6500,0s

Ezeket a paramétereket hasznaljak a nyugalmi és ébredési funkcidk végrehajtasara a vizellatas
alkalmazasaban.

Ha az AC hajtas futasi allapotban van, akkor az AC hajtas nyugalmi allapotba keriil és automatikusan ledll a
nyugalmi késleltetési id6 (P8.52) utan, ha a beallitott frekvencia kisebb vagy egyenld a nyugalmi frekvencianal
(P8.51).

Ha az AC hajtas nyugalmi allapotban van, és az aktualis futasi parancs érvényes, akkor az AC hajtas az
ébresztési késleltetési id6 utan elindul (P8.50), ha a beallitott frekvencia nagyobb vagy egyenl6, mint az
ébredési frekvencia (P8.49).

Altalaban &llitsa az ébredési frekvenciat egyenl6re vagy nagyobbra, mint a nyugalmi frekvencia. Ha az
ébresztési frekvenciat és az nyugalmi frekvenciat 0-ra allitjak, akkor az alvé és ébredési funkcidk le vannak
tiltva.

Ha az alvd Gizemmad be van kapcsolva, és ha a frekvenciaforras PID, akkor a PA.28 hatarozza meg, hogy a PID
m(ikddést nyugalmi dllapotban végrehajtjak-e. Ebben az esetben valassza a PID mivelet engedélyezését allé
allapotban (PA.28=1)

Aktudlis futdsi id6 elérve Alapértelmezett|0,0 perc

P8.53

Beallitasi tartomany |0,0Min~6500,0Min

Ha az aktualis futasi id6 eléri az ebben a paraméterben beallitott értéket, akkor a megfelel6 M0O1 BE allapotba
keriil, jelezve, hogy elérte az aktualis futasi id6t.
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P9 csoport: Hiba és védelem

Motor tuldaramvédelem valasztds Alapértelmezett |1
P9.00 0 Kikapcsolva

Beallitasi tartomany

1 Bekapcsolva

Motor tuldramvédelem erGsités Alapértelmezett|1.00
P9.01

Beallitasi tartomany 10.20-10.00
P9.00=0

A motor tulterhelés elleni védelmi funkcid le van tiltva. A motor ki van téve a tulmelegedés esetleges
karosoddasanak. Javasolt egy hérelé telepitése az AC hajtas és a motor kozé.

P9.00=1

Az AC hajtas a motor tulterhelés elleni védelem inverz késleltetési gorbéje alapjan donti el, hogy a motor
tulterhelt-e.

A motor tulterhelés elleni védelem inverz késleltetési gorbéje:

220% * P9.01 * névleges motoraram (ha a terhelés egy percig ezen az értéken marad, az AC hajtas motor
tulterhelési hibaval all ki), vagy 150% * P9.01 * névleges motordram (ha a terhelés ezen az értéken marad 60
percig az AC hajtds motor tulterhelési hibaval all ki).

Helyesen allitsa be a P9.01-et a tényleges tulterhelési kapacitds alapjan. Ha a P9.01 értéket tul nagyra allitjak,
a motor karosoddst szenvedhet, ha a motor tulmelegszik, de az AC hajtds nem jelent riasztast.

4. fejezet Részletes funkcidleiras

Motor tulterhelési figyelmeztetés

.. . Alapértelmezett |80%
P9.02 egyutthato

Beallitasi tartomany |50%—100%

Ez a funkcio figyelmeztetd jelzést ad a vezérlGrendszernek az M0O1-en keresztiil a motor tulterhelés elleni
védelem megszodlaldsa el6tt. Ez a paraméter a szdzalékos értékének meghatarozasara szolgal, amelyen
el6zetes figyelmeztetést hajtanak végre a motor tulterhelése el6tt. Minél nagyobb az érték, annal kevésbé lesz
fejlett az elGzetes figyelmeztetés.

Ha az AC hajtas tartds kimeneti arama nagyobb, mint a tulterhelés inverz késleltetési gorbe értéke, szorozva
P9.02-vel, az AC hajtas multifunkcids digitalis MO1 csatlakozdja (a motor tulterhelésével kapcsolatos
el6rejelzés) ON (BE) allapotba kerdil.

Tulfeszilltség allasi nyereség Alapértelmezett 110

P03 Beallitasi tartomany 0 (nincs allas tulfesziiltség) -100
Tulfeszlltség allas védelmi fesziiltség  |Alapértelmezett (130%

P04 Beallitasi tartomany 120%—150% (Harom fazisu)

Ha az egyenaramu busz fesziiltsége meghaladja a P9.04 (Tulfesziltség-védé fesziiltség) értéket az AC hajtds
lefutdsakor, az AC hajtas ledllitja a lefutast és megtartja a jelenlegi futasi frekvenciat. Miutan a busz
fesziltsége csokken, az AC hajtas tovabb lassul. A P9.03 (Tulfesziltség-esés-erdsités) az AC hajtas
tulfesziiltség-elnyomo képességének bedllitasara szolgal. Minél nagyobb az érték, anndl nagyobb lesz a
tulfesziiltség elnyomasanak képessége.

Annak az el6feltétele, hogy ne forduljon el tulfesziltség, allitsa a P9.03-at kis értékre.

Kis tehetetlenségi terhelés esetén az értéknek kicsinek kell lennie. Ellenkez6 esetben a rendszer dinamikus
reakciodja lassu lesz. Nagy tehetetlenségi terhelés esetén az értéknek nagynak kell lennie. Ellenkez6 esetben a
fojtas eredménye gyenge, és tulfesziltség-hiba léphet fel. Ha a tulfesziltség-esés erGsitése 0-ra van allitva,
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akkor a tulfesziltség-esés funkcio ki van kapcsolva.

Tularam 4llasi nyereség Alapértelmezett|20
P9.05 Beallitasi tartomany 0~100
P9.06 Tularam allas védelmi aram Alapértelmezett|150%
Bedllitasi tartomany 100%~200%

Ha a kimeneti &ram meghaladja a tularam esési védelmi dramot az AC hajtas felfutasa / lefutdsa kézben, az AC
hajtas megallitja a felfutast/lefutast és megtartja az aktualis frekvenciat. Miutan a kimeneti aram csoékken, az
AC hajtas folytatja a felfutast / lefutast.

A P9.05 (Tuldram esés erGsitése) az AC hajtds tularam fojtasanak a beallitasara szolgal. Minél nagyobb az
érték, anndl nagyobb lesz a tularam-elnyomas képessége. Annak el6feltétele, hogy ne forduljon el tularam,
allitsa egy kis értékre a P9.05-et.

Kis tehetetlenségi terhelés esetén az értéknek kicsinek kell lennie. Ellenkez6 esetben a rendszer dinamikus
reakcidja lassu lesz. Nagy tehetetlenségi terhelés esetén az értéknek nagynak kell lennie. Ellenkezs esetben a
fojtas eredménye gyenge, és tulfaram-hiba léphet fel. Ha a tlilaram-esés erdsitése 0-ra van allitva, akkor a
tularam-esés funkcio ki van kapcsolva.

P9.07 Rovidzarlat foldeléshez aram ald Alapértelmezett |1
helyezéskor
Beallitasi tartomany |0 Kikapcsolva
1 Bekapcsolva

Annak meghatdrozdsara szolgdl, hogy ellenérizni kell-e a motor féldzarlatat az AC-meghajté bekapcsoldsakor.
Ha ez a funkcié engedélyezve van, akkor az AC hajtas U V W -je a bekapcsolads utan egy ideig feszliltséget ad
ki.

Hiba miatt automatikus
P9.09 alaphelyzetbe allitasi id6k | Alapértelmezett |0

Beallitasi tartomany |0~20

Ezzel lehet beallitani a hiba automatikus nyugtdzasanak idejét, ha ez a funkcié haszndlva van. Az érték
tullépése utan az AC hajtas hibadllapotban marad.

P9.10 MO01 mUvelet hiba miatt automatikus  |Alapértelmezett|1
alaphelyzetbe allitas kézben

Beallitasi tartomany  |0: Nincs mivelet

1: Mdvelet

Annak eldontésére szolgdl, hogy az M01 a hiba automatikus nyugtazasakor m(ikodik-e, ha a hiba automatikus
nyugtazasa funkcié engedélyezve van.

P9.11 Hiba miatti automatikus alaphelyzetbe |Alapértelmezett|1,0s
allitas iddintervalluma

Beallitasi tartomany  |0.1~100.0s

A varakozasi id6t allitja be az AC hajtas riasztasatol a hiba automatikus nyugtdzasaig.

P9.12 Foglalt

P9.13 Kimeneti fazisveszteség elleni védelem |Alapértelmezett|l
kivalasztasa

Beadllitasi tartomany  |O:tiltott
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1: engedélyezett

Annak meghatdrozdsara szolgdl, hogy végre kell-e hajtani a kimeneti fazisvesztési elleni védelmet.

0-99

P9.14 1. hibatipus
P9.15 2. hibatipus
P9.16 3. (legutébbi) hibatipus

Arra hasznaljak, hogy rogzitsék a legutobbi harom hiba értékét

az AC hajtasnal. 0 Nem jelzi a hibat. Az egyes hibak lehetséges okait és megoldasait lasd az 5. fejezetben.

P9.17 Frekvencia a 3. hiba alatt Kiirja a frekvenciat az utolsé hiba alatt.
P9.18 Aramerdsség a 3. hiba alatt Kiirja az d&ramer@sséget az utolsé hiba alatt.
P9.19 Buszfesziiltség a 3. hiba alatt Kiirja az buszfeszlltséget az utolsd hiba alatt.
Kiirja az 6sszes bemeneti terminal statuszat az utolsé hiba
alatt. A sorrend a kovetkez§:
P9.20 Bemeneti sorkapocs statusz 3. hibanal [BIT9 [BIT8|BIT7 |BIT6 BITS5 |BIT4|BIT3 |BIT2 |BIT1 [BITO
S4 |S3 S2 |S1 |REV [FWD
(hatra)|(el6re)
Ha a kimeneti terminal BE van kapcsolva, a beallitas 1, a Kl
0, a bedllitas 0. Az érték az S statusokbdl konvertalt
ekvivalens tizedes szam.
Kiirja az 6sszes kimeneti terminal statuszat az utolsé hiba
alatt. A sorrend a kovetkez6:
BIT3 |BIT2 |[BIT1 BITO
P9.21 Kimeneti sorkapocs statusz 3. hibanal RA.RB.RC [YO
Ha a kimeneti terminal BE van kapcsolva, a beallitas 1, a Kl
0. Ha a kimeneti termindl Kl van kapcsolva, a bedllitas 0.
Az érték az S statusokbdl konvertalt ekvivalens tizedes
szam.
P9.22 Kimeneti AC hajtas statusz 3. hibanal Fenntartva
P9.23 Bekapcsolasi id6 a 3. hiba soran Kiirja mékodési id6t az utolsé hiba alatt.

NZ2000 sorozatu frekvenciavaltd Gzemeltetési leirdsa

P9.24 Futasidd a 3. hiba sordn Kiirja a futasid6 az utolsé hiba alatt.
P9.27 Frekvencia a 2. hiba soran Ugyanaz mint a P9.17~P9.24

P9.28 Aramer&sség a 2. hiba soran

P9.29 Buszfesziiltség a 2. hiba soran

P9.30 bemeneti terminal statusz 2. hibanal

p9.31 SK(i)r:uéenneti sorkapocs allapota a 2. hiba

P9.32 AC hajtds statusz 2. hibanal

P9.33 bekapcsolt dllapotban toltott id6 2.
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hibanal
P9.34 Futasi id6 2. hibanal
P9.37 Frekvencia az 1. hiba soran
P9.38 Aramer&sség az 1. hiba soran
P9.39 Bus fesziiltség 1. hibanal
P9.40 kimeneti sorkapocs statusz 1. hibanal
P9.41 kimeneti sorkapocs statusz 1. hibanal ~ |Ugyanaz minta P9.17~P9.24
P9.42 Kimeneti AC hajtas statusz 1. hibanal
P9.43 ﬁiebk::éclsolt allapotban toltott id6 1.
P9.44 Futasi id6 1. hibanal
Hibamegel6zési mlivelet kivalasztasa 1 |Alapértelmezett 00000
Egyes szdmjegy |Motor tulterhelés (OL1)
0 Szabadonfutas megallasig
1 Megallas a megallasi Gzemmadd szerint
2 Futas folytatdsa
Tizes szamjegy [Fenntartva
P9.47 Bedllitasi tartomany Szazas Kimeneti teljesitmény fazisveszteség (LO) (ugyanaz mint
szamjegy az egyes helyiérték)
Ezres Kiilsé berendezés hiba (EF) (ugyanaz mint az egyes
szamjegy helyiérték)
Tiz-
ezres Kommunikacios hiba (CE) (ugyanaz mint az egyes
szamjegy helyiérték)
Hibamegel6zési mlvelet kivalasztdsa 2 |Alapértelmezett (00000
Egyes szamjegy |Fenntartva
0 Szabadonfutas megallasig
1 Atkapcsolas V/F vezérlésre, megallas a megallasi
lizemmod szerint
2 Atkapcsolas V/F vezérlésre, futas tovabb
P9.48 Tizes szamjegy [funkciokdd irds-olvasas abnormalis (EEP)

Beallitasi tartomany |0

Szabadonfutas megallasig

1

Megdllas a megdllasi lzemmad szerint

Szazas

szamjegy

Fenntartva
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Ezres
Fenntartva
szamjegy
Tiz-
ezres Osszesitett futasi id6 elérve (END1) (ugyanaz mint az
szamjegy egyes helyiérték a P9.47-ben)

Hibamegel8zési mlvelet kivalasztdsa 3

Alapértelmezett 00000

Beallitasi tartomany

Egyes szamjegy

fenntartva

Tizes szamjegy

fenntartva

szazas Osszesitett futasi id6 elérve (END2) (ugyanaz mint az
szamjegy egyes helyiérték a P9.47-ben)
Ezres
P9.49 szamjegy Terhelés 0-hoz kozelit (LOAD)
0 Szabadonfutas megallasig
1 Megallas a megallasi Gzemmadd szerint
Futas folytatasa a motor névleges frekvencidjanak 7%-an
2 és visszaallas a bedllitott frekvenciara, ha a terhelés
helyreall
Tiz-
ezres . . . s .
PID visszajelzés elveszett futas kozben (ugyanaz mint az
szamjegy egyes helyiérték a P9.47-ben)
P9.50 Fenntartva

Ha a "Kifutas" van kivalasztva, az AC hajtas megjeleniti a hibakddot, és kozvetlendl leall.

Ha a "Stop a stop mddnak megfelel6en" lehet6séget valasztja, az AC hajtas riasztasi kédot jelenit meg, és a
stop mdédnak megfeleléen all le. Megallas utan az AC hajtas megjeleniti a hibakddot.

Ha a "Futtatas folytatasa" van kivalasztva, az AC hajtas tovabbra is fut, és riasztdsi kddot jelenit meg. A futasi
frekvencia a P9.54-ben van bedllitva.

Frekvenciavalasztas a futas

folytatasahoz

Alapértelmezett |0

0 Jelenlegi futasi frekvencia
P9.54 1 Beallitott frekvencia
Beallitasi tartomany |2 Fels6 frekvenciahatar
3 Frekvencia also hatarérték
4 Backup frekvencia abnormalitasnal
09,55 Backup frekvencia abnormalitasnal Alapértelmezett |100,0%

Beallitasi tartomany

60,0%~100,0%

Ha hiba |ép fel az AC hajtas m(ikodése kozben, és a hiba kezelése "Futtatas folytatdsa" -ra van allitva, az AC
hajtas riasztasi kodot jelenit meg, és a P9.54-ben bedllitott frekvencidn folytatja a miikodést.

A P9.55 bedllitasa a maximalis frekvenciahoz viszonyitott szdzalék.
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aramkimaradaskor

P9.56 fenntartva
P9.57 fenntartva
P9.58 fenntartva
P9.59 Mdvelet kivalasztas hirtelen Alapértelmezett |0
aramkimaraddskor
Beadllitasi tartomany |0 Ervénytelen
1 Lefutas
2 Lefutas megallasig
P9.60 Mdvelet sziinetelése értékelési Alapértelmezett|0,0%
fesziiltség hirtelen dramkimaraddaskor
Beallitasi tartomany |0,0%~100,0%
P9.61 Feszliltség 6sszegy(ijtési értékelési id6 |Alapértelmezett|0,50s
hirtelen aramkimaraddaskor
Beallitasi tartomany |0,0%~100,0%
P9.62 Mivelet értékelési fesziiltség hirtelen  |Alapértelmezett|80,0%

Beallitasi Tartomany |60.0%~100.0% (standard buszfesziiltség)

Azonnali aramkimaradas vagy hirtelen feszlltségcsokkenés esetén az AC hajtas DC buszfesziiltsége csokken.
Ez a funkcio lehet6vé teszi az AC hajtds szamara, hogy a DC busz fesziiltségének csokkentését a terhelés
visszacsatolo energidjaval kompenzalja a kimeneti frekvencia csokkentésével, hogy az AC hajtast folyamatosan
mUkodtesse.

Ha P9.59 =1, pillanatnyi dramkimaradas vagy hirtelen fesziiltségcsokkenés esetén, az AC hajtas lelassul. Amint
a busz fesziiltsége normalizalédik, az AC hajtds a beadllitott frekvencidra felgyorsul. Ha a busz fesziiltsége a
P9.61-ben megadott értéket meghaladé ideig normdl marad, akkor a busz fesziiltsége visszatér normal

allapota.

Ha P9.59 = 2, pillanatnyi dramsziinet vagy hirtelen feszliltségcsokkenés esetén, az AC hajtas leall.
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Buszfesziiltség

Mlvelet értékelési
fesziiltség hirtelen
aramkimaradaskor P9.62

Futasi frekvencia

Mivelet sziinetelése
értékelési fesziltség hirtelen
aramkimaradaskor P9.60

Futasi frekvencia

Mlivelet sziinetelése
értékelési fesziltség hirtelen
aramkimaradaskor P9.60

Feszlltség 6sszegydjtési
értékelési idé hirtelen
aramkimaradaskor P9.61

P9.59=1 :Lefutas

e e o == o= am

|

-

Lefutasi
ido 3
I

Lefutdsi  Felfutasi

id6 4 id6 3

I
I
I
I
I
L
=

T -
P -
Lefutasi  Lefutasi
] id6 3 id6 4
4-22. adbra: A valtéaramu hajtas diagramja pillanatnyi dramkimaradds esetén
P9.63 Védelem, amikor a terhelés 0-hoz Alapértelmezett |0
kozelit

Beallitasi tartomany |0

Kikapcsolva

1

Bekapcsolva

P9.64 kozelit

Erzékelési szint, amikor a terhelés 0-hoz

Alapértelmezett (10,0%

Beallitasi tartomany

0,0%~100,0% (motor névleges arameréssége)

P9.65 kozelit

Erzékelési idS, amikor a terhelés 0-hoz
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Beallitasi tartomany 0.0s~60.0s

Ha a terhelés 0-ra valasakor a védelem engedélyezve van, ha az AC hajtas kimeneti d&rama alacsonyabb, mint
az érzékelési szint (P9.64), és a folyamatos id6 meghaladja az észlelési id6t (P9.65), akkor az AC hajtas
kimeneti frekvencidja automatikusan a névleges frekvencia 7% -ara csokken. A védelem alatt az AC hajtas
automatikusan felgyorsul a beallitott frekvencidra, ha a terhelés visszatér normal allapotban. P9.67~P9.70
Foglalt

PA csoport Folyamatvezérelt PID funkcid

A PID vezérlés egy altalanos folyamatiranyitasi modszer. Aranyos végrehajtassal, a visszacsatoldjel és a céljel
kozotti kulonbség integralt és differencidlmdveletei, bedllitja a kimeneti frekvenciat, és visszacsatolé rendszert
alkot a ellendérzott szamlald célérték korili stabilizalasara.

Olyan folyamatiranyitasra alkalmazzak, mint az daramlasszabalyozdas, nyomdas-szabalyozas és h6mérséklet-
szabalyozas Az aldbbi dbra a PID vezérlés alapvetd blokkdiagramjat mutatja.

L L
T 5
cél + PID
=) i TdS+1 > P kirrerm—»
et
1
Visszajel
Z€s
4-23. 4dbra: A PID-szabalyozas alapvet6 blokkdiagramja
PA.00 PID beallitas forrdsa Alapértelmezett |0
Beallitasi tartomany |0 PA.01
1 FIV
2 FIC
3 Fenntartva
4 Impulzus beallitas (S3)
5 Kommunikacios beallitas
6 Multi-referencia
PA.01 PID digitalis beallitas Alapértelmezett 50,0%
Bedllitasi tartomany  [0.00~100.0%

A PA.0O a célfolyamat PID beallitasanak csatorna kivalasztasdara szolgal. A PID-bedllitas relativ érték és 0,0% -
100,0% kozott van. A PID-visszacsatolds is egy relativ érték. A PID-vezérlés célja, hogy a PID-bedllitas és a PID-
visszacsatolas azonosak legyenek.

PA.02 PID visszajelzés forrasa Alapértelmezett |0
0 FIV
1 FIC
2 Fenntartva
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3 FIV-FIC
Beadllitasi tartomany 4 Impulzus beallitas (S3)
5 Kommunikacios beallitas
6 FIV+FIC
7 MAX (|FIV],|FIC|)
8 MIN (|FIV]|,|FIC|)

Ez a paraméter a PID folyamat visszacsatolodjel-csatorna kivalasztasara szolgal.

A PID visszacsatolas relativ érték és 0,0% - 100,0% kozott mozog.

PA.03 PID mveleti irdny Alapértelmezett |0
Beallitasi tartomany 0 El6re muvelet
1 Forditott mivelet

0: El6re muvelet

Ha a visszacsatolojel értéke kisebb, mint a PID-beallitas, akkor a valtakozé dramu hajtds kimeneti frekvenciaja
novekszik. Példaul a tekercsfesziltség-szabalyozas el6remeneti PID miveletet igényel.

1: Forditott mdvelet

Ha a visszacsatolojel értéke kisebb, mint a PID-beallitas, akkor a valtakozé dramu hajtds kimeneti frekvenciaja
csokken. Példaul a letekereds tekercs-szabalyozas forditott PID-mdiveletet igényel. Vegye figyelembe, hogy ezt
a funkciét befolyasolja a tobbfunkcids terminal PID miveletének megforditasa. Vegye figyelembe az
alkalmazast.

PID beallitas visszajelzési
PA.04 tartomany Alapértelmezett 11000

Beallitasi tartomany  |0-65535

Ez a paraméter dimenzié-nélkili egység. A PID beallitasi képerny6hoz (D0.15) és a PID visszajelz6h6z (D0.16)
hasznalhaté.

A PID beallitasanak visszacsatolasanak relativ értékének 100%-a a PA.04 értékének felel meg. Ha a PA.04
2000-re van allitva, és a PID-bedllitas 100,0%, a PID-kijelz6 (D0.15) 2000.

Aranyos nyereség Kp1 Alapértelmezett 20,0
PA.05

Beallitasi tartomany 0,0~100,0

Integralt id6 Til Alapértelmezett | 2.00s
PA.06

Beallitasi tartomany 0,01s~10,00s

Differencialasi id6 Td1 Alapértelmezett 10,000s

PA.07

Beallitasi tartomany 0,00~10,000

PA.05 (ardnyos erGsités KP1)

Ez hatdrozza meg a PID-szabdlyozé szabalyozasi intenzitasat. Minél magasabb a Kp1, annal nagyobb a
szabalyozasi intenzitds. A 100,0 érték azt jelzi, ha a PID visszacsatolas és a PID bedllitas kozotti eltérés 100,0%,
a PID szabalyozd beallitasi amplituddéja a kimeneti frekvencia referencian a maximalis frekvencia.

PA.06 (Integralasi idd Til)

Ez hatdrozza meg az integralt szabalyozasi intenzitast. Minél révidebb az integralid6, annal nagyobb a
szabalyozasi intenzitds. Ha a PID-visszacsatolds és a PID-bedllitas kozotti eltérés 100,0%, az integralt
szabalyozé folyamatosan allitja a PA.06-ban meghatdrozott id6tartamot. Ezutdn a bedllitasi amplitidé eléri a
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maximalis frekvenciat. PA.07 (Differencidlasi id6 Td1)

Ez hatdrozza meg a PID-szabdlyozo szabalyozasi intenzitasat az eltérés valtozasanak fliggvényében. Minél
hosszabb a differencidl ideje, annal nagyobb a szabdlyozasi intenzitas. A differencidlis id6 az az id6, amelyen
belil a visszacsatolas értékének valtozasa eléri a 100,0% -ot, majd a beadllitasi amplitddo eléri a maximalis
frekvenciat.

PID hatrameneti forgas hatarfrekvencidja |Alapértelmezett |2.00Hz

PA.08
Beallitasi tartomany |0. 00~maximum frekvencia

Egyes esetekben, csak akkor, ha a PID kimeneti frekvencidja negativ érték (AC hajtas forditott forgasa), a PID
beallitas és a PID visszacsatolas azonosak lehetnek. A tul nagy hatrameneti fordulatszam azonban tiltott

egyes alkalmazasokban, és a PA.08 a forditott forgdsi frekvencia felsé hatdranak meghatarozasara szolgal.

PID eltérési hatarérték | Alapértelmezett 10.00%
PA.09

Beallitasi tartomany  |0,0%~100,0%

Ha a PID visszacsatolas és a PID beallitas kozotti eltérés kisebb, mint a PA.09 értéke. A PID vezérlés leall. A PID
visszacsatolas és a PID beallitas kozotti kicsi eltérés a kimeneti frekvenciat stabilla és valtozatlanna teszi,
kiilonos tekintettel egyes zart hurka vezérl6 alkalmazasokra.

PID differencialis hatarérték Alapértelmezett 0,10%

PA.10
Bedllitasi tartomany  [0,0%~100,0%

A PID differencialis kimeneti tartomany beallitasara szolgal. A PID vezérlésnél a differencialmdvelet kénnyen
rezgést okozhat a rendszerben. igy a PID differencidlszabalyozasa kis tartomanyra korlatozédik. A PA.10 a PID
differencidlis kimenet tartomanyanak bedllitasara szolgal.

PID bedllitas mddositasi id6 Alapértelmezett 0,00s

PA. 11

Beallitasi tartomany  |0,00s~650,00s

A PID-beadllitds megvaltoztatasi ideje azt jelzi, hogy a PID-beallitdshoz szikséges id6 0,0% -rél 100,0% -ra
valtozzon. A PID-beallitas linearisan valtozik a valtozd id§ fuggvényében, csdkkentve ezzel a rendszer hirtelen
bedllitasvaltozasa altal okozott hatast.

PID visszajelzés szliré ideje Alapértelmezett 10,00s
PA-12 Beallitasi tartomany 0,00s~60,00s

PID kimeneti szliré ideje Alapértelmezett | 10,00s
PAL3 Beallitasi tartomany 0,00s~60,00s

PA. 12 a PID visszacsatolas szlirésére szolgal, csokkentve a visszajelzés interferencidjat, de lassitva a folyamat
zart hurku rendszer valaszat.

A PA.13 a PID kimeneti frekvencia sz(irésére szolgdl, enyhitve az AC hajtds kimeneti frekvenciajanak hirtelen
valtozasat, de lassitva a folyamat zart hurkd rendszerének valaszat.

Aranyos nyereség Kp2 Alapértelmezett 20,0
PA. 15

Beallitasi tartomany 0,0-100,0

Integralt id6 Ti2 Alapértelmezett 2,00s
PA. 16

Beallitasi tartomany 0,1 s~10,00s

Differencialdsi idé Td2 Alapértelmezett 10,00s

PA. 17

Beallitasi tartomany 0,00~10,000
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PID paraméter atkapcsolasi feltétel Alapértelmezett |0
0 Nincs valtas
PA. 18
Beallitasi tartomany |1 Valtas S-en keresztiil
2 Automatikus valtds az eltérés alapjan
PID paraméter valtas eltérés 1 Alapértelmezett [20%
PA-19 Beallitasi tartomany  |0,0%~PA.20
PID paraméter valtas eltérés 2 Alapértelmezett |80%
PA-20 Beallitasi tartomany |PA.19~100.0%

Egyes alkalmazasokban a PID-paraméterek atvaltasara van sziikség, ha a PID-paraméterek egy csoportja nem
felel meg a teljes futdsi folyamat kovetelményeinek. Ezeket a paramétereket a PID paraméterek két csoportja
kozotti valtashoz hasznaljak.

A PA.15 - PA.17 szabalyoz6 paramétereit ugyanugy kell beallitani, mint a PA.0O5 - PA.07.
Az atvaltas megvaldsithatd S terminalon keresztiil, vagy automatikusan megvaldsitva az eltérés alapjan.

Ha az atkapcsolast az S terminalon keresztil valasztja, akkor az S-t a 43-as "PID paraméter atvaltas" funkcidval
kell kiosztani. Ha az S ki van kapcsolva, akkor az 1. csoport (PA.05 - PA.07) van kivalasztva. Ha az S be van
kapcsolva, akkor a 2. csoportot (PA.15 - PA.17) kell kivalasztani.

Ha az automatikus atkapcsoldst vélasztja, amikor a PID visszacsatolds és a PID bedllitds kozotti eltérés abszolut
értéke kisebb, mint a PA.19 értéke, akkor a PID paraméter az 1. csoportot vdlasztja. Ha a PID visszacsatolas és
a PID beallitas kozotti eltérés abszolut értéke nagyobb, mint a PA.20 értéke, akkor a PID paraméter kivalasztja
a 2. csoportot. Ha az eltérés a PA.19 és a PA.20 k6zott van, a PID paraméterek a paraméterértékek két
csoportjanak linearis interpolalt értéke.

PID paraméterek A

PA.05, PA.06, PAO7
PID paraméterek
csoport 1

PA.15, PA.16, PA17
PID paraméterek

csoportl = kb = == ===
-
PA.19 PA.20 PID paraméterek
4-24. dbra PID paraméterek valtas

PID kezdeti érték Alapértelmezett|0,0%
PA.21

Beallitasi tartomany  |0,0%~100,0%

PID kezdeti érték tartasi id6 Alapértelmezett |0,00s
PA.22

Beallitasi tartomany  |0,00s~650,00s

Amikor az AC hajtas elindul, a PID csak akkor inditja el a zart hurkd algoritmust, miutan a PID kimenetet a PID
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kezdeti értékre (PA.21) rogzitették, és a PA.22-ben beallitott id6tartamon at tart.

Kimeneti frekvencia (Hz)

PID kezdeti érték PA.21

Kimeneti frekvencia &
(Hz)

PID kezdeti érték |k — — — = /'\__\___/
PA.21

-
- =
: PI;D_I:ez_défi (-érté-k tartasi id6
PA.22
4-25. abra PID paraméterek PID kezdeti érték funkcio
PA.23 Maximum eltérés két PID kimenet Alapértelmezett |1,00%

kozott el6remenetben

Beallitasi tartomany  |0,00%~100,00%

Maximum eltérés két PID kimenet

. Alapértel tt (1,009
PA.24 kozott hatramenetben apertelmezett|1,00%

Beadllitasi tartomany  |0,00%~100,00%

Ezt a funkcidt arra haszndljak, hogy korlatozzak a két PID kimenet kozotti eltérést (2 ms per PID kimenet) a PID
kimenet gyors valtozdsdnak elfojtasa és az AC hajtas stabilizalasa érdekében.

A PA.23 és a PA.24 megfelel a kimeneti eltérés maximalis abszolut értékének elére iranyban és hatra iranyban.

PID integralt

tulajdonsag Alapértelmezett [100
Egyes szamjegy [Integral szétvalasztas
0 Ervénytelen

PA.25 1 Ervényes

Beallitasi tartomany . . Akar le is allithatja az integralt m(ikddést, amikor a

Tizes szamjegy | . L. o
kimenet eléri a hatarértéket.

0 Folytassa az integralt mikodést
1 Allitsa le az integralt m(ikodést

Integral szétvalasztas

Ha az Integrdlt szétvalasztast érvényesre dllitja, akkor a PID integralt m(ikodése ledll, ha a 38-as "PID integralt
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szlinet" funkcidval kiosztott X érvényes. Ebben az esetben csak ardnyos és differencidlis miveletek |épnek
érvénybe.

Ha érvénytelennek van allitva, akkor az integralt szétvalasztas érvénytelen marad, fliggetlendl attél, hogy a 38
"PID integralt szlinet" funkciéval kiosztott S ON (BE) allapotban van, vagy sem.

Akar le is allithatja az integralt m(ikodést, amikor a kimenet eléri a hatarértéket.

Ha az "Integralt Gzemmad ledllitasa" van kivalasztva, a PID integralt m(ikodése ledll, ami segithet csokkenteni
a PID-tullépést.

PID visszajelzés veszteség érzékelési

_y Alapértelmezett|0,0%
értéke

PA.26 . . p - —
0,0%: Visszajelzés elvesztése nincs értékelve

0,1% 100,0%

Beallitasi tartomany

PID visszajelzés veszteség érzékelési

ideje Alapértelmezett|0,0s
PA.27

Beallitasi tartomany  |0,0s~20,0s

Ezeket a paramétereket haszndljdk annak eldontésére, hogy a PID-visszacsatolas elveszett-e.

Ha a PID visszacsatolas kisebb, mint a PA.26 értéke, és a folyamatos id6 meghaladja a PA.27 értéket, akkor az
AC hajtas

Err31 hibaval kidll és a kivalasztott hibavédelmi mlveletnek megfelel6en mkodik.

PA.28 PID mlivelet leallitaskor Alapértelmezett 0
Beallitasi tartomany |0 Nincs PID mdvelet ledllitaskor
1 PID mivelet leallitaskor

Ezeket a paramétereket hasznaljdk annak eldontésére, hogy a PID-visszacsatolas elveszett-e.

Ha a PID visszacsatolas kisebb, mint a PA.26 értéke, és a id6tartas meghaladja a PA.27 értéket, akkor a
halézati meghajto PIDE jelzést ad, és a kivalasztott hibavédelmi miiveletnek megfelel&en jar el.

Pb csoport: Lengési frekvencia, Rogzitett hossztisag és Szamlalo

A lengési frekvencia funkciot alkalmazzak a textil- és kémiai rost szélakra, valamint azokban az
alkalmazasokban, ahol athaladasi és tekercselési funkcidkra van sziikség.

A lengési frekvencia funkcio azt jelzi, hogy az AC hajtas kimeneti frekvencidja felfelé és lefelé ingadozik a
bedllitott frekvencia, mint kozépérték korul. A futasi frekvencia valtozdsat az id6tengelyen a kévetkezd dbra
mutatja.

A lengési amplitudot Pb..00 és PB.01 értékben kell beallitani. Ha a Pb.01 értéke 0, a lengés amplituddja 0 és a
lengési frekvencia nem Iép életbe.
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Lengési amplitudo

- ) |
Kimeneti frekvencia | 7 Aw=Fset*Pb.01
(Hz) F-=-=-- e T L A
Lengési frekvencia
fels hatar Lengési | | I :
frekvencia Fset tAw f 1]
, . . , ! I [ I
Lengési frekvencia alsd i i | I :
hatar ! o oL Iy
1 Textil visszarugasi ,
: frekvencia [ : I
1 Aw=Bset*Pb.02 ! I :
i I I
1 T | 1 1 -
Ly l Ly PR B — 1d5 (t)
| - I [ l
I Felfutés? felfuta: Lengési Haromszog- Lefutds a lefutasi
1 id6vel sziinet hullam id6vel
L emelkgdési
idefe
FUTAS parancs J
4-26 Abra Lengési frekvencia vezérlés
Pb.00 Lengési frekvencia beallitdsa Gzemmod |Alapértelmezett|0
Beallitasi tartomany |0 Kézponti frekvencidhoz viszonyitva
1 Maximum frekvencidhoz viszonyitva

Ez a paraméter a lengési amplitido alapértékének kivalasztasara szolgal.
0: A kdzponti frekvencidhoz viszonyitva (P0.03 frekvenciaforras kivalasztasa)

Ez vdltozo lengési amplitiddju rendszer. A lengési amplitidd a kdzponti frekvenciatdl (bedllitott frekvenciatol)
flgg.

1: A maximalis frekvencidhoz viszonyitva (P0.12 maximalis kimeneti frekvencia)

Rogzitett lengési amplitudoéju rendszer. A lengési amplitudoé rogzitett.

Pb.01 Lengési frekvencia amplituddja |Alapértelmezett 0,0%

Bedllitasi tartomany |0,0%~100,0%

Pb.02 Frekvencia ugrds amplituddja  |Alapértelmezett 10,0%

Bedllitasi tartomany |0.0%~50.0%

Ez a paraméter szolgal a lengési amplitudo és az ugrasi frekvencia amplitiudéjanak meghatarozasara.
A lengési frekvenciat a frekvencia felsé hatara és a frekvencia alsé hatdra korlatozza.

Ha a kozponti frekvencidhoz van viszonyitva (Pb.00 = 0), akkor az AW tényleges lengési amplitiddja a P0.03
(frekvenciaforras kivalasztasa) szamitasi eredménye, szorozva a Pb.01. Ha a maximalis frekvencidhoz van
viszonyitva (Pb.00 = 1), akkor az AW tényleges lengési amplituddja a P0.12 (maximalis frekvencia) szamitasi
eredménye szorozva a Pb.01.-vel. Ugrasi frekvencia = Lengés amplituddja AW x Pb.02 (Ugrasi frekvencia
amplituddja) Ha a kozponti frekvenciahoz van viszonyitva (Pb.00 = 0), akkor az ugrasi frekvencia valtozé érték.
Ha a maximalis frekvenciahoz van viszonyitva (Pb.00 = 1), akkor az ugrasi frekvencia rogzitett érték.
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A lengési frekvenciat a frekvencia felsé hatara és a frekvencia alsé hatéra korlatozza.

) Lengési frekvencia ciklusa Alapértelmezett|10,0s
Pb.03

Beallitasi tartomany 0,1s~3000,0s

Haromszog-hulldm emelkedési idejének

) egyiitthatoja Alapértelmezett [50,0%
Pb.04

Beallitasi tartomany 0.1%~100.0%

Lengési frekvencia-ciklus: a teljes leng6frekvencia-ciklus ideje.
A Pb.04 meghatarozza a haromszoghulldm novekedési idejének szazalékat Pb.03-ig (lengési frekvenciaciklus).

Haromszog hullam noévekedési ideje = Pb.03 (lengési frekvencia ciklus) x Pb.04 (Haromszog hullam névekedési
ideje, egység: masodperc)

Haromszog hullamanak esési ideje = Pb.03 (lengési frekvenciaciklus) x (1- Pb.04 Haromszog hulldmdanak
novekedési ideje egylitthatd. Egység: masodperc)

) Hossz beallitasa Alapértelmezett|1000m
Pb.05

Bedllitasi tartomany |Om~65535m

Valds hossz Alapértelmezett|Om
Pb.06

Bedllitasi tartomany |Om~65535m

) Impulzusok szdma méterenként Alapértelmezett|100,0

Pb.07

Beallitasi tartomany 10.1-6553.5

Az el6z6 paramétereket hasznaljuk a rogzitett hosszusag-szabalyozashoz.

A hosszusag informacidkat tobbfunkcids digitalis terminalok gydjtik. A Pb.06-t (tényleges hosszusag) ugy kell
kiszamitani, hogy az S terminal altal 6sszegydjtott impulzusok szamat elosztjuk a Pb.07-vel (az egyes
méterenkénti impulzusok szama).

Amikor a Pb.06 tényleges hossza meghaladja a beallitott hosszusagot, a Pb.05-ben a 10-es funkcidval kiosztott
MO1 terminal (Hossz elérve) ON-ra valt.

A rogzitett hosszusagvezérlés sordn a hosszUsag-visszadllitasi mlivelet végrehajthatd az S termindlon keresztiil
kiosztott 28-as funkcidval. A részleteket Iasd a P5.00 — P5.09 leirdsokban.

Ossza ki a megfelel6 S termindlt a 27 funkcidval (hosszszam-bemenet) az alkalmazdsokban. Ha az
impulzusfrekvencia magas, akkor az S3-at kell hasznalni.

Pb.08 Bedllitott szamlalasi érték Alapértelmezett 11000
Beallitasi tartomany 11-65535

Pb.09 Kijel6lt szamlalasi érték Alapértelmezett 11000
Bedllitasi tartomany 11-65535

A szamlalasi értéket a multifunkciés bemeneti termindloknak kell gy(jteniik. Helyezze el a megfelel
bemeneti sorkapcsokat a 25-6s funkcioval (Szamlalé bemenet) az alkalmazasokban. Ha az impulzusfrekvencia
magas, akkor az S3-at kell hasznalni.

Amikor a szamlalo érték eléri a beallitott szamlald értéket (Pb.08), akkor a 8. funkcidval kiosztott MO1 terminal
(elért bedllitott szamérték) BE lesz kapcsolva. Akkor a szamlalé leall.

Amikor a szamlalasi érték eléri a megadott szamlalasi értéket (Pb.09), a 9. funkcidval kiosztott MO1 terminal
(elérte a kijelolt szamlalé értéket) BE allasba valt. Ezutan a szamldlé folytatja a szamldlast, amig el nem éri a
bedllitott szamértéket.
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A Pb.09-nek egyenlGnek vagy kisebbnek kell lennie Pb.08-nal.
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Lammers Tridda Motor Kift.
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4-27. dbra: Az elért bedllitott szamlalo érték és a kijelolt szamlalo érték.

PC csoport: Multi-Referencia és egyszerti PLC funkcié

Az NZ2000 multi-referencia gazdagabb funkcidkkal rendelkezik, mint a tobbsebességi alkalmazas. A
tobbsebességen kivil, haszndlhatjuk a V/F szétvalasztott fesziltségforras beallitasi forrasanak és a PID
folyamat bedllitasi forrasanak. Ezenkiviil a multi-referencia relativ érték.

Az egyszerU PLC funkcid kiilonbozik az NZ2000 felhasznald altal programozhato funkcidtdl. Az egyszer(i PLC
csak a multi-referencia egyszer(i kombinaciéjat tudja teljesiteni, mig a felhasznald altal programozhaté funkcid
gazdagabb és praktikusabb. A részleteket lasd a csoport PC leirdsaban.

PC.00 multi-referencia 0 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.01 multi-referencia 1 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.02 multi-referencia 2 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.03 multi-referencia 3 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.04 multi-referencia 4 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.05 multi-referencia 5 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.06 multi-referencia 6 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.07 multi-referencia 7 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%
PC.08 multi-referencia 8 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

97




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

PC. 09 multi-referencia 9 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

PC. 10 multi-referencia 10 Alapértelmezett |0.0Hz
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

PC. 11 multi-referencia 11 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

PC. 12 multi-referencia 12 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

PC. 13 multi-referencia 13 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

PC. 14 multi-referencia 14 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

PC. 15 Referencia 15 Alapértelmezett 10,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

A multi-referencia harom esetben hasznalhaté: frekvencia forrasaként, a V / F elvalasztott fesziiltség
forrasaként és a PID folyamat beadllité forrasaként. A multi-referencia relativ érték és skalaja -100,0% és
100,0% kodzott mozog.

Frekvenciaforrasként ez a maximalis frekvencidhoz viszonyitott szazalék. Mint V / F elvélasztott
fesziltségforrds, ez a motor névleges fesziltségéhez viszonyitott szdzalék.

Mint a PID-beallitas forrdsa, nem igényel atalakitast. A multi-referencia atkapcsolhaté a tobbfunkcios digitalis
S termindlok kiilonb6z6 allapota alapjan. A részleteket Iasd a P5 csoport leirdasaban.

Egyszer( PLC futdas mad Alapértelmezett |0
PC. 16 0 Allitsa le, miutan az AC hajtas egy ciklust futott
Beallitasi tartomany 1 Tartsa meg a végss értékeket, miutdn az AC hajtas egy

ciklust futott

2 Ismételje meg, miutdn az AC hajtas egy ciklust futott

0: Allitsa le, miutan az AC hajtés egy ciklust futott

Az AC hajtas ledll egy ciklus futtatasa utan, és addig nem indul el, amig egy masik parancsot nem kap.
1: Tartsa meg a végsé értékeket, miutan az AC hajtas egy ciklust futott

Az AC hajtas megtartja az utolso futasi frekvenciat és iranyt

egy ciklus futtatdsa utan.

2: Ismételje meg, miutan az AC hajtas egy ciklust futott

Az AC hajtas egy ciklus futtatdsa utdn automatikusan ujabb ciklust indit,

és nem all le, amig meg nem kapja a stop parancsot.

Az egyszer(i PLC funkcionak két hatdsa van: a frekvenciaforras vagy a V / F elvalasztott feszultségforras.

Ha egyszer( PLC-t hasznalunk frekvenciaforrasként, akkor a PC.00-t6l a PC.15-ig terjed6 paraméterértékek
pozitiv vagy negativ értékei hatarozzak meg a futds iranyat. Ha a paraméterértékek negativak, azt jelzi, hogy
az AC hajtas forditott irdanyban halad.
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4-28. dbra: Egyszer( PLC, ha frekvenciaforrasként hasznaljak
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Frekvenciaforrasként a PLC harom lizemmadddal rendelkezik. Mint V / F elvalasztott fesziltségforras nem
rendelkezik haromféle tzemmadddal. K6zottik...

0: Allitsa le, miutan az AC hajtas egy ciklust futott

Az AC hajtas ledll egy ciklus futtatasa utan, és addig nem indul el, amig egy masik parancsot nem kap.

1: Tartsa meg a végsé értékeket, miutdn az AC hajtas egy ciklust futott. Az AC hajtas megtartja az utolso futasi
frekvenciat és irdnyt egy ciklus utan.

2: Ismételje meg, miutan az AC hajtas egy ciklust futott

Az AC hajtas egy ciklus futtatasa utdn automatikusan djabb ciklust indit, és nem 3ll le, amig meg nem kapja a
stop parancsot.

PC. 17

Egyszer( PLC meg6rzés kivalasztasa

Alapértelmezett 00

Beallitasi tartomany

Egyes szamjegy

Megdrzi aramkimaradaskor

0

Nem

1

Igen

Tizes szamjegy

Megérzi leallitaskor

0

Nem

1

Igen

A PLC késlelteté daramkimaradas jelzés kovetéen, ahogy az AC hajtas megjegyzi a PLC-m(ikodési pillanatat és a
m(ikddési frekvenciadt az aramkimaradas el6tt, és a megjegyzett pillanattél kezdve folytatja a miikodést,
miutan Ujra visszatér a haldzati ellatas. Ha az egyes helyi érték értéke 0-ra van allitva, az AC hajtas Ujrainditas

99



NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

utan Gjrainditja a PLC-folyamatot.

A PLC késleltet6 megallaskor azt jelzi, hogy az AC hajtas rogziti a PLC m(ikddési pillanatat és futasi
frekvencidjat megallaskor, akkor a rogzitett pillanattdl folytatodik, miutan djraindult. Ha a tizes helyi érték

értéke 0-ra van allitva, az AC hajtds Ujrainduldsa utan Ujrainditja a PLC-folyamatot.

Egyszer( PLC futasideje referencia O Alapértelme|0,0 s (h)
PC. 18 zett
Bedllitasi tartomany 0.0s (h)~6553.5s (h)
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 0 Alapértelme 0
PC. 19 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futdsideje referencia 1 Alapértelme|10.0s (h)
PC.20 zett
Beallitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h)
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 1 Alapértelme 0
PC.21 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futdsideje referencia 2 Alapértelme|10.0s (h)
PC.22 zett
Beallitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h)
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 2 Alapértelme 0
PC.23 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futasideje referencia 3 Alapértelme|0,0s(h)
PC.24 zett
Bedllitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h)
Alapértelme
PC.25 Felfutas/lefutdsi id6 egyszer( PLC referencia 3 zett 0
Beallitasi tartomany 0~3
EgyszerU PLC futasideje referencia 4 Alapértelme|0,0s(h)
PC.26 zett
Beallitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h)
Alapértelme 0
PC.27 Felfutds/lefutdsi id6 egyszer(i PLC referencia 4 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Alapértelme
PC.28 Egyszer(i PLC futédsideje referencia 5 zett 0.0s (h)
Bedllitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h))
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 5 Alapértelme 0
PC.29—- zett
Beallitasi tartomany 0~3
PC.30 EgyszerU PLC futasideje referencia 6 Alapértelme|[0,0s(h)

100




Lammers Tridda Motor Kift.

zett
Beallitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h)
Felfutas/lefutdsi id6 egyszer( PLC referencia 6 Alapértelme 0
PC.31 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futdsideje referencia 7 Alapértelme|0,0s(h)
PC.32 zett
Bedllitasi tartomany 0.0s (h )~6553.5s (h)
Felfutas/lefutdsi id6 egyszer( PLC referencia 7 Alapértelme 0
PC.33 zett
Beallitasi tartomany 0~3
EgyszerU PLC futasideje referencia 8 Alapértelme [0,0s(h)
PC.34 zett
Beallitasi tartomany 0.0s (h ) ~¥6553.5s (h)
Felfutas/lefutdsi id6 egyszer( PLC referencia 8 Alapértelme 0
PC.35 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Alapértelme
PC.36 Egyszer(i PLC futdsideje referencia 9 zett 0.0s (h)
Bedllitasi tartomany 0.0s (h ) -6500.0s (h )
Alapértelme 0
PC.37 Felfutds/lefutdsi id6 egyszer( PLC referencia 9 zett
Beallitasi tartomany 0~3
EgyszerU PLC futasideje referencia 10 Alapértelme|0.0s (h)
PC.38 zett
Beallitasi tartomany 0.0s (h) ~6500.0s (h)
Alapértelme 0
PC.39 Felfutas/lefutasi id§ egyszer( PLC referencia 10 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futasideje referencia 11 Alapértelme|0.0s (h)
PC.40 zett
Bedllitasi tartomany 0.0s (h) ~6500.0s (h)
Felfutas/lefutasi id6 egyszeril PLC referencia 11 Alapértelme 0
PC.41 zett
Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futdsideje referencia 12 Alapértelme|0,0s(h)
PC.42 zett
Bedllitasi tartomany 0.0s (h) ~6500.0s (h )
‘PC.43 ‘Felfutés/lefutési id6 egyszer(i PLC referencia 12 Alapértelmezett|0
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Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futasideje referencia 13 Alapértelmezett|0,0s(h)
Peas Bedllitasi tartomany 0.0s (h) ~6500.0s (h )
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 12 Alapértelmezett|0
Peas Beallitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futdsideje referencia 14 Alapértelmezett|0,0s(h)
A Rediias tartomany 0.0s (h ) -6500,0s (h)
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 12 Alapértelmezett|0
rea Bedllitasi tartomany 0~3
Egyszer( PLC futasideje referencia 15 Alapértelmezett|0,0s(h)
.48 Bedllitasi tartomany 0.0s (h) ~6500.0s (h )
Felfutas/lefutasi id6 egyszer(i PLC referencia 15 Alapértelmezett|0
Peas Beallitasi tartomany |0-3
Egyszer(l PLC futdsi id6egység Alapértelmezett |0
PC.50 0 S (mp)
Bedllitasi tartomany _
1 h (Ora)
Referencia O forras Alapértelmezett |0
0 Beallitas PC.00 altal
1 FIV
2 FIC
3 Fenntartva
PC.51
Bedllitasi tartomany |4 IMPULZUS beallitas
5 PID
Beallitas el6re beallitott
6 frekvencidval (P0.10),
maodositva UP/DOWN
sorkapoccsal

Meghatdrozza a O referencia bedllité csatorndjat. Megfelel6 atkapcsoldst végezhet a bedllitd csatorndk kozott.
Ha multi-referencia vagy egyszer(i PLC-t hasznalunk frekvenciaforrasként, a két frekvenciaforras kozotti
atkapcsolas kénnyen megvaldsithaté.

PD csoport: Kommunikacios paraméterek

Kérjlk, olvassa el az "NZ2000 kommunikacids protokollt"

102



Lammers Triéda Motor Kft.
PP csoport: Felhaszndlé altal meghatarozott fukciokodok

PP.00 Felhasznaldi jelszd Alapértelmezett 0

Beallitasi tartomany 10-65535

Ha barmilyen, nullatdl eltér6 szamra van allitva, a jelszévédelem funkcié engedélyezve van. A jelszé bedllitasa
és érvénybe lépése utan a mentlbe vald belépéshez be kell irnia a helyes jelszét. Ha a megadott jelszo
helytelen, a paramétereket nem tekintheti meg, vagy nem madosithatja. Ha a PP.00 beallitasa 00000, akkor a
korabban beallitott felhasznaldi jelszo torlédik, és a jelszovédelem funkcié le van tiltva.

Alapbeallitdsok visszaallitasa Alapértelmezett |0
0 Nincs mivelet
1 Gyari beallitdsok visszadllitdsa a motor paraméterek
kivételével
PP.01
Beallitasi tartomany 2 Rogzitett adatok torlése
A felhasznaldi biztonsagi mentési paraméterek
4 visszaallitdsa
501 Jelenlegi felhasznaldi paraméterek mentése

1: Az alapértelmezett beallitasok visszaallitasa a motorparaméterek kivételével, ha az FP-01 értéke 1, a
legtobb funkcidkodd visszadll az alapértelmezett beallitdsokra, kivéve a motorparamétereket, a frekvencia
referencia tizedes pontot (P0.22, hibaleirasok, tarolt futasi idé (P7.09), tarolt bekapcsoldsi id6 (P7.13) és tarolt
energiafogyasztas (P7.14).

2: Rogzitett adatok torlése

Ha a PP.01 értékét 2-re dllitja, akkor torlédnek a hibarekordok, a tarolt Gzemidd (P7.09), a tarolt bekapcsolasi
id6 (P7.13) és a tarolt energiafogyasztas (P7.14).

501: Az aktualisan beallitott felhasznaléi paraméterek biztonsagi mentése

Az aktuadlisan beallitott felhasznaldi paraméterek biztonsagi mentése, azaz az 6sszes aktualis paraméter-
beallitasrdl biztonsdgi masolatot készitsen, ezzel segitve a helytelen paraméter-beallitds helyreallitasat.

4: A felhaszndldi biztonsagi mentési paraméterek visszadllitdsa

Ha a PP.01 értéke 4, akkor az el6z6 biztonsagi mentés felhaszndldi paraméterei visszadllnak.
-108-

4. fejezet Részletes funkcidleirds

CO csoport: Nyomaték vezérlés és korlatozé paraméterek

Sebesség/nyomatékszabalyozas

) ) Alapértelmezett |0
valasztas

C0.00 - . ;
0 Sebesség-szabalyozas

Beallitasi tartomany

1 Nyomatékszabalyozas

Az AC hajtas vezérlési mddjanak kivalasztasara szolgal: sebességszabdlyozas vagy nyomatékvezérlés.

Az NZ2000 az S terminalokat két nyomatékkal kapcsolatos funkciéval latja el, az f-nyomaték vezérlése tilos
(29. funkcid) és a sebességszabalyozas / nyomaték vezérlés valtasa (46. funkcid). A két S csatlakozdt a C0.00-
tel egyltt kell hasznalni a sebességszabalyozd / nyomatékvezérlé atkapcsoldshoz.

Ha a 46 funkcidval kiosztott S terminal (Sebességszabalyozas / Nyomatékvezérlés atkapcsolasa) Kl van
kapcsolva, akkor a vezérlési médot a C0.00 hatarozza meg. Ha a 46 funkcidval kiosztott S terminal BE van
kapcsolva, akkor a vezérlési méddnak meg kell forditania a C0-00 értékét.
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Ha azonban a nyomatékvezérlés tiltas terminalja BE allapotban van, akkor az AC hajtds sebességszabalyozé
tizemmaddban van rogzitve.

N tékbeallitd .
yoma ,e ed ,I as , Alapértelmezett|0
nyomatékszabdlyozasban
0 Digitalis beallitas (C0.03)
1 FIV
2 FIC
Co.01
3 Fenntartva
Beallitasi tartomany
4 IMPULZUS bedllitas
5 Kommunikacids beallitas
6 MIN (FIV,FIC)
7 MAX (EIV,FIC )
N K digitali e ,
yomat(le dlg,lta,ls b’ea 'tasa Alapértelmezett|150%
CO.03 nyomatékvezérlésnél
Beallitasi tartomany  |-200,0%~200,0%

A C0.01 a nyomaték bedllitd forrdsanak a bedllitdsara szolgal. Osszesen nyolc forgatéonyomaték-beallitd forras
van. A nyomaték beallitasa relativ érték. 100,0% megfelel az AC hajtas névleges nyomatékanak. A beallitasi
tartomany -200,0% és 200,0% kozott van, ami azt jelzi, hogy az AC hajtds maximalis nyomatéka kétszerese az
AC hajtas névleges nyomatékanak.

Amikor a nyomaték bedllitasa 1-7 kozotti érték, kommunikacid, analég bemenet és impulzus bemenet
haszndlataval. Az adatformatum -100,00% és 100,00% kozott van. 100% megfelel a C0.03 értékének.

El6remenet maximalis frekvencia

4 . . Alapértelmezett|50,00 Hz
CO.05 nyomatékszabdlyozasban

Beallitasi Tartomdany |0.00Hz~maximum frekvencia

Hatramenet maximalis frekvencia

; ; . Alapértelmezett 50,00 Hz
CO.06 nyomatékszabdlyozasban

Bedllitdsi Tartomany |0.00Hz~maximum frekvencia

Ezt a két paramétert haszndljuk a maximalis frekvencia beallitasahoz el6re vagy hatra forgaskor nyomaték
vezérlés izemmaodban.

Nyomaték vezérlésnél, ha a terhelési nyomaték kisebb, mint a motor kimeneti nyomatéka, a motor
fordulatszama folyamatosan névekszik. A mechanikai rendszer elszabadulasanak elkerilése érdekében a
motor maximalis fordulatszamat nyomaték vezérlés esetén korlatozni kell.

A maximalis frekvencia folyamatos megvaltoztatasat nyomatékvezérlésnél a frekvencia felsé hataranak
szabdlyozasaval lehet dinamikusan végrehajtani.

Felfutdsi id6 nyomaték-szabalyozasnal | Alapértelmezett |0.00s

C0.07

Bedllitasi Tartomdany |0.00s~650.00s

Lefutdsi id6 nyomaték-vezérlésnél | Alapértelmezett |0.00s
C0.08

Bedllitasi Tartomany |0.00s~650.00s

Nyomaték vezérlésnél a motor kimeneti nyomatéka és a terhelési nyomaték kozotti kilonbség hatarozza meg
a motor fordulatszam-valtozasi sebességét és a terhelést. A motor fordulatszama gyorsan megvaltozhat, és ez
zajt vagy tul nagy mechanikai fesziltséget okozhat. A felfutasi / lefutasi id6 beallitdsa nyomaték vezérlés
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esetén a motor fordulatszamanak zokkenémentes valtozasat eredményezi.

Gyors nyomatékvalaszt igénylé alkalmazasokban azonban a nyomatékvezérlés felfutasi / lefutasi idejét allitsa
0,00s-ra. Példaul ha két AC hajtas vezérli ugyanazt a terhelést. A terheléselosztas kiegyensulyozasa érdekében
allitson be egy AC hajtast master fordulatszam-szabalyozdasra, a masik pedig slave-re nyomaték-vezérlére. A
slave megkapja a master kimeneti nyomatékat, mint nyomatékparancsot, és gyorsan kovetnie tudja a mastert.
Ebben az esetben a nyomaték vezérlésnél a slave felfutdsi / lefutasi idejét 0,0 s-ra allitjak.

C5 csoport: Vezérlésoptimalizalé paraméterek

PWM valtéfrekvencia felsé

hatarérték Alapértelmezett|12,00Hz
C5.00

Beallitasi tartomany 0.00Hz~15Hz

Ez a paraméter csak a V / F vezérlésre érvényes.
A hulldmmoduldcids mdéd meghatarozasara szolgal aszinkron motor V / F vezérlésekor.

Ha a frekvencia alacsonyabb, mint a paraméter értéke, akkor a hulldmforma 7 szegmens( folyamatos
moduldcié. Ha a frekvencia nagyobb a paraméter értékét, akkor a hullamforma 5-szegmenses szakaszos
moduldcio.

A 7 szegmenses folyamatos modulacid tobb veszteséget okoz az AC hajtas kapcsoldsainal, de kisebb az
aramllktetés. Az 5 szegmenses szakaszos modulacio kevesebb veszteséget okoz az AC hajtas kapcsoldsainal,
de nagyobb dramliktetést okoz. Ez a motor instabilitdsat okozhatja magas frekvencian. Ne médositsa ezt a
paramétert altaldban.

AV / Fvezérlés instabilitasat lasd a P4.11 paraméterben. Az AC hajtas veszteségét és a h6mérséklet
emelkedését lasd a P0.17 paraméterben.

PWM moduldcié izemmad Alapértelmezett 0

C5.01 0 0: Aszinkron modulécié
Beallitasi tartomany

1 1: Szinkronmodulacié

Csak a V / F vezérlés hatékony, aszinkron modulécidt hasznalunk, ha a kimeneti frekvencia magas (100HZ
felett), ami hozzdjarul a kimeneti fesziiltség min&ségéhez.

Holtsav kompenzacids méd Alapértelmezett 1
0 Nincs kompenzacié
C5.02
Beallitasi tartomany |1 kompenzacios lzemmadd 1:
2 kompenzacios lizemmad 2:

Altaldban nem kell mddositani.

Random PWM mélység Alapértelmezett 0

C5.03 0 Random PWM érvénytelen
Beallitasi tartomany

1-10 PWM vivéfrekvencia random mélységben

A véletlen PWM (impulzusszélesség modulacid) mélységet ugy allitjak be, hogy javitsdk a motor zajat,
csokkentsék az elektromagneses interferenciat.

Gyors dramkorlatozas megnyitdsa |Alapértelmezett 1

C5.04 0 Nem nyitott
Beallitasi tartomany

1 Nyitott

A gyors dramkorldtozas megnyitdsa csokkentheti a tularam hibat, a frekvenciavalté normal miikodését
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eredményezheti. A gyors aramkorlatozas hosszu ideig torténd nyitdsa a frekvenciavalté tulmelegedését
okozhatja. Hibabejelzés CBC. A CBC gyors dramkorlatozé hibat jelent, és le kell allitani.

Aramer&sség érzékelés

C5.05 kompenzacié Alapértelmezett|5

Beallitasi tartomany 0-100

Az aktudlis észlelési kompenzacid beallitdsdhoz hasznalja, nem javasolja a mddositasa.

Feszliltségcsokkenés bedllitas Default |100%
C5.06

Beallitasi tartomany 60.0-140.0%

A fesziltség beallitdsara szolgal a frekvenciavalto fesziiltségvesztési hiba LU esetére. A frekvenciavaltd
kilonboz6 fesziiltségszintjei 100% -nak felelnek meg a kiilonboz6 fesziltségeknek. Megfelel6en az egyfazisu
220V vagy haromfazisu 220V: haromfazisui 380V: 350; haromfazisi 690 V: 650 V.

C5.07 SFVC optimalizalasi méd Alapértelmezett|l
kivalasztdsa
Beadllitasi tartomany [0 Nincs optimalizacio
1 Optimalizald tzemméd 1
2 Optimalizalé Gzemmad 2

1: Optimalizalé tzemmoad 1
Ezt akkor alkalmazzak, ha a nyomatékvezérlés linearitdasa magas. 2: Optimalizald izemmad 2
Akkor alkalmazzak, ha a sebesség stabilitdsa magas.

C6 csoport: Fl gorbe beallitasa (Fl az FIV vagy FIC)

C6.00 Fl gérbe 4 minimum bemenet Alapértelmezett|0,00V
Beallitasi tartomany -10.00V-C6.02

C6.01 FI gbrbe 4 minimum bemenetnek megfelel6 bedllitas Alapértelmezett|0,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

C6.02 Fl gorbe 4 inflexié 1 bemenet Alapértelmezett(3,00V
Beallitasi tartomany C6.00~C6.04

C6.03 Fl gorbe 4 inflexidé 1 bemenetnek megfelel§ bedllitas Alapértelmezett|30.0%
Beallitasi tartomany -100.0%—100.0%

C6.04 Fl gorbe 4 inflexié 2 bemenet Alapértelmezett|6,00V
Beallitasi tartomany C6.02~C6.06

C6.05 Fl gorbe 4 inflexié 2 bemenetnek megfeleld beallitas Alapértelmezett|60,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

C6.06 Fl gérbe 4 maximum bemenet Alapértelmezett|10,00V
Beallitasi tartomany C6.06~10.00V

C6.07 Fl gorbe 4 maximum bemenetnek megfeleld bedllitas Alapértelmezett|100,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

C6.08 Fl gérbe 5 minimum bemenet Alapértelmezett|0,00V
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Beallitasi tartomany

-10,00v~C6.10

C6.09 Fl gorbe 5 minimum bemenetnek megfelel§ beadllitas Alapértelmezett|0,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

C6.10 Fl gorbe 5 inflexié 1 bemenet Alapértelmezett|3,00V
Beallitasi tartomany C6.08~C6.12

C6.11 Fl gorbe 5 inflexidé 1 bemenetnek megfelel§ bedllitas Alapértelmezett|30.0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

C6.12 Fl gorbe 5 inflexié 2 bemenet Alapértelmezett|6,00V
Beallitasi tartomany C6.10~C6.14

C6.13 Fl gorbe 5 inflexié 2 bemenetnek megfelel6 beallitas Alapértelmezett|60,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

C6.14 Fl gbrbe 5 maximum bemenet Alapértelmezett|10,00V
Beadllitasi tartomany C6.14~10.00V

C6.15 Fl gorbe 5 maximum bemenetnek megfelelS beallitas Alapértelmezett|100,0%
Beallitasi tartomany -100,0%~100,0%

A 4 és az 5 gorbe funkcidja hasonld az 1 és a 3 gorbe gorbéjéhez, de az 1 és a 3 gorbe gorbéje vonalak, a 4 és
az 5 gorbe pedig 4 pontos gorbék, rugalmasabb megfelel6ségi kapcsolatot hajtva végre. A 4. és az 5. gorbe
vazlatos diagramjat az aldbbi dbra mutatja.

Fl gorbének megfeleld k
beallitas
A max. bemenet FI

gorbének megfeleld
bedllitasa

Fl gérbe inflexié 1
bemenetnek megfelel6
bedllitas

Fl gorbe
inflexié 2

N

F = = = = = = =

F1 bemend
feszlltség

0V (OmA) Fl gorbe

Fl gorbe inflexio 2 | _ inflexio 1
bemenetnek megfelel6
beallitas

A min. bemenet Fl
gorbének megfeleld
bedllitasa

4-29. abra: A 4-es és 5-0s gorbe vazlatos diagramja

A 4. és az 5. gorbe bedllitdsanal vegye figyelembe, hogy a gérbe minimalis bemeneti fesziiltségének, 1.
inflexids fesziltségének, 2. inflexids fesziltségének és a maximalis fesziltségnek ndvekményes sorrendben
kell lennie.

A P5.33 (Fl-gorbe kivalasztasa) segitségével meghatdrozhatd, hogy az 6t gérbe koziil hogyan kell kivalasztani a
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FIV — FIC gorbét.

FIV bemenet ugrasi pontjanak megfeleld beallitas Alapértelmezett|0,0%
€616 Bedllitasi tartomany -100,0%~100,0%

FIV bemenet ugrasi amplitudojanak megfelel6 beallitas Alapértelmezett|0,5%
co-l7 Bedllitasi tartomany 0,0%~100,0%

FIC bemenet ugrasi pontjanak megfelel6 beallitas Alapértelmezett|0,0%
co18 Bellitasi tartomany -100,0%~100,0%

FIC bemenet ugrasi amplituddéjanak megfelel6 bedllitas Alapértelmezett/0,5%
co.19 Beallitasi tartomany 0,0%~100,0%

Az NZ2000 analég bemeneti csatlakozdi (FIV — FIC) tamogatjdk a megfelel§ beallitasi ugras funkcidt, amely
rogziti az analég bemenet megfelel beallitasat az ugrasi ponton, amikor az analég bemenetnek megfelelé
bedllitas atugorja az ugrasi tartomanyt.

Példaul a FIV bemeneti feszliltsége 5,00 V korl ugrik, és az ugrasi tartomany 4,90-5,10 V. A FIV minimalis
bemenete 0,00 V 0,0% -nak, a maximalis 10,00 V bemenet pedig 100,0% -nak felel meg. Az észlelt FIV
bemeneti megfeleld beallitas 49,0% és 51,0% kdzott mozog.

Ha a C6.16-t 50,0% -ra és a C6.17-t 1,0% -ra allitja, akkor a kapott stabil FIV-bemenet megfelel6 bemeneti
értékét az ugras funkcidé utan 50,0% -ra rogzitik, kikliszobolve az ingadozasi hatast.

Funkciékod Leirds Tartomany Alapértelmezett érték
C9.00 PID alvé allapot frekvencia 0~P0.12 00,00 Hz

C9.01 PID alvé allapot id6 0 ~ 5000.0S 10,0 S

C9.02 PID ébresztési érték 0-100,0% 60,0 %

Funkcid leirasa:

Futds, a kimeneti frekvencia <PID alvasi frekvencia (C9.00) és hosszabb ideig tartott, mint a C9.01, és a
visszacsatolojel értéke > egy adott érték 90% -nal. A frekvencia 0-ra csdkken, az alvas aldl. Alvé visszacsatolas
<(C9.02 * megadott érték, az inverter kilép az alvé Gzemmddbdl, a kimeneti frekvencia névekszik. Alvas,
hémérséklet 42 fok alatt, a ventilator ledll.

CC csoport: FI/FO korrekcio

FIV mért fesziiltség 1 Alapértelmezett Gyarilag korrigdlt
00 Bellitasi Tartomany |0.500V~4.000V

FIV kijelzett fesziiltség 1 Alapértelmezett Gyarilag korrigalt
ccot Beallitasi Tartomany |0.500V~4.000V

FIV mért fesziiltség 2 Alapértelmezett Gyadrilag korrigalt
cc.02 Beallitasi tartomany | 6,000 V~9,999 V

FIV kijelzett feszliltség 2 Alapértelmezett Gyarilag korrigdlt
03 Bellitasi tartomany 6,000V~9,999V

FIC mért fesziiltség 1 Alapértelmezett Gyarilag korrigdlt
cc.o4 Beallitasi tartomany 0,500V~4,000V
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FIC kijelzett fesziltség 1 Alapértelmezett Gyarilag korrigalt
cc05 Bedllitasi tartomany 0,500V~4,000V

FIC mért fesziltség 2 Alapértelmezett Gyarilag korrigalt
cC.06 Bedllitasi tartomany 6,000V~9,999V

FIC kijelzett feszlltség 2 Alapértelmezett Gyarilag korrigdlt
o7 Beallitasi tartomany -9,999 V~10,000 V

Ezeket a paramétereket az Fl korrekcidjara hasznaljak, hogy kiklisz6bo6ljék az Fl-nulla eltolds és er@sités
hatasat.

Ezeket szallitdskor korrigaltak. A gyari értékek visszadllitasakor ezek a paraméterek visszadllnak a gyarilag
korrigalt értékekre. Altaldban nem kell korrigélnia az alkalmazasokban.

A mért fesziiltség azt az aktualis kimeneti feszliltségértéket jelzi, amelyet olyan m(iszerek, mint a multiméter
mérnek. A megjelenitett fesziiltség jelzi az AC hajtas altal mintazott feszlltség kijelzett értékét. A részleteket
lasd a D0.21, D0.22 pontban. A javitas soran kildjon két fesziiltségértéket minden egyes Fl termindlhoz, és
mentse el a mért értékeket és a megjelenitett értékeket a CC.00 - CC.07 funkciékddokba. Ezutan a valtakozd
aramu hajtas automatikusan végrehaijtja az Fl nullapont-eltolast és erGsités-korrekciot.

FOV Célfesziiltség 1 Alapértelmezett Gyarilag korrigalt
12 Beallitasi tartomany 0,500V~4,000V

FOV mért feszlltség 1 Alapértelmezett Gyarilag korrigalt
13 Beallitasi tartomany 0,500V~4,000V

FOV célfesziiltség 2 Alapértelmezett Gyarilag korrigdlt
ceis Beallitasi tartomany 6,000V~9,999V

FOV mért fesziltség 2 Alapértelmezett Gyarilag korrigdlt
15 Bedllitasi tartomany 6,000V~9,999V
CC.16 Fenntartva
CcC.17 Fenntartva
CC.18 Fenntartva
CC.19 Fenntartva

Ezeket a paramétereket hasznaljuk a FOV korrekcidjahoz.

Ezeket szallitdskor korrigaltak. A gyari értékek visszadllitasakor ezek a paraméterek visszadllnak a gyarilag
korrigalt értékekre. Nem kell elvégeznie a korrigdlast az alkalmazasokban.

A célfesziiltség az AC hajtas elméleti kimeneti feszliltségét jelzi. A mért feszliltség a tényleges kimeneti
fesziiltség értékét jelzi olyan eszkozokkel, mint a multiméter.

DO csoport: Megfigyel6 paraméterek

A DO csoport az AC hajtas allapotanak figyelésére szolgal. A paraméterértékeket a kezelGpanel segitségével
tekintheti meg, amely kényelmes a helyszini izembe helyezésnél, vagy a host szamitégéprdl kommunikacid
atjan.

A DO0.00 - D0.31 a felligyeleti paraméterek a P7.03 és P7.04 altal meghatarozott futasi és leallasi dllapotban.

Tovabbi részletek |asd a DO csoport paramétertablazatat:
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Funkciékod Paraméter neve Egység
D0.00 Futasi frekvencia (Hz) 0,01 Hz
D0.01 Bedllitott frekvencia (Hz) 0,01 Hz
D0.02 Buszfesziltség (V) 0,1V
D0.03 Kimend fesziiltség (V) 1v
D0.04 Kimeneti aramerd@sség (A) 0,01A
D0.05 Kimeneti teljesitmény (kW) 0,1 kW
D0.06 Kimeneti nyomaték (%) 0,1%
D0.07 S bemeneti allapot 1

D0.08 MO01 kimeneti allapot 1

D0.09 Fenntartva

DO0.10 FIC fesziiltség (V) 0,01V
DO0.11 Fenntartva

D0.12 Szamlalasi érték 1

DO. 13 Hosszusagi érték 1

DO0.14 Terhelési sebesség kijelz6 1

DO. 15 PID beallitas 1

DO. 16 PID visszajelzés 1

DO. 17 PLC szakasz 1

DO. 18 Bemeneti impulzus-frekvencia 0,01 kHz
DO. 19 Fenntartva

D0.20 Fennmaradd futdsidé 0.1 perc
D0.21 FIV feszliltség korrekcio el6tt 0,001V
D0.22 FIC fesziiltség korrekcid el6tt 0,001V
D0.23 Fenntartva

D0.24 Linedris sebesség 1 m/Min
Funkciékod Paraméter neve Egység
D0.25 a jelenlegi bekapcsolt id6tartam lperc
D0.26 Jelenlegi futasidé 0.1 perc
D0.27 Impulzus bemeneti frekvencia 1Hz
D0.28 Kommunikacios beallitas értéke 0,01%
D0.29 Fenntartva

D0.30 F6 frekvenciaforras X 0,01 Hz
D0.31 Segédfrekvencia Y 0,01 Hz
D0.32 Barmilyen memoria cimérték megtekintése
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D0.33 Fenntartva

D0.34 Fenntartva

D0.35 Célnyomaték 0,1%
D0.36 Fenntartva

D0.37 Teljesitménytényezl sz6g 0,1
D0.38 Fenntartva

DO,39 Célfesziiltség V/F elvélasztasnal 1v
D0.40 Kimend feszlltség V/F elvalasztaskor v
D0.41 Fenntartva

D0.42 Fenntartva

D0.43 Fenntartva

D0.44 Fenntartva

D0.45 Hiba informacio 0
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5.1 Hibajelzések és javito intézkedések
Az NZ2000 frekvenciavaltd, 6sszesen 28 figyelmeztets és a védelmi funkcidval, meghibasodds esetén a
védelmi funkcid ledllitja a kimenetet, a frekvenciavalté hibarelé érintkezdje és a frekvenciavalté hibakddja a
kijelzén lathato, a felhasznald ellenérizheti a tippeket a szolgaltatas igénybevétele el6tt, elemezze a probléma
okat, keressen megoldast. Ha a szaggatott vonallal jelolt okhoz tartozik, vegye igénybe a
szervizszolgdltatasokat a frekvenciavalté értékesit6jénél, vagy forduljon kdzvetlendil céglinkhoz.

5. fejezet Hibaelharitas

21 figyelmeztetd informacié OUOC tularam vagy tulfesziiltség jel a hardver szamara, a hardver tulfesziltség
hibdja tobbnyire OUOC riasztast okoz.

mdveletet.

7: Hirtelen terhelés jelentkezett felfutas
kozben.

8: Az AC hajtas modell tul kis
teljesitményosztalyu.
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Panel
Hiba neve Lehetséges ok Megoldas
kijelzés
] o o 1: Sziintesse meg a kiils6 hibakat.
1: A kimen6 aramkor foldelt vagy
74rlatos. 2: Telepitsen fojtot, vagy kimeneti
. . o sz(ir6t.
2: Tul hosszu a motor csatlakozékabele.
Frekvenciavalts 3: A modul talheviil 3: EllenGrizze a légsziir6t és a
, ocC + A modul tuihevul. héitéventilatort.
vedelem 4: A belss csatlakozok meglazultak
- A DEIS0 csatla & ' 4: Csatlakoztasson minden kabelt
5: A f6 vezérlGkartya meghibdsodott. |megfelelGen.
6: A meghajtévezérl6 meghibasodott. [5,6,7: Lépjen kapcsolatba a
7: A frekvenciavaltd modul hibas mUiszaki tdmogatassal
Panel
Hiba neve Lehetséges ok Megoldas
kijelzés
1: Sziintesse meg a kiils6 hibakat.
1: A kimend aramkor foldelt vagy 2: Végezze el a motor automatikus
zarlatos. 2: A motor automatikus hangolasat.
hangoldsa nem valdsul meg. 3: Novelje a felfutési id6t.
3: A felfutasi id6 tul rovid. 4: Allitsa be a kézi nyomaték-
4: A manudlis nyomaték-névelés vagy a ["OVvelés vagy a V/F-gorbet.
Tuldram V/F-gorbe nem megfeleld. 5: Allitsa a fesziiltséget normal
felfutas oc1 5: A feszliltség tul alacsony. tartomanyba.
alatt 6: A forgd motoron hajt végre inditasi [0¢ Valassza a replilGstartos

Ujrainditast vagy inditsa el a
motort megallas utan.

7: Szlintesse meg a hozzaadott
terhelést.

8: Valasszon magasabb
teljesitményosztalyu valtéaramu
motorvezérl6t.
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1: A kimen6 aramkor foldelt vagy
zarlatos. 2: A motor dnhangoldsat nem
végezték el.

1: Sziintesse meg a kiilsé hibakat.

2: Végezze el a motor automatikus
hangolasat.

3: Novelje a lefutdsi id6t.

Tularam el s
3: A lefutasi id6 tul rovid. . . )
felfutds oc2 4: Allitsa a fesziltséget normal
4: A fesziltség tul alacsony. tartomanyba.
alatt . . .
6: Nincs telepitve a fékezegység ésa  [terhelést.
fékezd ellenallas. 6: Telepitse a fékezGegységet és a
fékezo ellendllast.
1: Sziintesse meg a kiilsé hibakat.
2: Végezze el a motor automatikus
1: A kimen6 aramkor foldelt vagy hangolasat.
za’rlatoi.(Z:IA motor 6nhangolasat nem 3: Allitsa a fesziiltséget norma
Tularam konstans 0c3 vegeztek el. tartomanyba.
sebességnél 3: A fesziltség tul alacsony. 4: Sziintesse meg a hozzdadott
4: M(ikodés alatt hirtelen terhelés Iép |terhelést.
fel. 5: Vdalasszon magasabb
5: Az AC hajtas modell tul kis teljesitményosztalyu valtdoaramu
teljesitményosztalyu. motorvezérlbt.
Panel
Hiba neve Lehetséges ok Megoldas
kijelzés
1: Allitsa a fesziiltséget normal
1: A bemen6 fesziiltség tul magas. tartomanyba.
Tularam 2: Klls6 er6 hat a motorra felfutas 2: Sziintesse meg a kilsé erét
felfutas ouU1l alatt. vagy iktasson be fékellendllast.
alatt 3: A felfutdsi id6 tul rovid. 3: Novelje a felfutasi id6t.
4: Nincs telepitve a fékezGegység és a |4: Telepitse a fékez6egységet és a
fékezd ellenallas. fékez6 ellendllast.
1: A bemen6 fesziiltség tul magas. 1: Allitsa a fesziiltséget normal
Tularam 2: Klls6 er6 hat a motorra lefutas alatt. tartomanyba.
lefutas oU2 3: A lefutési id6 tdl révid. 2: Sziintesse meg a killso erot
vagy iktasson be fékellenallast.
alatt 4: Nincs telepitve a fékez6egység és a 1 Telepi fakezs , ,
fékezs ellenallds. : Telepitse a fekezoegyseget €s a
fékezo ellendllast.
1: Allitsa a fesziiltséget normal
Tularam konstans 0U3 tartomanyba.
sebességnél 1: A bemen6 feszlltség tul magas. 2: Sziintesse meg a kiils8 erét
2: Kils6 er6 hat a motorra lefutas alatt. jvagy iktasson be fékellenallast.
Ellenérizze az POFF A bemen6 fesziiltség nincs a Allitsa a bemené fesziiltséget a
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aramellatas
meghibasodasat

megengedett tartomanyban.

megengedett tartomanyba.

1: Pillanatnyi dramkimaradas a
bemeneti tapegységnél.

2: Az AC hajtas bemeneti fesziiltsége
nem a megengedett tartomdanyon belll
van.

1: Allitsa alaphelyzetbe.

2: Allitsa a fesziiltséget normal

Fesziiltséghiany LU 3: A buszfesziiltség abnormalis. tartomanyba.
4. Az egyen|rényité hid és a puﬁ:er 3' 4’ 5’ 6: Lépjen kapcsolatba a
ellenallasa rendellenes. miiszaki tdmogatassal
5: A meghajtékartya mikodése
rendellenes.
6: A f6 vezérlGtabla abnormalis.
1: Csokkentse a terhelést, és
o ) ellenérizze a motort és annak
valtoaramu 1: A terhelés tul nagy vagy motor miszaki allapotat.
motorvezérlé oL2 lefulladt
tulterhelés ’ 2: Valasszon magasabb
2: Az AC hajtas modell tul kis teljesitményosztalyu valtéoaramu
teljesitményosztalyu. motorvezérl6t.
Panel
Hiba neve Lehetséges ok Megoldas
kijelzés
1: Allitsa be megfelel6an a P9.01-
et.
2: Csokkentse a terhelést, és
, . 1: A P9.01 bedllitdsa nem megfelel6. 2: [ellendrizze a motort és annak
Motor tulterhelés oLl . § ., .. .
A terhelés tul nagy vagy motor mdszaki allapotat.
lefulladt. 3: Valasszon magasabb
3: Az AC hajtas modell tul kis teljesitményosztalyu valtéaramu
teljesitményosztalyu. motorvezérlét.
1: Az AC hajtast és a motort 6sszekotd
kabel meghibasodott.
D, . . 2: Az AC hajtas haromfazisu kimenete |[1: Sziintesse meg a kiilsé hibakat.
Teljesitmény kimeneti . , .
L , Lo kiegyensulyozatlan a motor futdsa ) -
fazisveszteség (foglalt) . 2: Ellenédrizze, hogy a motor
kozben. . (.
haromfazisu tekercse rendben
3: A meghajtékartya meghibasodott. 4: jvan-e. 3: Lépjen kapcsolatba a
A modul hibas. mUszaki tAmogatassal
Modul OH 1: A koérnyezeti h6mérséklet tul magas. [1: Csokkentse a kornyezeti
tulheviilés 2: A légsz(ir6 elzarédott. 3: A ventilétor ["OMersekletet.

sérult.

4: A modul h6érzékeny ellendlldsa
sérilt.

114

2: Tisztitsa meg a légsz(irét.

3: Cserélje ki a sérilt lapatot

4: Cserélje ki a sériilt h6érzékeny
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5: A frekvenciavaltéo modul sérilt.

ellenallast.

5: Cserélje ki az frekvenciavalté
modult.

Kiils6 berendezés

1: Kils6 meghibasodas jel X-en
keresztili bemenet.

oo EF Allitsa alaphelyzetbe.
meghibasodasa 2: Klls6 meghibasodas jel I/0-n
keresztiili bemenet.
1: A gazdagép allapota rendellenes. 1: Ellendrizze a gazdagép
2: A kommunikacids kabel kabelezését.
Kommunikacio - meghibasodott. 2: Ellen&rizze a kommunikacids
hiba 3: A P028 bedllitdsa nem megfeleld. 4: |kabelezést. 3: Allitsa meg a P028-
A PD csoport kommunikacids at megfelelGen. 4: Allitsa be
paramétereinek beallitdsa nem helyesen a kommunikacids
megfeleld. paramétereket.
o ) ] . |1: Cserélje ki a meghibasodott
Magneskapcsold 1: A meghajtokartya és az dramellatds |\ oohajtokartyat vagy tapkartyat.
rAy meghibdsodott. 2: A magneskapcsolé
hiba meghibasodott. 2: Cserélje ki a meghibasodott
magneskapcsolot.
AramerGsség 1: Cserélje ki a meghibasodott
1: HALL eszk6z meghibasodott. HALL eszkozt.
érzékelés IE
. 2: A meghajtékartya meghibasodott.  [2: Cserélje ki a meghibasodott
hiba meghajtokartyat.
Panel
Hiba neve Lehetséges ok Megoldas
kijelzés
1A Tolt(l)r parame;ere[r;(le!( biallltasa 1: Allitsa be a motor paramétereit
Motor automatikus TE nem felel meg az adattablanak. az adattablanak megfeleléen. 2:
hangolas hiba. 2: A motor automatikus hangolasanak [Ellenérizze az AC hajtast és a
idétallépése. motort 6sszekoté kabelt.
EEPROM iras-olvasas [EEP
hiba Az EEPROM integralt aramkor sérilt.  |Cserélje ki a f6 vezérl6kartyat.
Valtéaramu 1: Kezelie talfesziiltsée alapid
motorvezérl6 hardver [OUOC 1: Tulfesziltség 2: Taldram + Kezelje tulfeszultseg alapjan.
hiba 2: Kezelje tuldram alapjan.
Rovidzarlat a foldhiba GND
miatt A motor zarlatos foldelés miatt. Cserélje ki a kdbelt vagy a motort.
Osszesitett futasi idé ENDL1 Az Osszesitett futdsi id6 elérte bedllitasi |A paraméterek inicializalasa
elérve értéket. funkcidval torolje az adatokat.
Osszesitett bekapcsolt
allapotban toltott END2 Az Osszesitett bekapcsolt allapotban A paraméterek inicializaldsa

id6elérve

11111
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funkcidval torolje az adatokat.
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. Az AC haijtas futasi dramerssége Ellendrizze, hogy a terhelés le lett
Terhelés 0-hoz kozelit TERHELES . valasztva vagy a P9.64 és P9.65
alacsonyabb, mint P9.64. s
beallitdsa helyes.
PID visszajelzés Ellendrizze a PID visszajelzési jelet
elveszett futds kézben |PIDE A PID visszajelzés alacsonyabb a PA.26. |vagy allitsa a PA.26-ot a megfelel6
hiba beallitasnal. értékre.
1: Csokkentse a terhelést, és
ellendrizze a motort és annak
I,mpulzu”ssall cac 1: A terhelés tul nagy vagy a rotor miszaki allapotat.
z;?cg:eé:i);zek:giba reteszelt a motoron. 2: Valasszon magasabb
2: Az AC haijtas tul alacsony teljesitményosztalyu valtdoaramu
teljesitményosztalyu. motorvezérlét.
1: A kédolé paraméterei helytelendl 1: Allitsa be helyesen a kédold
vannak bedllitva. paramétereit. 2:Végezze el a
Tul nagy sebesség- Esp 9: A motor dnhangoldsat nem végezték motor automatikus hangoldsat.
eltérés hiba el. 3:A tul nagy fordulatszam- 3: Allitsa be megfelel6en a P9.69
paraméterek és P9.69 és P9.70 és P9.70-et a tényleges helyzet
bedllitdsa nem megfeleld. alapjan.
1: Allitsa be helyesen a kédolé
paramétereit.
. . ) . 2: Végezze el a motor automatikus
1: A kédold paraméterei helytelendil hangolasat.
Motor sebesség hiba [0SP vannak bedllitva. 8
) . . - [3:Allitsa be megfelelSen a
2: A motor 6nhangoldsat nem végezték C s gz
motorsebesség érzékelSinek
el. paramétereit a tényleges helyzet
alapjan.

5.2 Altalanos hibak és megoldasok
Az AC hajtas hasznalata soran a kovetkez6 hibakkal talalkozhat. Az egyszer( hibaelemzéshez lasd a kdvetkezd

tablazatot.

5-1 tablazat Az AC hajtas altalanos hibdinak elharitasa
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SN  |Hiba Lehetséges ok Megoldas
1: Nincs halézati tdpegység valtdoaramu
motorvezérl6hoz vagy a haldzati fesziiltség tul
alacsony.
1: Ellendrizze az dramellatast.
Nincs kijelzés, ha a |21 Az AC hajtas meghajtokartyajan talalhato o o
1 késziilék be van  [kapcsolé tapellatdsa meghibdsodott. 2: Ellendrizze a bus fesziltséget.
kapcsolva. 3: Az egyeniranyit6 hid sérilt. 4: A vezérldkartya |3 Lepien kapcsolatba a miszaki
vagy a kezel6panel meghibasodott. tamogatassal
5: A vezérl6kartyat, a meghajtokartyat és
kezel8panelt 6sszekdtd kabel megszakadt.
2 A kijelz6n ,,2000” |1: A meghajtékartyat és a vezérl6kartyat osszekot6|Lépjen kapcsolatba a miszaki
lathato, ha a kabel csatlakozdsa nem megfeleld. tdmogatdassal
készilék be van 2: A vezérl6kartya kapcsolodé alkatrészei sériltek.
kapcsolva.
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3: A motor vagy a motorkabel rovidre van zarva a
foldhoz.

4: HALL eszk6z meghibdsodott.

5: Az AC hajtas haldzati fesziiltsége tul alacsony.

A kijelz6n ,,GND”
lathato, ha a

1: A motor vagy a motor kimeneti kabele rovidre
van zarva a foldhoz.

1: Mérje meg a motor és a
kimeneti kdbel szigetelését.

3
késziilék be van 2: Lépjen kapcsolatba a miiszaki
2: Az AC hajtas sériilt. . .
kapcsolva. J tamogatassal
Az AC hajtas
kijelz6je normal, ha
A67(11é s [ - 1: Cserélje ki a sérilt ventilatort.
a keszilék be van |1 A hitgventilator sériilt vagy a rotor reteszel J
4 |kapcsolva. A ,. 2: Sziintesse meg a kiilsé
kijelzén ,2000” : hibakat.
l[athatd, ha futas
utan azonnal leall.
SN  |Hiba Lehetséges ok Megoldas
1: A vivéfrekvencia bedllitasa tul magas. 1: Csokkentse a vivéfrekvenciat
(PO17).
OH (modul 2: A h(itéventilator sérilt vagy a légsz(ird o . )
5 tulmelegedés) hiba|g|z4r6dott. 2: Cserélje ki a ventildtort és
. S 5 _ [tisztitsa meg a légsz(irét. 3:
3: Az AC hajtas alkatrészei sériltek (h6csatlakozé Lépjen kapcsolatba a miszaki
vagy egyéb). tdmogatassal
1: Ellenérizze a motort és a motor kabeleit. 1: Ellendrizze az AC hajtést és a
2: Az AC hajtas paramétereinek bedllitasa nem motort 6sszekoté kabelt.
A motor.n?m forog megfelel6 (motor paraméterei). 5. Cserélie ki a motort va
6 az AC hajtés futdsa : ) gy
utan. 3: A meghajtékartyat és a vezérl6kartyat osszekotbloldja meg a miszaki hibdkat.
kabel csatlakozasa nem megfelelé. 3: Ellendrize és 4llitsa be tjra a
4: A meghajtdkartya meghibasodott. motor paramétereit.
1: Ellenérizze és dllitsa vissza a
) ) paramétereket a P5 csoportban.
1: A paraméterek beallitdsa nem megfeleld. ]
o o  |2: Csatlakoztassa ujra a kils6
7 2: A kils6 jel helytelen 3: Az athidald rad az OP és jelkabeleket.
a +24 V kozott meglazult.
3: EllenGrizze Gjra az athidald
4: A vezérlGkartya meghibdsodott. rudat az OP és a +24 V kdz6tt.
8 Fenntartva
9 The valtéaramu 1: A motor paramétereinek beallitdsa nem 1: Allitsa be Ujra a motor

motorvezérld
reports tularam
and

tulfesziiltség

megfelel6.
2: A felfutasi/lefutasi id6 nem megfeleld.

3: A terhelés ingadozik.
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paramétereit és végezze el Ujra
a motor automatikus
hangoldsat.

2: Allitson be megfelel
felfutasi/lefutasi id6t. 3: Lépjen
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kapcsolatba a m(iszaki
tamogatdssal

10

A RAY-t akkor
jeleniti meg, ha
aram alatt van,
vagy ha az AC
hajtas

futas

A lagy inditasi magneskapcsolot nem veszi fel.

1: Ellendrizze, hogy a
magneskapcsold kabele nem
lazult-e meg.

2: Ellendrizze, hogy a
magneskapcsold
meghibdsodott-e.

3: Ellendrizze, hogy a
magneskapcsold 24 V-os
tapellatasa meghibasodott-e.

4: Lépjen kapcsolatba a mdszaki

tdmogatassal
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6. fejezet Karbantartas

FIGYELEM!

. A karbantartast a kijelolt
karbantartdsi modszerek szerint kell
elvégezni.

. Az alkatrészek karbantartasat,
ellen6rzését és cseréjét csak engedéllyel
rendelkez8 személy végezheti.

J A f6 dramkor tapellatasanak
kikapcsoldsa utan varjon 10 percet
karbantartds vagy ellenGrzés megkezdése
el6tt.

. NE érintse meg kdzvetleniil a NYAK-
lap alkatrészeit vagy eszkozeit. Ellenkez6
esetben az elektrosztatika miatt
megsérilhet a frekvenciavalto.

. Karbantartas utan az 6sszes csavart
meg kell hdzni.

6.1 EllenOrzés

Meghibdsodas elkeriilése érdekében, hogy a frekvenciavaltd
hosszu id6n keresztiil zavartalanul és nagy teljesitményen
mukodjon, a felhasznalénak rendszeresen ellendriznie kell a
frekvenciavaltot (fél éven belll). Az alabbi tablazat az ellendrzés

tartalmat mutatja.

Ellendrizendd tételek

tartalomjegyzék

H6mérséklet/nedvességtartalom

Flst és por

Frekvenciavalto
rezgéssel

Ellenérizze a frekvenciavaltét, hogy rendelkezik-e rendellenes hével,

ventilator

aramellatas

a tapfesziltség és a frekvencia a megengedett tartomdanyban van

Motor

6.2 Id6szakos karbantartas

Ellendrizendd tételek tartalom ellenGrzése Megoldas
a vezérl6terminal csavarijai a vezérlGterminal csavarjai lazak-e hizza meg

Porszivoval tisztitsa le a port a

PCB Elkoszolddott légcsatornak P , L
8 NYAK-rél és a légcsatornakrol
s Tisztitsa meg a tormeléktdl és
Ventilator

cserélje ki a ventilatort

Elektrolit kondenzator

Cserélje ki az elektrolit kondenzatort

H{tSéborda

Elkoszolddott |égcsatornak

Tisztitsa ki a por. és légcsatornakat
porszivéval

Teljesitmény alkatrészek

Elkoszolddott |égcsatornak

Tisztitsa ki a por. és légcsatorndkat
porszivéval

119




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

6.3 Kopdalkatrészek cseréje
A ventilatorok és az elektrolit kondenzatorok kopdalkatrésznek szamitanak, rendszeresen cserélje Gket a
hosszu tavy, biztonsagos és hibamentes m(ikodés érdekében. A cserélési id6szakok a kovetkez6k:

¢ Ventillator: Cserélni kell 20.000 (izeméra utan;
¢ Elektrolit kondenzator: Cserélni kell 30.000-40.000 Gizemadra utan.

6.4 Frekvenciavalto garancia
A vallalat gyartastél szamitott 12 hdnapos garanciat vallal az NZ2000 frekvenciavaltoéra.
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7. fejezet Perifériaeszk6zok

Ellen6rizze a megvasarolt frekvenciavalté motorkapacitasat. A kapacitasnak megfelels perifériaeszkozoket
valasszon. A megfelel6 perifériaeszkozok kivalasztasaban segit a kovetkezé lista.

7.1 Perifériaeszkozok leiras

Eszkdz neve Leiras

Megszakito és szivargas-
megszakito.

Elektromagneses

kapcsolé

Tulfesziltség-elnyeld

Szigeteld transzformatorok

DC fojté Védje a frekvenciavaltét és nyomja el a magasabb harmonizalast.

Védje a frekvenciavaltét és nyomja el a magasabb harmonizalast. Kerilje el a

AC fojtd RSO
tulfesziiltséget
Fékellendllds és fékegység Nyelje el a megujuld energiat
ZajszUrd A frekvenciavalto altal generdlt elektromagneses zavar csokkentéséhez.
Ferrit gy(irl A frekvenciavalto altal generdlt elektromagneses zavar csokkentéséhez.

7.2 Alkalmazott fékellenallas specifikacio

Motor

Fékellenallas Fékegység CDBR |Kimeneti
VVonatkozo frekvenciavalté tipusa (kW)

Teljesitmeny e} 1an4ll4s értéke (Q)

(W) (2)
NZ2200-0R4G 80 200 0,4

beagyazott

NZ2200-0R75G 80 150 0,75
NZ2200-1R5G 100 100 beagyazott 1,5
NZ2200-2R2G 100 70 2,2
NZ2200-3R7G 250 65 3,7
NZ2400-0R4G 250 300 0,4
NZ2400-0R75G 250 300 0,75
NZ2400-1R5G 300 220 1,5
NZ2400-2R2G 400 200 2,2
NZ2400-3R7G/5R5P 500 130 3,7/5,5
NZ2400-5R5G 800 90 5,5
NZ2400-7R5P 1000 65 7,5
NZ2400-7R5G/11P 1000 65 7,5/11
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NZ2400-11G/15P 1500 43 11/15
NZ2400-15G/18.5P 2000 32 15/18,5
NZ2400-18.5G/22P 4kW 24 18,5/22
NZ2400-22G/30P 4,5kW 24 22/30
NZ2400-30G/37P 6kwW 19,2 30/37
NZ2400-37G/45P 7kW 14,8 37/45
NZ2400-45G/55P 9 kW 12,8 kalsé 45/55
NZ2400-55G/75P 11kW 9,6 55/75
NZ2400-75G/90P 15kW 6,8 75/90
NZ2400-90G/110P OkwW*2 9,3*2 90/110
NZ2400-110G/132P 11kW*2 9.3*2 110/132
NZ2400-132G/160P 13kwW*2 6.2*2 132/160
NZ2400-160G/185P 16 kw*2 6,2*2 160/185
NZ2400-185G/200P 19kw*2 2,5%2 185/200
NZ2400-200G/220P 19 kw*2 2,5%2 200/220
NZ2400-220G/250P 21 kW 2,5%2 220/250

A fékellenallas értékének kiszamitasa:

A fékellenallas értéke az egyendramu dramerGsséghez kapcsolddik, amikor a frekvenciavalto fékez. 380 V-os
tdpegység esetén a fékez6 egyendram fesziiltség 800-820 V, 220 V-os rendszer esetén az egyendaram
fesziiltség 400 V.

Valamint a fékellenallas értéke az Mbr% féknyomatékhoz kapcsolddik, a kilonféle fékezési nyomatékokhoz a
fékellenadllas értékei kiilonboznek, a kalkulacids képlet:

& X 100

R =
PMmﬂr X Mfu-% X ??l'mn!-'.ducc-?( Fﬂ'dnmr

Ezekbdl:

Udc fékezési egyendramu fesziiltség;
PMotor Motor teljesitmény;

Mbr  Fékezés torzio;

nMotor Motor hatasfoka;
nTransducer Az atalakité hatdsfoka.

A fékteljesitmény a fékezési nyomatékkal és a fékezési gyakorisaggal fligg 0ssze, az el6z6 abra 125%-o0s
fékezési nyomatékot és 10%-os frekvenciat mutat, a kiilonb6z6 terhelési helyzeteknek megfelel6en az abran
szerepl6 szamok referenciaként szolgdlnak.
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A melléklet Funkciéparaméterek felsorolasa
(szerkesztés alatt)

Ha PP.00 nem nulla érték(i szamra van &llitva, a paraméter védelem engedélyezett. irja be a megfelels
felhasznaldi jelszét a menlibe vald belépéshez. A jelszévédelem funkciod torléséhez irja be a jelszét és allitsa a
PP.00-at O-ra.

A paraméterek meni felhasznalé altali testreszabasa nem jelszévédett. A P csoport tartalmazza az alapvetd
funkciéparamétereket, a D csoport a funkcidparaméter figyelésére szolgdl. A funkcidokddok tablazataban
talalhato szimbdélumok magyardazata:

A paraméter mddosithatd, ha az AC hajtds all6 vagy futd lzemmaddban van.
A paraméter nem moddosithatd, ha az AC hajtds futé izemmdaddban van.

A paraméter az aktuadlisan mért érték és nem maddosithato.

A paraméter gyari beallitas és kizardlag a gyartd altal modosithatd.

Standard funkcioparaméterek

Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
PO csoport: Standard funkciéparaméterek
1: G tipus (allandé nyomatékterhelés)
PO 00 G/P ﬁpus ) ) ) ) ) |V|0C|e||-
. megjelenitése 2: P tipus (valtozd nyomatékterhelés pl. figgs *
ventildtor és szivattyu)
0:Feszultség/frekvencia (V/F) vezérlés
Vezérlési mdd
P0.01 kivalasztasa 1 Szenzor nélkiili fluxusvektor-szabalyozas 0 *
(SFVQ)
Parancs forras 0: Kezel6panel 1: Sorkapocs vezérlés 2:
P0.02 y . 0o - 0 A¢
kivalasztasa Kommunikacios vezérlés
Egyes szamjegy (frekvenciaforras) 0:F6
frekvenciaforras X 1: X és Y m(ikodés (a
kapcsolatot tizes szamjegy hatarozza meg)
_ 2:Valtas X és Y kozott 3:Valtas X és X és Y
Frekvencia mivelet” kozott 4:Valtas Y és X és Y
forras muvelet” kozott
PO.03 ] . . g 00 A
szuperpozicié Tizes szamjegy (X és Y m(ikodés)
kivalasztas 0:X+Y
1:X-Y
2: Maximum
3: Minimum
0: Digitalis beallitas (POLO el6re beallitott
P0.04 F6 frekvenciaforras X |frekvencia, médosithaté UP/DOWN, 0 *
kivalasztasa memoria nem marad meg
aramkimaradaskor)

123



NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

1: Digitalis bedllitas (P0.10 el6re bedllitott
frekvencia, modosithaté UP/DOWN,
memoria megmarad aramkimaraddskor) 2:
FIV 3: FIC

4:Foglalt (Kezel6panel potméter)
5:Impulzusbedllitas (S3) 6: Tobbszintl
utasitds 7: Egyszer(i PLC 8: PID

9:Megadott kommunikacid

Segéd frekvenciaforras

Megegyez6 P0.04-gyel (F6 frekvenciaforra’nsO

P0.05 , . . .
Y valasztds X kivalasztdsa)
Segéd
frekvencia . . . ,
0: Maximum frekvenciahoz viszonyitva
P0.06 forras « . , . ,
1: F6 frekvenciaforras X-hez viszonyitva
szuperpozicio Y
tartomany kivalasztasa
Segéd
frekvencia
PO.07 forras 0%~150% 100%
szuperpozicid Y
tartomany
Modell-
P0.08 0,00 s~65.000 s
Felfutasi idé 1 fligg6
Modell-
PO.09 0,00 s~65.000 s
Lefutasi id6 1 fligg6
Frekvencia 0,00 Hz-maximum
PO. 10 50,00 Hz
el6re beallitott frekvencia (P0.12)
Forgas 0: Megegyez6 irany 1: Ellenkezd irdny
PO. 11 0
irdnya
Maximum
PO. 12 50,00 Hz~320,00 Hz 50,00 Hz
frekvencia
0: PO.12
1: FIV
5 iahatar [2:FIC
PO. 13 Fels? frekvenciahatar 0
forras 3: foglalt
4: IMPULZUS beallitdsok
5: Kommunikacids beallitdsok
. |Alsé frek iahatar P0.16~Maxi
PO. 14 Fels6 frekvenciahatar so frekvenciahatar P0.16™Maximum 50,00 Hz

frekvencia P0.12
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Felsé frekvenciahatar

PO 15 eltolds 0,00Hz-Maximum frekvencia P0.12 0,00 Hz =

PO. 16 Also frekvenciahatar 0,00 Hz ~ Felsé frekvenciahatar P0.14 0,00 Hz e
Vivd Modell-

PO. 17 1 kHz-16,0 kHz e
frekvencia fiigad

Vivofrek ia allita
PO. 18 votrexvencia afiitasa ln. Nem 1: Igen 1 %
hémérséklethez

Felfutasi/lefutasi
PO. 19 idGegység 0:1s51:0,1s2:0.01s ' *

A segéd frekvencia
P0.21 forras frekvencia 0,00Hz-Maximum frekvencia P0.12 0,00 Hz *
eltoldsa X és Y

mdvelethez

Frekvencia
P0.22 2 *
referencia 1: 0,1 Hz 2: 0,01 Hz
P0.23 Digitalis I,Oealhtafl , 0: Nem tartja meg 1: Megtartja 0 *
frekvencia megé6rzése
0: Maximum frekvencia (P0.12)
Felfutasi/lefutasi . .
P0.24 i . 1: Bedllitott frekvencia 0 *
id6egység
alapfrekvencia 2:100 Hz
Alapfrekvencia FEL/LE
P0.25 madositashoz futds 0: Futasi frekvencia 1: Beallitott frekvencia |0 *

kozben

Egyes szamjegy: KotelezG érvényl
kezel6panel parancs a frekvenciaforrasnak
0: Nem kotelezs érvényl

1 frekvenciaforras digitalis
bedllitassal
2: FIV

3: FIC
Kotelezs érvényl

P0.26 parancs forrds a
frekvenciaforrasnak

4: Foglalt 5: Impulzusbeallitas (S3) 6:

. . b 000 #
Multireferencia 7: Egyszer( PLC 8: PID

i*Kommunikacids bedllitas Tizes szamjegy:
Kotelezd érvény( sorkapocs parancs a
frekvenciaforrasnak (0~9, az egyes
szamjeggyel megegyez6)

Szdazas szamjegy: Kotelez6 érvényl
kommunikdcio parancs a
frekvenciaforrasnak (0~9, ugyanaz mint az
egyes szamjegy)

P0.27 K(annjurnkauo,s 0: Modbus kommunikacids kartya 0 *
bdvit6kartya-tipus
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P1 csoport: vezérlés inditas/leallitas

Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
0: kozvetlen inditds
P1.00 Inditdsi izemmod 1: Forgasi sebesség kovetési izemmaod 0 *
2: El6gerjesztett inditds (aszinkronmotor)
Forgasi
P1.01 sebesség 0: Frekvenciatdl megallasnal 1: Nulla 0 *
kovetési izemmod sebességtdl 2: Maximum frekvenciatdl
P1.02 Forgasi sebesseg 1-100 20 *
kovetési sebesség
Inditasi
P1.03 0,00 Hz-10,00Hz 0,00 Hz >
frekvencia
P1.04 Inditasi frekvencia 5 ) ~100,0's 0,0s *
tartasi id6
Inditdsi DC fékezési
P1.05 aram/El6gerjesztési  |0%~100% 0% *
aram
P1.06 Inditasi DC fekezes g (v100,0s 0,0s *
id6/El6gerjesztési id6
Felfutas/ 0: Linedris felfutas/lefutas 1: S-gorbéji
P1.07 Lefutés felfut:?s/lefutajs A 2: S-gorbéjd 0 *
felfutas/lefutds B:
lizemmad
S 26rbaid indita
P1.08 > BOrbejtl Inditas 0,0%~ (100,0%-P1.09) 30,0% *
id6aranya
S 26rbaidl [eallita
P1.09 > BOrbejUu 1eallitas 5 09~ (100,0%-P1.08) 30,0% *
id6aranya
P1.10 Leallitasi Gzemmad O:ILe’letha\s ledllitashoz 1: Szabadonfutas 0 %
ledllitasig
Leallitasi DC fékezé
P1.11 ea |ta_5| cte e.zlc.es 0,00 Hz-Maximum frekvencia 0,00 Hz w
kezdeti frekvencidja
Varakozasi id6 a
P12 leallitasi DC fékezésre |0 571000 0.0 *
P1.13 Ijealllta5| DC fékezési 0%~100% 0% %
aram
P1.14 Leallitasi DC fékezési 0,0 5~100,0 s 0,0s %

id6é
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Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
P1.15 Fékhaszndlati arany  [0%~100% 100% DAY
P2 csoport: Motor paraméterei
1 0: Aszinkronmotor
P2.00 Motortipus 0 *
kivalasztasa 1: Aszinkronmotor valtoztathaté frekvencia
A mot v Modell-
P2.01 motor nevieges 0,1 kW~30,0 kW *
teljesitménye fligg6
Mot v Modell-
P2.02 otor nevieges 1V-2000V *
fesziiltsége fliggd
Mot vl Modell-
P2.03 otor nevieges 0.01A-65.535 A *
aramerdssége fliggb
Mot vl _ _ Modell-
P2.04 otor nevieges 0,01 Hz-Maximum frekvencia *
frekvencidja fliggd
. .. Modell-
P2.05 Motor névleges forgasi|q rpm~65.535 rpm *
sebessége fligg6
Allorész
ellenallas Modell-
P2.06 0,001 D-65.535Q *
(aszinkron- fliggd
motor)
Rotor ellenall4 Modell-
P2.07 otor €flienallas 0.0010-65.535Q *
(aszinkronmotor) fligg6
Szivargas
induktiv Modell-
P2.08 0,01 mH~655,35 mH *
impedancia fliggd
(aszinkron-
Kolecsonos induktiv Modell-
P2.09 impedancia 0,1 mH~6553,5 mH . *
(aszinkronmotor) fliggd
Terhelés nélkiili 4 Modell-
P2.10 erneies nelkull aram g 01 A-p2.03 *
(szinkronmotor) flggd
P2.11-P2.36 Foglalt
0: Nincs automatikus hangolds 1:
,  |Aszink ik ik
Automatikus hangolas szin rf)nmotor statikus automatikus
P2.37 hangolas 0 *
ivalasztas 2: Aszinkronmotor teljes automatikus
hangolas

127




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

P3 csoport: Vektorszabalyozasi paraméterek

Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kod Elnevezés
P3.00 Sebességhurok 1-100 30 *
aranyos erd@sités 1
P3.01 Sebesseghurok 0,015~10,00 s 0,50's *
integraldsi id6 1
P3.02 Frekvencia valtas 1 0,00-P3.05 5,00 Hz *
P3.03 Sebesseghurok 1-100 20 *
aranyos erdsités 2
P3.04 sebessghurok 0,01 510,00 s 1,005 e
integralasi idé 2
P3.05 Frekvencia valtas 2 P3.02~maximum kimeneti frekvencia 10,00 Hz *
P3.06 vektorszabalyozasi slip |5 .00 100% e
erBsités
P3.07 A sebesseghurok szUr6 ) o ¢ 100 s 0,000s *
id6dallanddja
P3.08 vektorszabalyozas 1, 55, 64 *
tulgerjesztés erGsitése
0:P3.10
A nyomaték felsé LRIV
P3.09 hatarerltekenelk forrasaly. Fic 0 %
sebességszabalyozott o
iizemmaédban 3: Foglalt.4.l |I.’iju|ZLIJSIb,ea||ItaS 5:
Kommunikacids beallitasok 6: MIN (FIV,FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
a nyomaték felsé
hatarértékének
P3.10 digitalis bedllitasa 0,0%~200,0% 150,0% *
sebességszabalyozott
lzemmaédban
Gerjesztés
allitas
P3.13 0-60000 2000 Y
aranyos
erdsités
P3.14 Gerjesztes allitas 0-60000 1300 e
integralt erbsitése
P3.15 Nyomaték 0-60000 2000 0Ne
allitas
aranyos
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erdsités

Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
P3.16 Nyomaték allitas 0-60000 1300 *
integralt erBsitése
Sebességhurok Egyes szamjegy: integralt elvalasztas O:
P3.17 . , . , , , 0 ke
integralt tulajdonsag |Nem engedélyezett 1: Engedélyezett
P3.18 Foglalt
P3.19 Foglalt
P3.20 Foglalt
P3.21 Foglalt
P3.22 Foglalt
P4 csoport: V/F vezérlési paraméterek
0: Linearis V/F 1: Tébbpontos V/F 2:
Négyzetes V/F 3: 1,2 teljesitmény( V/F 4:
) o 1,4 teljesitmény(i V/F 6: 1,6 teljesitmény(i
P4.00 V/F gorbe beallitas V/F 8: 1,8 teljesitmény( V/F 9: Foglalt 0 *
10: V/F elvélasztas teljesen 11: V/F
elvalasztas félig
0,0%: (Automatikus nyomatéknovelés ) Modell-
P4.01 Nyomatéknovelés Y
0,1%~30,0% flggd
P4.02 Nyo,mateknov'ell'es 0,00 Hz-maximum kimeneti frekvencia 50,00 Hz *
hatarfrekvenciaja
Tobb pontos V/F
P4.03 frekvencia 1 (F1) 0.00HZ-P4.05 0,00 Hz *
Tobb pontos V/F
P4.04 ) ,0%~100,09 /07
0 fesziltség 1 (V1) 0,0%~100,0% 0,0% o
Tobb pontos V/F N
P4.05 frekvencia 2 (F2) P4.03~P4.07 0,00 Hz *
Tobb pontos V/F o
. . ,0%~100,09 ,09
P4.06 fesziiltség 2 (V2) 0,0%~100,0% 0,0% *
Tobb pontos V/F
P4.07 . , 0,00 H
frekvencia 3 (F3) P4.05~motor névleges frekvencidja (P1.04) z *
Tobbpontos V/F
P4.08 , 0,0%~100,09 0,09
fesziltség 3 (V3) % % % *
P4.09 V/F slip kompenzacid |, 5o..500 0% 0,0% e

erdsitése

129




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

Funkcié Paraméter
Beadllitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
P4.10 V/F tilgerjesztés 0-200 64 e
erdsitése
s Modell-
P4.11 V/F oszcillacio 0-100 Y
szuppresszids erdsitése fligg6
0: Digitalis bedllitas (P4.14)
1: FIV
2:
Pa.13 Feszlltségforras V/F FIC 0 %
’ elvalasztashoz 3: Fogalt 4: IMPULZUS beallitasa (S3) 5:
Multireferencia 6: Egyszer(i PLC 7: PID
8: Kommunikacids beallitas 100,0%-ban
megfelel a motor névleges fesziltségének.
Fesziiltség digitalis
P4.14 beallitasa V/F 0 V~motor névleges fesziiltsége oV bAg
elvalasztashoz
V//F elvalasztas 0,0 5-1000,0 s Jelzi az id6tartamot, ami
P4.15 fesziltség emelkedési [alatt a feszlltség 0 V-rél eléri a motor 0,0s *
ideje névleges feszliltségét.
\V//F elvalasztas 0,0 5s-1000,0 s Jelzi az id6tartamot, ami
P4.16 feszliltség csOkkenési |alatt a feszlltség a motor névleges 0,0s *

ideje

P5 csoport: Bemeneti sorkapcsok

feszliltségérdl 0 V-ra csokken.

Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
P5.00 FWD funkcid 0: Nincs funkcié 1: ElIGremenet RUN (FWD) 1 %
) kivalasztasa 2: Hatramenet RUN (REV) 3: Harom
; vezetékes vezérlés 4: ElGremenet kuszas

REV funkcid , .
P5.01 - ) (FJOG) 5: Hatramenet kuszas (RJOG) 4 *

kivalasztasa
P5.02 S1 funkcid kivalasztasa 9 *
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P5.03

S2 funkcio kivalasztasa

6: Sorkapocs UP 7: Sorkapocs DOWN 8:
Szabadonfutas ledllasig 9: Visszaallitas hiba
utan (RESET)

10: RUN sziinet

11: Normal esetben nyitva (NO) bemenet
kilsé hibanal

12: Multireferencids sorkapocs 1 13:
Multireferencids sorkapocs 2 14:
Multireferencias sorkapocs 3 15:
Multireferencids sorkapocs 4 16: Sorkapocs
1 felfutasi/lefutasi id6 kivalasztasahoz 17:
Sorkapocs 2 felfutasi/lefutasi id6
kivalasztasahoz 18: Frekvenciaforras
atvaltasa

19: UP (FEL) és DOWN (LE) bedllitas torélve
(sorkapocs, kezel6panel)

20: Parancsforras atvaltasa sorkapocsra 21:
Felfutas/lefutas tiltva 22: PID sziinet 23:
PLC statusz visszaallitasa 24: Lengés szlinet
25: Szamldalé bemenet 26: Szamlalé
visszaallitdsa 27: Hosszusagi szamlald
bemenet 28: Hosszusag visszaallitasa 29:
Nyomaték vezérlés tiltva 30: Impulzus
bemenet (csak S3-nal engedélyezett)

31: Foglalt

32: DC fékezés azonnal 33: Normal esetben
zarva (NC) bemenet kiilsé hibanal

12 *

P5.04

S3 funkcio kivalasztasa

34: Frekvencia mddositas tiltott

P5.05

S4 funkcio kivalasztasa

35: Hatrameneti PID mveleti irany

36: Kiils6 STOP sorkapocs 1 37: Parancs
forras valtasa sorkapocs 2 38: PID integralt
szinet 39: Valtas a f6 frekvenciaforras X és
el6re bedllitott frekvencia kozott

40: Valtas segédfrekvencia forras Y és el6re
beallitott frekvencia k6zott 41: Motor
kivalasztdsa sorkapocs 1 42: Motor
kivalasztasa sorkapocs 2 43: PID
paramétervaltas 44: Foglalt 45: Foglalt 46:
Sebesség-szabalyozas/nyomaték-
szabalyozas valtas 47: Vészleallitas 48:
Kilsé leallitas (STOP) sorkapocs 2 49:
Lefutds DC fékezés 50: Aramerd@sség futasi
id§ torlése

51-59: Foglalt

13 *

P5.10

S szlirés id6

0,000 s~1,000 s

0,010 s w

P5.11

Sorkapocs vezérlési

0: Két vezetékes lizemmodd 1 1: Két
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vezetékes Uzemmod 2 2: Harom vezetékes
lzemmod Uzemmodd 1 3: Harom vezetékes Gizemmod
2
Sork UP/DOWN
P5.12 orkapocs UP/ 0,001 Hz/5~65,535 Hz/s 1,00 Hz/s &
arany
P5.13 FI gorbe 1 minimum ) 0/ o5 15 0,00 V *
bemenet
Fl gbrbe 1 minimum
P5.14 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 0,0% X e
beillitas
P5.15 FI gorbe 1 maximum - loc 15 10,00 v 10,00 V *
bemenet
Fl gbrbe 1 maximum
P5.16 bemenetnek megfelel6|-100,0%~+100,0% 100,0% %
beillitas
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kod Elnevezés
P5.17 Fl gorbe 1 szlrésiid6 (0,00 s~10,00 s 0,10 s pie
P5.18 Fl gorbe 2 minimum 1 1\, o5 59 0,00 V *
bemenet
Fl gérbe 2 minimum
P5.19 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 0,0% hie
beallitas
P5.20 FI gorbe 2 maximum o0 10 16 00 v 10,00 V *
bemenet
Fl gbrbe 2 maximum
P5.21 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 100,0% i e
beallitas
P5.22 Fl gorbe 2 sz(résiid6 |0,00s-10,00 s 0,10 s bie
P5.23 Fl gorbe 3minimum |, ) 55 \/~ps 25 110,00 V *
bemenet
Fl gérbe 3 minimum
P5.24 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% -100,0% Yo
beallitas
P5.25 FI gorbe 3 maximum o 3 116 00V 10,00 V *
bemenet
Fl gérbe 3 maximum
P5.26 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 100,0% *
bedllitas
P5.27 Fl gorbe 3 szlrésiid6 [0,00 s~10,00 s 0,10s *
IMPULZUS
P5.28 0,00 kHz~P5.30 0,00 kHz *
minimum bemenet
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Impulzus minimum

P5.29 bemenetnek megfelel6-100,0%~100,0% 0,0% *
bedllitas
IMPULZUS
P5.30 P5.28-100.00kHz 50,00 kHz *
maximum bemenet
Impulzus maximum
P5.31 bemenetnek megfelel6-100,0%~100,0% 100,0% *
bedllitas
P5.32 IMPULZUS sz(irési idé (0,00 s~10,00 s 0,10 s >
Funkcié Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
Egyes szamjegy: FIV gorbe kivalasztas 1: 1.
gorbe (2 pont, Id. P5.13~P5.16)
2: 2. gorbe (2 pont, Id. P5.18~P5.21)
3: 3. gorbe (2 pont, Id. P5.23~P5.26)
P5.33 Fl gorbe kivalasztas [+ 4- 80rbe (4 pont, Id. C6.00~C6.07) 321 %
5: 5. gorbe (4 pont, Id. C6.08~C6.15)
Tizes szdmjegy: FIC gorbe kivalasztasa (175,
FIV-vel megegyezG6) Szazas szamjegy: FIA
gorbe kivdlasztasa (1~5, FIV-vel
megegyez6)
Egyes szamjegy: FIV beallitasa
alacsonyabb, mint a minimum bemenet O:
Minimum érték 1: 0,0%
Fl bedllitasa Tizes szamjegy: FIC beallitdsa alacsonyabb,
P5.34 alacsonyabb, minta  |mint a minimum bemenet (0~1, FIV-vel 000 *
minimum bemenet megegyezd)
Szazas szamjegy: FIA beallitasa
alacsonyabb, mint a minimum bemenet
(0~1, FIV-vel megegyezd)
P5.35 FWD késleltetésiid6 |0,0 s~3600,0 s 0,0s *
P5.36 REV késleltetési id6 0,0 s~3600,0 s 0,0s *
P5.37 S1 késleltetési id6 0,0 s~3600,0 s 0,0s *
0: Magas szint érvényes 1: Alacsony szint
PS 38 S.etvenycles izemmad er\,/erTyes Egyes sz,amjegy,/: FWD Tizes 00000 *
kivalasztasa 1 szamjegy: REV Szazas szamjegy: S1 Ezres
szamjegy: S2 Tizezres szamjegy: S3
P5 39 S érvényes izemmadd |0: Magas szint érvényes 1: Alacsony szint 0 *

kivalasztasa 2

érvényes Egyes szamjegy: S4

P6 csoport: Kimeneti sorkapcsok
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MO1 sorkapocs

P6.00 kimeneti izemmad

1: Jelkimenet valtas (M01)
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Funkcid Paraméter o ) ) .
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés

0: Nincs kimenet

I : AC hajtas fut 2: Hibas kimenet
(stop) 3: Frekvenciaszint érzékelés FDT1
kimenet 4: Frekvencia elérve 5: Nulla
sebességli futds (nincs kimenet ledllitasnal)

6: Motor tulterhelés el&zetes
figyelmeztetés 7: AC hajtds tulterhelés
el6zetes figyelmeztetés

8: Beadllitott szamlalasi érték Elérve 9:
Kijelolt szamlalasi érték elérve
10: HosszUsag elérve

I : PLC ciklus teljes 12: Osszesitett
futasi id6 elérve

13: Frekvencia korlatozott 14: Nyomaték
korlatozott 15: Készen all futasra 16:
FIV>FIC

P6.01 MO1 funkci6 17: Frekvencia felsé hatarérték elérve

18: Alsé frekvenciahatar elérve (nincs
kimenet leallitaskor) 19:
Feszliltségcsokkenési statusz kimenet 20:
Kommunikacids beallitdsok 21: Foglalt 22:
Foglalt 23: Nulla sebesség futaskor 2 (van
kimenet ledllitaskor) 24: Osszesitett
teljesitmény id6 elérve

25: Frekvenciaszint érzékelés FDT2
kimenet 26: Frekvencia 1 elérve 27:
Frekvencia 2 elérve 28: Aramer&sség 1
elérve 29: Aramerdsség 2 elérve 30:
IdGzités elérve 31: FIV bemeneti hatarérték
tullépve 32: Terhelés 0-hoz kozelit 33:
Hatramenet 34: Nulldram statusz 35:
Modul hémérséklete elérve

36: Szoftver aramerd8sség hatarérték
atlépve
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Funkcié Paraméter
Beadllitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
37: Also frekvenciahatar elérve (kimenet
Relé kimeneti funkci¢ [van leallitaskor)
P6.02 2 hie
(RA-RB-RC) 38: Riasztas kimenet 39: Foglalt 40:
Aktudlis futdsi id6 elérve
., 0: futasi frekvencia
P6.07 FOV funkcid 0
) kivalasztasa I: Beallitott frekvencia 2: Kimen6 aram 3: *
Kimeneti nyomaték 4: Kimeneti
teljesitmény 5: Kimeng fesziiltség 6:
Impulzus bemenet (100,0% 100,0 kHz-hez)
7: FIV
8: FIC
9: Foglalt
10: Hosszusag
P6.08 Foglalt
ogla Il :Szamlalasi érték 12:
Kommunikacids beallitds 13: Motor forgasi
sebesség 14: Kimeneti aram (100,0%
1000,0 A-nél)
15: Kimend fesziiltség (100,0% 1000,0 V-
nal)
16: Foglalt
P6.09 Foglalt *
P6.10 FOV eltolasi egylitthat6[-100,0%-+100,0% 0,0% *
P6.11 FOV erdsités -10,00-+10,00 1,00 *
P6.12 Foglalt *
P6.13 Foglalt ¥
P6.17 MO1 kimenet | 0,0 5~3600,0 s 0,0s v
késleltetési id6
P6.18 RA-RB-RC kimenet 1, ) ~3600,05 0,0s *
késleltetési id6
P6.19 RA-RB-RC kimenet 1, ) ~3600,05 0,0s *
késleltetési idd
P6.20 foglalt
P6.21 foglalt
Kimeneti sorkapocs e
P6.22 érvényes izemmaod 0: Pozitiv logika 1: Negativ logika Egyes 00

kivalasztasa

szamjegy: MO1 Tizes szamjegy: RA-RB-RC
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P7 csoport: Kezel6panel és kijelz6

Funkcié
Kod

P7.00

Paraméter
Elnevezés

Kimeneti teljesitmény
korrekcids tényezd

Beallitasi tartomany

0.0-200.0

Alapértelmezett

100,0

Tulajdonsag

*

P7.01

Foglalt

P7.02

STOP/RESET gomb
funkcid

0: STOP/RESET gomb csak kezelGpanelrél
torténd vezérlés esetén engedélyezett

1 :STOP/RESET gomb barmilyen vezérlési
modban engedélyezett

P7.03

LED kijelz6 futasi
paraméterek 1

0000-FFFF
Bit00: Futasi frekvencia 1 (Hz)

Bit01: Beallitott frekvencia (Hz) Bit02: Bus
fesziltség (V) Bit03: Kimend fesziltség (V)
Bit04: Kimeneti dramer@sség (A) Bit05:
Kimeneti teljesitmény (kW) Bit06: Kimeneti
nyomaték (%) Bit07: S bemeneti statusz
Bit08: M01 kimenet statusz Bit09: FIV
feszliltség (V)

Bit10: FIC fesziiltség (V) Bit1l: Foglalt
Bit12: Szamlalasi érték Bit13: Hosszusagi
érték Bit14: Terhelési sebesség kijelz6
Bit15: PID bedllitas

P7.04

LED kijelz6 futasi
paraméterek 2

0000-FFFF Bit0O0: PID visszajelzés Bit01: PLC
szakasz Bit02: Impulzus beallitasok
frekvencia (kHz)

Bit03: Futasi frekvencia 2 (Hz)

Bit04: Fennmaradd futasi id6 Bit05: FIV
fesziltség korrekcié el6tt (V)

Bit06: FIC fesziiltség korrekcio el6tt (V)

Bit07: Foglalt Bit08: Linedris sebesség
Bit09: Aktuadlis bekapcsolt allapot
id6tartam (6ra)

BiflO: Aktualis futasi id6 (perc)
Bit11: Impulzusbedllitasi frekvencia (kHz)
Bit12: Kommunikacids beallitas értéke

Bit13: Foglalt Bit14: F6 frekvencia X kijelz6
(Hz)

Bit15: Segéd frekvencia Y kijelz6 (Hz)

137




NZ2000 sorozatu frekvenciavalté Uzemeltetési leirasa — Version: 2021.V1

P7.05

LED kijelzd leallitasi

0000-FFFF

Bit00: Beadllitott frekvencia (Hz) Bit01: Bus
fesziltség (V) Bit02: S bemeneti statusz
Bit03: M01 kimenet statusz Bit04: FIV
fesziltség (V) Bit05: FIC fesziiltség (V)

paraméterek Bit06: Foglalt Bit07: Szamlalasi érték Bit08:
Hosszusagi érték Bit09: PLC szakasz BiflO:
Terhelési sebesség Bitl1: PID beallitas
Bit12: Impulzus beallitdsok frekvencia (kHz)
Bit13: PID visszajelzés érték
Terhelési
P7.06 sebességkijelzé 0.0001-6.5000 1,0000 *
egyltthato
Funkcié Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
Frekvenciavalté
P7.07 hitébordajanak 0,0 °C~150,0 °C - L
hémérséklete
P7.08 Idelg.I’enes szoftver 0,0 °C~150,0 °C i .
verzid
P7.09 Osszesitett futasi id6 [0 h~65.535 h - .
P7.10 foglalt - - ]
Szoftver
P7.11 - - .
verzid
Tizedesjegyek a
P7.12 terhelési sebesség 0: 0 tizedesjegy 1:1 tizedesjegy 2:2 1 S
kijelzésére tizedesjegy 3: 3 tizedesjegy
Osszesitett bekapcsolt |,
P7.13 allapotban toltott id6 0hv65.535h I
Osszesitett
P7.14 energia- 0 kW~65.535 kWh - .
fogyasztas
P8 csoport: Segédfunkcidk
P8.00 JOG futdsi frekvencia [0,00 Hz-Maximum frekvencia 2,00 Hz *
J10G
P8.01 felfutas 0,0 s~6500,0 s 20,0 s hie
idé
P8.02 J10G 0,0 s~6500,0 s 20,0 s *
lefutds
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id6
Modell-
P8.03 0,0s~6500,0 s *
Felfutasi id6 2 fliggb
Modell-
P8.04 0,0 s~6500,0 s *
Lefutdsi id6 2 fliggd
Modell-
P8.05 0,0 s~6500,0 s *
Felfutasiidé 3 fligg6
Modell-
P8.06 0,0 s~6500,0 s *
Lefutdsiid6 3 fligg6
Modell-
P8.07 0,0 s~6500,0 s *
Felfutasi idé 4 fligg6
Modell-
P8.08 0,0 s~6500,0 s *
Lefutasi id6 4 fligg6
P8.09 Frekvencia ugrds 1 0,00 Hz-Maximum frekvencia 0,00 Hz bAe
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Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag

Kod Elnevezés

P8.10 Frekvencia ugrds 2 0,00 Hz-maximum frekvencia 0,00 Hz *

P8.11 Frekv.etmla.ugras 0,00 Hz-maximum frekvencia 0,01 Hz hie
amplitudoja

P8.12 Eléremenet/hatramenetily .55 g ¢ 0,05 *
forgas holtsav idé

P8.13 Hatramenet vezérlés 0: Engedélyezett 1: Nem engedélyezett |0 bAS
FUt,é 'Uzemméd, ha' a 0: Futas alsé frekvenciahatarnal 1:

P8.14 bedllitott frekvencia Lesllitas 0 %
alacsonyabb az alsé
frekvenciahatarnal 2: Futds nulla sebességnél

P8.15 Ejtés-szabalyozas 0,00 Hz~10,00 Hz 0,00 Hz AS
Osszesitett bekapcsolt

P8.16 allapotban toltott idé6 |0 h~65.000 h 0h *
kliszobérték

P8.17 Osszesitett futasiidd 5 .ec h00 h 0h *
kliszobérték
Inditasi

P8.18 0 *
védelem 0: Nem 1: Igen
Frekvencia

P8.19 érzékelés 0,00 Hz-Maximum frekvencia 50,00 Hz *
érték (FDTI)
Frekvencia

P8.20 érzékelés 0,0%~100,0% (FDT1 szint) 5,0% *
hiszterézis (FDH)
Elért frekvencia . .

P8.21 e g , 0,0%~100,0% (maximum frekvencia) 0,0% *
érzékelési tartomanya
Frekvencia ugras

P8.22 felfutas/ 0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett [0 *
lefutas
Frekvenciavaltasi pont

P8.25 felfutasiidd 1 és felfuta5|o'00 Hz-maximum frekvencia 0,00 Hz w

id6 2 kozott
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Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag

Kéd Elnevezés

Frekvenciavaltasi pont ) )
P8.26 lefutési id6 1 és 0,00 Hz-Maximum frekvencia 0,00 Hz hie

lefutdsi id6 2 kozott
Pg.27 tSorkapocs kuszas , , %

javasolt 0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett

P8.28 Z:fgzipg'féirzeke'es' 0,00 Hz-Maximum frekvencia 50,00 Hz ve

Frekvencia
érzékelés

P8.29 0,0%~100,0% (FDT2 szint) 5,0% *
hiszterézis

(FDT2)

Barmilyen frekvencia,
P8.30 amely eléri az 0,00 Hz-Maximum frekvencia 50,00 Hz Y
érzékelési értéket 1

Barmilyen frekvencia,
P8.31 amely eléri az 0,0%~100,0% (maximum frekvencia) 0,0% X e
érzékelési amplitudot 1

Barmilyen frekvencia,
P8.32 amely eléri az 0,00 Hz-Maximum frekvencia 50,00 Hz *
érzékelési értéket 2

Barmilyen frekvencia,
P8.33 amely eléri az 0,0%~100,0% (maximum frekvencia) 0,0% *
érzékelési amplitudot 2

o/~ o)
P8.34 Nulldram érzékelési 0,0%%300,0% 5,0% e

szint 100,0% a motor névleges dramer@sségére

P8.35 Nullaram érzekelesi 1) )« ¢00.00's 0,10's *
késési idd

- s o PEETRY o 5
P8.36 K!.me“ne,t'l t,ularam 0,0% (nlnFs erzekfeles) 0,}61300,04 200,0% %
kliszobérték (motor névleges daramerGssége)

Kimeneti tularam
P8.37 0,00s~600,00s 0,00 s e
érzékelési késési id6
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Funkcié Paraméter
Beadllitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
Barmilyen
P8.38 aramerG@sség, amely  |0,0%~300,0% (motor névleges 100,0% *
eléri 1-et aramergssége)
Barmilyen o/ 0 .
P8.39 aramergsség, amely (?,06 390’96 (motor névleges 0,0% *
L. L aramerdssége)
eléri 1 amplitudét
Barmilyen
P8.40 aramerdsség, amely  |0,0%~300,0% (motor névleges 100,0% *
eléri 2-6t aramerdssége)
Barmilyen
. v 0,0%~300,09 t Svl
P8.41 aramerdsség, amely éraﬁerésséﬁegmo or hevieges 0,0% *
eléri 2 amplitudot g
P8.42 Id6zités funkcid 0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett 0 ¢
0: P8.44
1: FIV
2: FIC
|d8ités iddtart
P8.43 OZ! es dotartama 3: foglalt 0 *
forras
Analdg bemenet 100%-a
megfelel
P8.44
P8.44 Id6zités id6tartama 0,0 min~6500,0 min 0,0 min w
P8.45 FIV also bemend 0.00V-P8.46 3,10V v
feszliltséghatdr
FIV felsé o
P8.46 elsobemend o0 4c 10.00v 6,30 V e
feszliltséghatar
Modul
P8.47 hémérséklet 0 °C~150 °C 100 °C w
kiiszobérték
pg.48 0: Ventilator mlkodik futas kézben 1: 0 %
’ Hdtéventilator vezérlés|Folyamatosan m(ikodé ventilator
P8.49 Ebresztés Nyugalmi frekvencia (P8.51 ) - maximum 0,00 Hz e
frekvencia frekvencia (P0.12)
P8.50 iEOIbCISresztea késleltetési 0,0 s~6500,0 s 0,0s %
Nyugalmi
P8.51 0,00 Hz *
frekvencia 0,00 Hz- ébresztési frekvencia (P8.49)
P8.52 Nyugalmi késleltetési | ) .ccn00's 0,0s *

idé
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Aktuadlis futasi id6

P8.53 i 0,0 min~6500,0 min 0,0 min *
elérve
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kod Elnevezés

P9 csoport: Hiba és védelem

P9.00

Motor tulterhelési
védelem kivalasztasa

0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett

P9.01

Motor tulterhelési
védelem erd@sités

0,20-10,00

1,00

P9.02

Motor tulterhelési
figyelmeztetés
egyltthaté

50%~100%

80%

P9.03

Tulfesziltség all3si
ergsités

0-100

P9.04

Tulfesziltség allas
védelmi feszliltség

120%-150%

130%

P9.05

Tularam allasi erésités

0-100

20

P9.06

Tualaram allas védelmi
aram

100%~200%

150%

P9.07

aram ala helyezéskor

Rovidzarlat foldeléshez

0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett

P9.09

alaphelyzetbe allitasi
id6k

Hiba miatt automatikus

0-20

P9.10

MO1 mivelet hiba
miatt automatikus
alaphelyzetbe allitas
kozben

0: Nincs mUvelet 1: Mdvelet

P9.11

Hiba miatti
automatikus
alaphelyzetbe allitas
idGintervalluma

0,1s-100,0s

1,0s

P9.12

Foglalt

P9.13

Kimeneti
fazisveszteség elleni
védelem kivalasztasa

0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett
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Funkcid

Kod

Paraméter

Elnevezés

Beadllitasi tartomany

Alapértelmezett

Tulajdonsag

P9.14

1. tipusu hiba

0: Nincs hiba

P9.15

2. tipusu hiba

1: Frekvenciavalté védelem 2: Tularam

P9.16

3. (legutdbbi) tipusu

hiba

felfutas kdzben 3: Tuldram lefutds kézben
4: Taldram allandé sebességnél

5: Tulfesziiltség felfutas kdzben 6:
Tulfesziiltség lefutds kozben

7: Tulfesziiltség allandé sebességnél

8: Puffer ellenallas tulterhelés 9:
Feszliltségcsokkenés 10: AC hajtas
tulterhelés 11: Motor tulterhelés 12:
Foglalt

13: Kimeneti teljesitmény fazisveszteség
14: Modul tulmelegszik 15: Kiilsé
berendezés meghibdsodasa 16:
Kommunikacids hiba 17: Mdagneskapcsold
hiba 18: Aramerd@sség érzékelés hiba 19:
Motor automatikus hangolas hiba 20:
Foglalt

21: EEPROM irds-olvasas hiba 22: AC hajtds
hardver hiba 23: Rovidzarlat féldeléshez
24: Foglalt 25: Foglalt

26: Elért 6sszesitett futasi id6 27: Foglalt
28: Foglalt

29: Osszesitett bekapcsolt dllapotban
toltott idé

elérve
30: Terhelés 0-hoz kozelit

31: PID visszajelzés elveszett futas kozben

40: Hulldammal aramerdsség hatarérték
hiba

41-43: Foglalt 51: Foglalt

P9.17

Frekvencia 3. hibanal
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Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
P9.18 Aramerésség 3. hibanall- - .
P9.19 Bus feszliltség 3. i i .

hibanal

P9.20 Belmene‘n s9r|l<a|:,)ocs i i .
statusz 3. hibanal

P9.21 Klrlnene‘u so_rk,ap,ocs _ I .
statusz 3. hibanal

p9.22 A.C hajltas statusz 3. i i .
hibanal

Bekapcsolt allapotban
P9.23 t5It6tt id6 3. hibandl | i :

P9.24 Futasi idd 3. hibanal |- . .

P9.27 Frekvencia 2. hibanal |- - .

P9.28 Aramer&sség 2. hibanall- i .

P9.29 B.us,fe,szultseg 2. i i .
hibanal

P9.30 Belmenetl sgrlfarl)ocs i i .
statusz 2. hibanal

Bemeneti sorkapocs

P9.31 statusz 2. hibanal " " *

P9.32 Frekvencia 2. hibanal |- . o

P9.33 Aramerdsség 2. hibanall- i .

P934 B‘us,fe,szultseg 2. i i .
hibanal

Bemeneti sorkapocs
P9.37 , s - -
9.3 statusz 1. hibanal *

Kimeneti sorkapocs
P9.38 statusz 1. hibanal ] I

P9.39 Frekvencia 1. hibanal |- - .
P9.40 Aramerdsség 1. hibanall- i .
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
p9.41 Bus feszliiltség 3. i i .

hibanal

P9.42 Klrlnenetl squfapf)cs i i .
statusz 1. hibanal

P9.43 Kimeneti sorkapocs
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statusz 1. hibanal

P9.44 Frekvencia 1. hibanal |- - .
Egyes szamjegy: Motor tulterhelés (OLI)
0: Szabadonfutas leallitasig
1: Leallitas a ledllitasi 1zemmad szerint
Uzemmaod
i 5zési 2: Futas folytatdsa Tizes szamjegy: Foglalt
P9 47 H|?amege.lolze5| , ' ’ V_ > : J g)/ ¢ g 00000 %
mvelet kivalasztasa 1 |Szazas szamjegy: Kimeneti teljesitmény
fazisveszteség (LO)
Ezres szamjegy: Kiils§ berendezés hibaja
(EF)
Tizezres szdmjegy: Kommunikacios hiba
(CE)
Egyes szamjegy: Foglalt 0: Szabadonfutas
leallitasig
Tizes szamjegy: EEPROM iras-olvasas hiba
(EEP)
0: Szabadonfutas ledllitasig
P9 .48 HibamegelSzési 1: Ledllitas a leallitasi izemmad szerint {50000 "
mdvelet kivalasztasa 2
izemmoad
Szazas szamjegy: Foglalt
Ezres szamjegy: Foglalt
Tizezres szamjegy: Osszesitett futasi id6
elérve (END1)
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
Egyes szdmjegy: Foglalt Egyes szdmjegy:
Foglalt 0: Szabadonfutas ledllitasig 1:
Ledllitas a leallitasi izemmadd szerint
2: Futas folytatasa Tizes szamjegy: Foglalt
0: Szabadonfutds leallitasig 1: Ledllitas a
ledllitasi Gzemmadd szerint
Hibamegel6zési
P9.49 g 2: Futas folytatdsa Szazas szamjegy: 00000 *

mdvelet kivalasztasa 3

Osszesitett bekapcsolt allapotban téltott
id6 elérve (END2) 0: Szabadonfutas
leallitasig 1: Leallitas a leallitasi izemmaod
szerint

2: Futas folytatasa

Ezres szamjegy: Terhelés
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0-hoz kozelit
0: Szabadonfutas leallitasig

1: Ledllitas a ledllitasi lzemmad szerint

2: Futas folytatdsa a motor névleges
frekvencidjanak 7%-4an és visszaallds a
beallitott frekvenciara, ha a terhelés
helyredll Tizezres szamjegy: PID visszajelzés
elvesztése futdskor 0: Szabadonfutas
ledllitasig 1: Leallitas a leallitasi izemmad
szerint

2: Futas folytatasa

P9.50 Foglalt *
0: Aktualis futasi frekvencia 1: Bedllitott
P9.54 Frekvenciavalasztas a [frekvencia 2: Frekvencia felsd hatarérték 3: %
) futas folytatasdhoz Frekvencia alsé hatarérték 4: Biztonsagi
frekvencia rendellenességnél
Biztonsagi masolat
P9.55 frekvencia 60,0%~100,0% 100,0% bie
rendellenességnél
P9.56 foglalt *
P9.57 foglalt *
P9.58 foglalt *
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kod Elnevezés
0: Ervénytelen
Mdvelet kivalasztas .
P9.59 . 1: Lefutds 0 ¥
hirtelen
aramkimaradaskor 2: Lefutas ledllitashoz
Mivelet szliinetelése
riékelési fesziiltsé
P9.60 ertekelesi teszUltseg 1y 0%~100,0% 100,0% *
hirtelen
aramkimaradaskor
Feszliltség
P9.61 osszegydjtesl 0,00 s~100,00 s 0,50 s #
értékelési id6 hirtelen
aramkimaradaskor
Mlivelet értékelési
P9.62 fesziltség hirtelen 60,0%~100,0% (standard bus fesziiltség) |80,0% *
aramkimaradaskor
P9.63 Veédelem, amikor a 0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett |0 ¥

terhelés 0-hoz kozelit
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Erzékelési szint, amikor

- 0, [0
P9.64 a terhelés 0-hoz kozelit 0,0-100,0% 10,0% ol
Erzékelési idS, amikor
P9.65 a terhelés 0-hoz kozelit 0,0-60,0's 10s x
P9.67 Foglalt *
P9.68 Foglalt *
P9.69 Foglalt %
P9.70 Foglalt *
PA csoport: Folyamatszabalyozas PID funkcid
0:PA.01
1: FIV
PA.00 PID bedllitas forrdsa 2. FIC 0 »
3: Fogalt 4: IMPULZUS beallitasa (S3) 5:
Kommunikacid beallitas 6: Multireferencia
PA.O1 PID digitalis beallitds |0,0%~100,0% 50,0% hAe
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
0: FIV
1: FIC
2: Foglalt
PA.02 PID visszajelzés forrasa |5, -,/ rc 0 *
4: IMPULZUS beallitas (S3) 5:
Kommunikacio beallitas 6: FIV+FIC 7:
MAX(|FIV|, |FIC|) 8: MIN(|FIV|, |FIC|)
PA.03 ) o O:II,EIoremenetl m(ivelet 1: Hatrameneti 0 %
PID mdveleti irdany mdvelet
PA.04 PIDbealltas lo-gss3s 1000 %
visszajelzési tartomany
PA.05 Aranyos erdsités Kpl 0,0-100,0 20,0 ¢
PA.06 Integralt id6 Til 0,01 s~10,00 s 2,00 s *
PA.07 Differencialasi id6 Td1 [0.000s-10.000s 0,000 s W
PA.08 PID,hatramen(.ejt.l forgas 0,00-maximum frekvencia 2,00 Hz bAg
hatarfrekvencijja
PA.09 PID eltérési hatarérték |0,0%~100,0% 0,0% *
PA.10 PID differencialis 0,00%~100,00% 0,10% *
hatarérték
PA. 11 PID beallitas 0.00-650,00 s 0,00's %

valtoztatasi id6
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PID visszajelzés szlir6

PA.12 S 0.00-60,00 s 0,00s *
ideje
PA.13 PID kimeneti sz0r6 ) 1, 60,005 0,00's %
ideje
PA. 14 Foglalt - - AS
PA.15 Aranyos erdsités Kp2 |0.0-100.0 20,0 hAg
PA.16 Integralt id6 Ti2 0,01s-10,00s 2,00 s w
PA.17 Differencialdsi id6 Td2 |0,000 s-10,000 s 0,000 s ¢
PID paraméter valtas |0: Nincs valtas 1: Valtas S-en keresztl 2:
PA.18 . . s (. g 0 *
feltétele Automatikus valtas az eltérés alapjan
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
PID A 3lta
PA.19  parametervaltas 1y hos~pa.20 20,0% B
eltérés 1
PID 5 3lta
PA.20  parameter valtas 155 19~100,0% 80,0% %
eltérés 2
PA.21 PID kezdeti érték 0,0%~100,0% 0,0% *
PID k i érték
PA.22 kezdeti €rte 0,00-650,00 s 0,00's *
tartasi id6
Maximum eltérés két
PA.23 PID kimenet kozott 0,00%~100,00% 1,00% AS
eléremenetben
Maximum eltérés két
PA.24 PID kimenet kozott 0,00%-100.00% 1,00% Y
hatramenetben
Egyes szamjegy: Integrdlt elvalasztva O:
Ervénytelen 1: Ervényes
PA 25 PID integralt Tizes szamjegy: Az integralt mivelet 00 %
tulajdonsag megallitasa, ha a kimenet eléri O: Integralt
m{(ivelet folytatasa 1: Integralt mdvelet
ledllitasa
o o2 - -
PID visszajelzés OOA; Visszajelzés elvesztése nincs
PA.26 veszteség érzékelési ertekelve 0,0% w
értéke 0.1 %~100.0%
PID érzékelési id6
PA.27 0,0s~20,0s 0,0s *
visszajelzés elvesztése
PA 8 PII? tn,uvelet 0: ,I,\llncs PII? r,ntljvelet ledllitaskor 1: PID 0 %
leallitaskor mdvelet ledllitaskor
Pb csoport: Lengési frekvencia, rogzitett hosszusag és szamlalas
Pb.00 Lengési frekvencia 0: Kdzponti frekvencidhoz viszonyitva 0 Y
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bedllitasa zemmaod

1: Maximum frekvenciahoz viszonyitva

Lengési frekvencia

150

Pb.01 e g 0,0%~100,0% 0,0% ¢
amplitudoja
Pb.02 Frekvencia ugras 0,0%~50,0% 0,0% %
amplitudoja
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kod Elnevezés
Lengési frekvencia
Pb.03 ) 0,1s~3000,0 s 10,0 s *
ciklusa
Haromszog-hullam
Pb.04 emelkedési idejének 0.1 %~100.0% 50,0% Ae
egyltthatdja
Pb.05 Beadllitott hosszisag |0 m~65.535 m 1000 m ¢
Pb.06 Valds hosszusag 0 m~65.535 m Om *
Pb.07 Impulzusok szama 5 ) gocs g 100,0 v
méterenként
Pb.08 Beallitott szamlalasi 1-65535 *
érték 1000
Pb.09 Kijelolt szamlalasi érték(1-65535 1000 *
PC csoport: Multireferencia és egyszer( PLC Funkcid
PC.00 Referencia O -100,0%~100,0% 0,0% Y
PC.01 Referencia 1 -100,0%~100,0% 0,0% *
PC.02 Referencia 2 -100,0%-100.0% 0,0% Yo
PC.03 Referencia 3 -100,0%~100,0% 0,0% *
PC.04 Referencia 4 -100,0%~100,0% 0,0% Y
PC.05 Referencia 5 -100,0%~100,0% 0,0% *
PC.06 Referencia 6 -100,0%~100,0% 0,0% Yo
PC.07 Referencia 7 -100,0%~100,0% 0,0% hie
PC.08 Referencia 8 -100,0%~100,0% 0,0% *
PC.09 Referencia 9 -100,0%~100,0% 0,0% hie
PC. 10 Referencel0 -100,0%-100.0% 0,0% *
PC. 11 Referencell -100,0%~100,0% 0,0% i e
PC.12 Hivatkozott -100,0%-100.0% 0,0% w
PC. 13 Hivatkozott -100,0%-100.0% 0,0% *
PC. 14 Hivatkozott -100,0%~100,0% 0,0% w
PC. 15 Hivatkozott -100,0%-100.0% 0,0% bA¢
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0: Allitsa le, miutan az AC hajtas egy ciklust

fut
Egyszer( PLC futasi

PC. 16 izemmod 1: Tartsa meg a végsé értékeket, miutan az [0 %
AC hajtas egy ciklust fut 2: Ismételje meg,
miutdn az AC hajtas egy ciklust fut
Funkcié Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
Egyes szamjegy: Megbrzi
aramkimaraddskor
0: Nem
E (G PL Grzé
PC. 17 .gy,szeru,P C megébrzés 1: Igen 00 %
kivalasztasa
Tizes szamjegy: Megdrzi leallitaskor
0: Nem
1:Igen
E (G PL
PC. 18 gyszerd PLC 0,0's (h)~6553,5 s (h) 0,0's (h)

referencia futasi idé 0

Egyszerl PLC
PC. 19 referencia 0-3 0
felfutdsi/lefutdsi idé O

Egyszer( PLC

PC.20 referencia futasi id6 1

0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,0 s (h) *

Felfutasi/lefutasi id6
PC.21 egyszer( PLC 0-3 0 AS
referencia 1

Egyszer( PLC

PC.22
¢ referencia futasi idé 2

0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,0 s (h) PA¢

Egyszerl PLC
PC.23 referencia 0-3 0 ¥
felfutasi/lefutasi idé 2

Egyszer(i PLC

PC.24 referencia futdsi idg 3

0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,0 s (h) A¢

Egyszer( PLC
PC.25 referencia 0-3 0 ¥
felfutasi/lefutasi id6 3

Egyszer( PLC

PC.26 referencia futasi idé 4

0,0 s (h)~6553,5s (h) 0,0s (h) w

Egyszer( PLC
PC.27 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi id6 4

Funkcid Paraméter Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
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Kod Elnevezés
Egyszer( PLC o

PC.28 roferencia futasi id4 5 0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,0 s (h) DX e
Egyszer( PLC

PC.29 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi idé 5
Egyszerl PLC N

PC.30 referencia futasi idé 6 0,0 s (h)~6553,5s (h) 0,0 s (h) Y
Egyszer(i PLC

PC.31 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi id6 6
Egyszer(i PLC N

PC.32 referencia futasi idé 7 0,0 s (h)~6553,5s (h) 0,0 s (h) Yo
Egyszer( PLC

PC.33 referencia 0-3 0 DA ¢
felfutasi/lefutasi id6 7
Egyszerl PLC o

PC.34 referencia futési ids 8 0,0 s (h)~6553,5s (h) 0,0 s (h) X e
Egyszerl PLC

PC.35 referencia 0-3 0 *
felfutdsi/lefutasi idé 8
Egyszerl PLC N

PC.36 eforencia futési idg o |00 ()76553,5s (h) 0,0's (h) e
Egyszer(i PLC

PC.37 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi id6 9
Egyszer( PLC o

PC.38 referencia futasi id6 10 0,05 (n)~6553,5'5 (h) 0,05 (h) x
Egyszerl PLC

PC.39 referencia 0-3 0 Yo
felfutasi/lefutasi idé 10

Funkcio Paraméter

Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag

Kod Elnevezés
Egyszer(i PLC N

PC.40 referencia futasi idé 11 0,0 s (h)~6500,0 s (h) 0,0 s (h) DA ¢
Egyszer( PLC

PC.41 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi id6 11
Egyszer( PLC o

PC.42 referencia futasi idé 12 0,0 s (h)~6500,0 s (h) 0,0 s (h) ¥
Egyszer( PLC

PC.43 referencia 0-3 0 w

felfutasi/lefutasi idé 12
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Egyszerl PLC

PC.44 referencia futasi idg 13

0,0 s (h)~6500,0 s (h) 0,0 s (h) A¢

Egyszer(i PLC
PC.45 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi id6 13

Egyszer(i PLC

PC.46 referencia futdsi id§ 14

0,0 s (h)~6500,0 s (h) 0,0 s (h) w

Egyszer( PLC
PC.47 referencia 0-3 0 *
felfutasi/lefutasi id6 14

Egyszerl PLC

PC.48 referencia futasi id§ 15

0,0 s (h)~6500,0 s (h) 0,0 s (h) w

Egyszerl PLC
PC.49 referencia 0-3 0 *
felfutdsi/lefutasi idé 15

Egyszer(l PLC futasi

PC.50 idGegység 0: s (mdsodperc) 1: h (6ra) 0 ¥
Funkcié Paraméter

Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kéd Elnevezés

0: Beallitas PC.00 altal 1: FIV 2: FIC 3:

foglalt 4: IMPULZUS bedllitas 5: PID

PC.51 Referencia O forras et e ., 0
Beallitas el6re bedllitott frekvenciaval x

(P010), mddositva UP/DOWN sorkapoccsal

PD csoport: Kommunikaciés paraméterek

Egyes szamjegy: MODBUS
0:300BPS

1:600BPS

2:1200BPS

3:2400BPS

4:4800BPS

PD.00 Atviteli sebesség >190008P5 0005 ¥
6:19200BPS
7:38400BPS
8:57600BPS
9:115200BPS

Tizes szamjegy: Foglalt
Szazas szamjegy: Foglalt

Ezres szamjegy: Foglalt
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0: Nincs ellen6rzés, adatok formatuma
<8,N,2>
1: Paros paritas ellen6rzése, adatok
formatuma <8,E,1>
PD.0O1 Adatok formatuma 3 *
2: Paratlan paritas ellen6rzése, adatok
formatuma <8,0,1>
3: Nincs ellen6rzés, adatok formatuma
<8,N,2> Ervényes Modbus-hoz
PD.02 Lokalis cim 1-247, 0: Szorasi cim 1 *
PD.03 Valasz késése 0 ms~20 ms 2 ke
Kommunikacid
PD.04 0,0 (érvénytelen), 0,1 s~60,0 s 0,0 ¥
idétullépés
Egyes szamjegy: Modbus protokoll 0: Nem
standard Modbus protokoll
PD.05 I\{Io,dbus E)rotokoll 1 %
kivalasztasa 1: Standard Modbus protokoll Tizes
szamjegy: foglalt
PD.06 Kommunikacio az o ¢ 014 1. 0,14 0 *
aktualis felbontassal
Funkcid Paraméter
Bedllitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag
Kod Elnevezés

PE csoport: foglalt

PP csoport: Felhasznalé altal definidlt funkciokodok

PP.00 Felhasznaldi jelszo 0-65535 0 DAY
0: Nem lGzemel
01: Gyari beallitdsok visszaallitasa
motor paraméterek kivételével
Alapértelmezett 02: Nyilvantartasok torlése
PP.01 b_ealllt:a”s’oll( 04: Felhasznalé biztonsagi masolat 0 *
visszaallitasa visszaallitasi
paraméterek
501: Biztonsagi mentés készitése aktualis
felhasznaldi paraméterekrél
CO csoport: Nyomaték-szabdlyozas és korlatozé paraméterek
Sebesség/nyomaték-
C0.00 szabalyozas 0: Sebesség-szabalyozas 1: Nyomaték- 0 *
kivalasztasa szabalyozas
Nyomaték bedllitas
Cco.01 forrasa Nyomaték- 0 *

vezérlésnél

0: Digitdlis beallitas (C0.03)
1. FIV

154




Lammers Tridda Motor Kift.

2: FIC

3: foglalt

4: IMPULZUS beallitasok

5: Kommunikacios beallitasok
6: MIN (FIV,FIC )

7: MAX (FIV,FIC)

Nyomaték digitalis

C0.03 ez -200,0%~200,0% 150,0% AS
beallitasa
El6remenet maximum
C0.05 frekvencia nyomaték- |0,00 Hz-maximum frekvencia 50,00 Hz *
szabalyozasnal
Hatramenet maximum
C0.06 frekvencia nyomaték- 0,00 Hz-maximum frekvencia 50,00 Hz *
szabalyozasnal
0.07 Felfutasi id6 nyomatek- ) ~650,00 s 0,00s *
szabalyozasnal
C0.08 Lefutasi id6 nyomatek- | ) «~650,00 s 0,00's f
vezérlésnél
C1-C4 csoport: foglalt
C5 csoport: Szabalyozas-optimalizalasi paraméterek
PWM
hatarérték
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kod Elnevezés
PWM
c5.01 modul4cio 0: A52|r,1k.rf)n modulacid 1: Szinkron 0 %
modulacid
lizemmad
Holtsdv kompenzacids |0: Nincs kompenzacié 1: Kompenzacids
C5.02 L s , . , f s , Y
mad kivalasztdsa Uzemmod 1 2: Kompenzacids izemmad 2:
5.03 Random PWM mélység O.: Iiandom PWM ervenyte,len,l-loz PWM 0 %
vivéfrekvencia random mélységben
C5.04 Aram hatérérték 0: Nem engedélyezett 1: Engedélyezett 1 AS
Aramer&sség
C5.05 érzékelés 0-100 5 *
kompenzacio
Feszliltségcsokkenés
C5.06 60,0%~140,0% 100,0% *

kliszobérték
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SFVC optimalizalasi

0: Nincs optimalizacid 1: Optimalizacids

€5.07 maod kivalasztasa Uzemmoad 1 2: Optimalizaciés izemmaod 2 x

C6 csoport: Fl gorbe beallitasok (Fl: FIV vagy FIC)

C6.00 Fl gorbe 4 minimum 1 ) o 55\~c6.02 0.00v &
bemenet
Fl gorbe 4 minimum

C6.01 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 0,0% i e
beallitas

C6.02 Flgorbe 4inflexio 1 .o 56 04 3,00 V *
bemenet
Fl gorbe 4 inflexio 1

C6.03 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 30,0% *
bedllitas

C6.04 Flgorbe 4inflexio 2|0 )6 06 6,00 V *
bemenet
Fl gorbe 4 inflexid 2

C6.05 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 60,0% DA¢
beallitas

C6.06 FI gorbe 4 maximum | 5e 16 00 v 10,00 V *
bemenet
Fl gorbe 4 maximum

C6.07 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 100,0% pxe
beallitas

Funkcid Paraméter

Beallitasi tartomany Alapértelmezett[Tulajdonsag

Kod Elnevezés

C6.08 Fl gorbe S minimum |} ) 54\~ 10 0,00 V *
bemenet
Fl gérbe 5 minimum

C6.09 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% -100,0% ¥
beallitas

C6.10 Flgorbe Sinflexio 1.0 henig 19 3,00 V *
bemenet
Fl gorbe 5 inflexidé 1

Cce.11 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% -30,0% *
beallitas

C6.12 Flgorbe Sinflexio 210 1 o6 14 6,00 V *
bemenet
Fl gorbe 5 inflexid 2

C6.13 bemenetnek megfelel6-100,0%~+100,0% 30,0% *
beallitas

C6.14 Fl gorbe 5 maximum |15 1600V 10,00 V *

bemenet
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C6.15 Fl gorbének megfeleld | ; ) 1oc.100,0% 100,0% *
beadllitas
C6.16 FIV ugrasi pontja -100,0%~100,0% 0,0% *
C6.17 FIVbemenet ugrasi 5 10/+100,0% 0,5% *
amplitudoja
C6.18 FICbemenet ugrasi | ; ) 19%6~100,0% 0,0% *
pontja
FI si
C6.19 Cbemenet ugrasi | 1o:~100,0% 0,5% %
amplituddja
C9.00 PIDalvo allapot 0~P0.12 00,00 Hz *
frekvencia
C9.01 PID alvo allapot id6 0~ 5000.0S 10,0 s *
C9.02 PID ébresztési érték  |0-100,0% 60,0% *
CC csoport: FI/FO korrekcio
Gyari
CC.00 0.500V-4.000V >
FIV mért fesziltség 1 korrekcio
. o Gyari
CC.01 FIV kIJE|Zett feSZUItseg 0.500V-4.000V e
1 korrekcié
Gyari
CC.02 6,000 V-9,999 V *
FIV mért fesziiltség 2 korrekcio
Funkcid Paraméter
Beallitasi tartomany Alapértelmezett{Tulajdonsag
Kéd Elnevezés
. e Gyari
CC.03 FIV kljelzett feszultseg 6,000 V-9,999 V Y
2 korrekcid
Gyadri
Cc.04 0.500V-4.000V ¢
FIC mért fesziiltség 1 korrekcié
. e Gyari
CC.05 FIC kljelzett feSZUItseg 0.500V-4.000V e
1 korrekcié
Gyari
CC.06 6,000 V-9,999 V DA ¢
FIC mért fesziiltség 2 korrekcio
. L Gyari
CC.07 FIC kljelzett feSZU|tSEg 6,000 V-9,999 V Y
2 korrekcié
Gyari
CC.08 Foglalt *
korrekcid
Gyari
CC.09 Foglalt *
korrekcid
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Gyari
Cc.10 Foglalt
korrekcid
Gyari
CC.11 Foglalt
korrekcié
Gyari
CC.12 0.500V-4.000V
FIV célfesziltség 1 korrekcio
Gyari
CC.13 0.500V-4.000V
FOV mért fesziiltség 1 korrekcio
Gyari
CC.14 6,000 V-9,999 V
FOV célfesziiltség 2 korrekcié
Gyadri
CC.15 6,000 V-9,999 V
FOV mért fesziiltség 2 korrekcid
Gyari
CC.16 Foglalt
korrekcid
Gyari
cc.17 Foglalt
korrekcié
Gyari
CC.18 Foglalt
korrekcié
Gyari
CC.19 Foglalt
korrekcié
DO csoport: Monitoring paraméterek
Funkcié
Paraméter neve Egység
Kéd
D0.00 Futasi frekvencia (Hz) 0,01 Hz
D0.01 Beallitott frekvencia (Hz) 0,01 Hz
D0.02 Bus feszlltség (V) 0,1V
Funkcid
Paraméter neve Egység
Kéd
D0.03 Bus fesziiltség (V) 1V
D0.04 Kimeneti aramerdsség (A) 0.01A
D0.05 Kimeneti teljesitmény (kW) 0,1 kw
D0.06 Kimeneti nyomaték (%) 0,1%
D0.07 S bemeneti statusz 1
D0.08 MO01 kimeneti statusz 1
DO0.09 FIV fesziltség (V) 0,01V

158




Lammers Tridda Motor Kift.

DO. 10 FIC fesziiltség (V) 0,01V
DO. 11 Foglalt
DO. 12 Szamlalasi érték 1
DO. 13 Hosszusag 1
D0.14 Terhelési sebesség 1
DO. 15 PID bedllitas 1
DO. 16 PID visszajelzés 1
DO. 17 PLC szakasz 1
DO. 18 Bemeneti impulzus-frekvencia 0,01 kHz
DO. 19 Foglalt
D0.20 Fennmarado futasi id6 0,1 min
D0.21 FIV fesziiltség korrekcio el6tt 0,001V
D0.22 FIC feszliltség korrekcid el6tt 0,001V
D0.23 Foglalt
D0.24 Linedris sebesség 1 m/min
D0.25 Aktuadlis id6ben 1Min
DO0.26 Aktualis futasi id6 0,1 min
D0.27 Impulzus bemeneti frekvencia 1Hz
D0.28 Kommunikacids beallitas értéke 0,01%
D0.29 Foglalt
D0.30 Foglalt
D0.31 Segéd frekvencia Y 0,01 Hz
D0.32 Barmilyen memoaria cimérték megtekintése 1
Funkcié

Paraméter neve Egység
Kod
D0.33 Foglalt
D0.34 Motor hémérséklete 10C
D0.35 Célnyomaték 0,1%
D0.36 Foglalt
D0.37 Teljesitménytényez szog 0,1
D0.38 Foglalt
D0.39 Célfesziiltség V/F elvélasztasnal 1V
D0.40 Kimend fesziiltség V/F elvalasztaskor 1V
D0.41 Foglalt
D0.42 Foglalt
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D0.43 Foglalt
D0.44 Foglalt
D0.45 Aktualis hiba kodja
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B melléklet Kommunikacids protokoll

NZ2000 frekvenciavaltd sorozat RS232 / RS485 kommunikdcio interfésszel, és Modbus kommunikacids
protokollt tAmogatja. A felhasznaldk szamitégépen vagy PLC kdzponti vezérl§jén keresztil férhetnek hozz3, a
kommunikaciods protokollal allithatdok be a frekvenciavalté futasi parancsai, modosithatdak vagy olvashatdak a
funkciokddok paraméterei, leolvashaté frekvenciavalté mikodési dllapota és informdcié a meghibdsoddsokrol
stb.

1, A megallapodas tartalma

A soros kommunikacié protokoll meghatarozza az informacidtartalom és -formatum soros kommunikacids
atvitelét. Beleértve: host polling és széles planting formatum; Gazda kddolasi mddszer, a tartalomban: a
sziikséges miveleti kod fliggvénye, adatdtvitel és hibaellenbrzés stb. A gép gylrdjét6l megegyez6 struktura,
tartalom hasznalata szlikséges, beleértve: mivelet megerdsitése, adat visszaklldése és hibak ellenérzése stb.
Ha a géprdl érkezd informacio fogadasa hibas, vagy nem tud megfelelni a gazdagép kovetelményeinek, a
rendszer hibalizenetet kild vissza a gazdagépnek.

2, Alkalmazasi médszerek

Frekvenciavalté alkalmazéasi médja RS232 / RS485 bus hozzaférés a f6 PC-r6l/PLC vezérlési haldzatrdl.
3, Bus struktura

(1) Interfész RS232 / RS485 interfész hardver

(2) Aszinkron soros atvitel mdd, félduplex atviteli méd Egyid6ben a gazdarendszer csak kiildeni, a masik csak
fogadni képes adatot. A soros aszinkron kommunikacié folyamataban az adat egy Gizenet formatumu, az
elkildendé keret kerete

(3) Egyetlen gazdagép rendszerének topoldgiai strukturdja A gép cime 1 ~ 247 kozotti tartomdanyra allitva, 0 az
addé kommunikacios cime. A gép cimének egyedinek kell lennie a halézatban.

4, Protokoll leirasa

Az NZ2000 sorozatu frekvenciavaltd egy aszinkron soros portokat hasznalé kommunikacids protokoll master-
slave Modbus kommunikacids protokollal; a halézatban egy berendezés van (gazda), amellyel egyeztet
(lekérdezés/parancs).Mas berendezés (gép) csak a f6 gép ,lekérdezés/parancsara” kuldott adatélaszt ad, vagy
slekérdezés/parancs” a gazda szerint a megfeleld m(ivelethez. Itt a gazda egy személyi szamitégépet (PC), ipari
vezérlGegységet vagy programozhato logikai vezérl6t (PLC) stb. jelent, a géptdl pedig az NZ2000
frekvenciavaltdra vonatkozik. A gazda képes kilon kommunikalni a géprél, valamint az 6sszes szorasi
informacidval a gépt6l. Hozzaféréshez csak a gazdahoz ,lekérdezés/parancs”, informacio visszatérése a géptdl

Ve

5, Kommunikacios adatstruktira

Az NZ2000 sorozaté frekvenciavalté kommunikacids adatstruktijanak Modbus protokoll kommunikacios
adatformatuma: RTU médban az lizenetek kiildése legaldbb 3,5 karakteres id6kozokkel torténik.

Haldzatban a hulldmfrekvencia az id6 valtozé karaktereivel ezt a legegyszer(bb kivitelezni (T1, T2, T3, T4
alatt). Az atviteli berendezés az els6 domain cim.

A hasznalhatd atviteli karakterek a hexadecimalis 0...9, A...F. Folyamatosan érzékel halézati bus halézati
egységeket, beleértve a sziinetek id6kdzét. Amikor az elsé domain (domain) megérkezik, mindegyik
berendezés dekddolja, hogy elddntse, sajatja-e. Az utolsd kuldott karakter utdn legaldabb 3,5 karakter id6
kalibrdlas szlinet szlikséges az lizenet végéhez. Az (] lizenet a szlinet utan indithato.

Az egész Gizenetkeretnek folyamatos atviteli folyamot kell képeznie. Ha a teljesitéshez tobb, mint 1,5 karakter
id6koz szlikséges, a fogadd berendezés frissiti a hianyos lizenetet és feltételezi, hogy a kdvetkezd bajt az uj
Uizenet, a domain cime. Hasonléan, ha az lizenet kevesebb, mint 3,5 karakter idej, akkor az lizenet el6tt a
fogadd berendezés feltételezi, hogy az el6z6 lizenet folytatasa. Ez hibat eredményez, mivel a végsé CRC mez6
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értéke nem lehet helyes.

RTU keret formatum:

Keret fejléc START

3,5 karakter

Slave cim ADR

Kommunikacids cim: 1 -247

parancskéd CMD

03: Olvassa le a gép paramétereit; 06: irja le a gép paramétereit

Datum tartalom DATA (N-1)

Adat tartalom DATA (N-2)

Adat tartalom DATAO

Informdcié tartalom: Funkciékdd paraméter cime, paraméterek funkciékod
szama, funkcidkdd paraméter értékek stb.

magas helyértékld CRC CHK

becsult érték: CRC érték

alacsony helyérték( CRC CHK

END

3,5 karakter id6

CMD (parancs utasitas) és DATA az adatszo leirasa) parancskdd: 03H, N szé olvasasa (Word) (Akar 12 sz6t is
képes olvasni) Példaul a 01 gép cimrél a frekvenciavaltd inditdsa F105 folyamatosan olvas két egymdst kdvet6

értéket

Gazda parancs informacié

ADR O1H

CMD O3H

indité cimek magas helyértéke F1H

indito cimek alacsony helyértéke O5H

regiszter magas helyértéke OOH

regiszter alacsony helyértéke 02H

alacsony helyérték( CRC CHK Varakozas a CRC CHK értékek kiszamitasara
magas helyérték( CRC CHK

Valaszként a slave géprél érkezd informécidra Allitsa a PD.05-t O-ra:

ADR 01H

CMD 03H

bajtok magas helyértéke 00H

bajtok alacsony helyértéke 04H

FOO2H adat magas helyértéke O00H

FOO2H adat alacsony helyértéke OO0H

FOO3H adat magas helyértéke OOH

FOO3H adat alacsony helyértéke 01H

alacsony helyérték(i CRC CHK Varakozas a CRC CHK értékek kiszamitasara
magas helyértékld CRC CHK

PD.05-t allitsa 1-re:
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ADR 01H

CMD 03H

Bajtok szama 04H

FOO2H adat magas helyértéke OO0H

FOO2H adat alacsony helyértéke O00H

FOO3H adat magas helyértéke 00H

FOO3H adat alacsony helyértéke 01H

alacsony helyérték( CRC CHK Varakozas a CRC CHK értékek kiszamitasara
magas helyértékl CRC CHK

Parancskdd: 06H sz6 irasa (Word) Példaul irjon 000(BB8H)-t a slave gépnek.
O5H a frekvenciavalté FOOAH cime

Gazda parancs informacié

ADR O5H

CMD 06H

adat cim magas helyértéke FOH

adat cim alacsony helyértéke OAH

informacidtartalom magas helyértéke OBH

informacidtartalom alacsony helyértéke B8H

alacsony helyérték(i CRC CHK Varakozas a CRC CHK értékek kiszamitasara
magas helyértékl CRC CHK

Valaszként a slave géprdl érkezé informacidra

ADR 02H

CMD 06H

adat cim magas helyértéke FOH

adat cim alacsony helyértéke OAH

informacidtartalom magas helyértéke 13H

informacidtartalom alacsony helyértéke 88H

alacsony helyérték(i CRC CHK Varakozds a CRC CHK értékek kiszamitasara
magas helyértékl{ CRC CHK

Ellen6rzés CRC ellendrzés: CRC (ciklikus redundancia-ellendrzés)

hasznaljon RTU keret formatumot: Az lizenet tartalmazza a hibaazonosité mez6t a CRC médszer alapjan. CRC
domain teszt az egész lizenet tartalmara. A CRC domain két bajt, 16 bites binaris értékeket tartalmaz. Az
atviteli berendezés szdmitja, az lizenethez adddik hozz3, a lizenet fogaddsakor az eszkdz Gjraszamolja.
Osszehasonlitva, a CRC fogadasa a domainértékben, ha a két CRC érték nem egyenérték(, akkor az atvitel
hibas.

CRC mentése OxFFFF-ben. Hivjon egy folyamatot az lizenet és az értékek folyamatos 8-bites bajtjahoz. A
jelenlegi regiszter feldolgozasra szolgdl. Csak 8 bites adat hatékony a CRC minden karakterében. A kezdd bit,
megallité bit és a paritds bit érvénytelen.
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A CRC folyamata soran az nyolc karakter mindegyike kiilonallé és kiilonb6z6 vagy regisztrdljon tartalmat
(XOR). Az eredmények a legkevésbé jelentds bit iranydba mozognak, a legjelent&sebb bitet allitsa 0-ra. LSB
kinyerése teszthez, ha az LSB 1-re van allitva. Regisztralja és el6re beallitja az érték kilonboz6ségét, vagy
egyedil, ha a bedllitott LSB 0. Az egész folyamat ismétl6dik 8 alkalommal, ha az utolsé (8. alkalom)
befejez6dik, a kovetkez6 8 bites bajt, és szeparalja, valamint regisztralja az aktualis érték alatt az idegent. A
végsl regiszterben az lizenet 0sszes bajtjanak végrehajtasa a CRC érték szerint torténik.

Amikor a CRC-t hozzdadja az lizenethez. Az alacsony bdjt csatlakozik el6bb, majd a magas bajt. CRC egyszer(
fliggvény:

unsigned int crc_cal_value (unsigned char *data_value, unsigned char data_length)

{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)

{

crc_valueA=*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 JAOxa001;
else

crc_value=crc_value»l;

}
}

Return(crc_value);

}

A kommunikdciés paraméterek cimdefinicidja Ez a rész a kommunikacio tartalma, a frekvenciavalté
miikodését és dllapotat vezérli és kapcsolddik a paraméterek beallitdsahoz. irja és olvassa a funkciondlis
kddparaméter (bizonyos funkciokédok nem mddosithatok, csak gyarté hasznalatara vagy monitorozdsra):
funkciokdd paraméter cimek cimkéjének szabalyai:

Funkcié blokkszdammal és a cimkével a paraméter cimek reprezentdcios szabdlyaihoz. Magas bajt: FO~FF(P
csoport), AO~AF(C csoport),70~7F (D csoport) alacsony bajt: 00~FF

Példaul: P3.12, A cim F30C-ként kifejezve; figyelem: PF csoport: Nem olvas paramétereket, és nem valtoztat
paramétereket; D csoport: csak olvas, nem valtoztat paramétereket.

M(ikddés kozben ne mddositsa a frekvenciavalté paramétereit. A frekvenciavalté bizonyos paraméterei nem
maodosithatdak. Funkcidkdd paraméterek valtoztatasa, de ligyeljen a paraméterek, egységek tartomanyara és
a kapcsoldodé utasitasokra.

Tovabba az EEPROM gyakori taroldasa miatt a blokk élettartama a blokk EEPROM-ra csokkenhet, ahogy
bizonyos funkciékddokat a kommunikaciés maéd alatt nem sziikséges tarolni, csak a RAM értékét médositani.
Ha P csoport paraméterek, a funkciéo megvaldsitdasahoz, ha a funkcidokéd cime magas F 0-ra van allitva. Ha C
csoport paraméterek, a funkcié megvaldsitasdhoz, ha a funkciékdd cime magas A 4-re van allitva. Megfelel
funkciokddok a kovetkezd cim szerint: magas bajt: 00 ~ OF (P csoport), 40 ~ 4F (B csoport) alacsony bajt: 00 --
FF

Példaul:
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Funkciékod P3.12 nincs tarolva az EEPROM-ban. Cim kifejezése 030C-ként; Funkcidkdd CO-05 nincs tarolva az
EEPROM-ban. Cim kifejezése 4005-ként; A cim reprezentdcidja csak RAM irast végez, nem tud olvasni,
olvasdskor érvénytelen cim. Az 6sszes paraméterhez a 7H parancskdd haszndlhaté a funkcio alkalmazasahoz.

Leallitasi/inditasi paraméterek:

Paraméter cime Paraméter leirasa

1000 Kommunikacids beallitas értéke (-10000-10000) (decimalis rendszer)
1001 M(ikodési frekvencia

1002 Bus feszlltség

1003 kimeng fesziiltség

1004 kimeneti aramerdsség

1005 kimeneti teljesitmény

1006 kimeneti nyomaték

1007 futasi sebesség

1008 S bemeneti zaszI6

1009 MO1 kimeneti zaszlo

100A FIV feszlltség

100B FIC feszlltség

100C Foglalt

100D bemeneti érték szamitdsa

100E Bemeneti hossza

100 F Terhelési sebesség

1010 PID beallitas

1011 PID visszajelzés

1012 PLC lépések

1013 Bemeneti impulzus-frekvencia, 0,01 kHz egység
1014 Foglalt

1015 Fennmarado futasi id6

1016 FIV korrekcids fesziiltség el6tt

1017 FIC korrekcids fesziltség el6tt

1018 Foglalt

1019 Linearis sebesség

101A aktualis hozzaférés elektromossagi id6hoz
101B aktudlis futdsi id6

101C Bemeneti impulzus-frekvencia, 1 Hz egység
101D Kommunikacios bedllitas értéke

101E Foglalt

101 F FG6 frekvencia X kijelzése
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1020

Segéd frekvencia Y kijelzése

figyelem:

A kommunikacids bedllitas értéke relativ szazalékarany, 10000 megfelel6je 100,00% és 10000-100,00%. A

dimenzids adat frekvencidja,

a szazalék ardnyos a maximum frekvencia szazalékaval (P0.12); Az ellen-

forgatényomaték dimenzionalis adat, a szazalék P2.10.

Vezérlési parancs bemenet a frekvenciavaltdhoz (csak irhatd)

Parancs cim

Parancs funkcio

2000

0001: Futas

0002: Hatramenet

0003: normal araszold fordulas

0004: Hatrameneti pont mozgas

0005: Szabad Uzemen kivili id6

0006: Lassulas

0007: Meghibdsodas alaphelyzetbe allitas

Frekvenciavalto allapotanak olvasasa: (csak olvashatod)

Statusz szd cim

Statusz szo6 funkcid

3000

0001: Futas

0002: Hatramenet

0003: bezaras

Paraméterek zarolasa jelsz6 ellenGrzés: (ha visszatéré 8888H-hoz, jelzi, hogy a jelszo ellen6rzése megtortént)

Jelszd cim

Bemeneti jelszo tartalma

1F00

%k %k %k %k %k

Parancs cim

Parancs tartalom

2001

BITO:(foglalt)

BIT1 (foglalt) BIT2:RA-RB-RC kimeneti vezérlés BIT3: foglalt BIT4:M01
kimeneti vezérlés

Analdg kimeneti FOV vezérlés: (csak irhatd)

Parancs cim

Parancs tartalom

2002

0-7FFF jelentése 0%~100%

Analdg kimeneti vezérlés: (foglalt)

Parancs cim

Parancs tartalom

2003

0~7FFF jelentése 0%~100%

IMPULZUS (IMPULZUS) kimeneti vezérlés: (csak irhatd)

Parancs cim

Parancs tartalom

2004

0~7FFF jelentése 0%~100%

Frekvenciavalto hiba leirasa:
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Frekvenciavaltd hiba cime

Frekvenciavaltd hiba informacio

8000

0000: hibamentes

0001 foglal

0002: Felfutas tularam

0003: Lefutas tularam

0004: Allandé sebesség tuldram
0005: Felfutas tulfesziltség

0006: Lefutas tulfesziltség

0007: Allandé sebesség tulfesziiltség
0008: Puffer ellenallas tulterhelés hiba
0009: Fesziiltségcsokkenés hiba
000A: Frekvenciavalto tulterhelés
000B: Motor tulterhelés

000C: Foglalt

000D: Kimeneti fazis

000E: Modul tulmelegszik

000 F: Kiils6 meghibasodas

0010: Abnormalis kommunikacié

8000

0011: Abnormalis magneskapcsolé

0012: Arameré&sség érzékelés hiba

0013: Motor finombeallitas hiba

0014: foglalt

0015: Abnormalis paraméterek, olvasas és iras
0016: Frekvenciavaltd hardver meghibdsodas
0017: Motor rovidzarlat meghibasodas

0018: foglalt

001 foglalt

001A: Futasi id6 elérve

001B: foglalt

001C: foglalt

001D: Osszesitett bekapcsolt dllapotban téltott id6 elérve
001E: Terhelés 0-hoz kozelit

001 F: PID visszajelzés elveszett futas kézben
0028: Hulldmmal dramerésség hatarérték hiba
0029: Motor atkapcsolasi hiba futds kozben

002A: Tul nagy sebesség-eltérés
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002B: Motor sebessége tul nagy

002D: Motor tulmelegszik

005A: K&dol6 sor szamanak beallitasa hibas
005B: Ne csatlakoztassa a kapcsolot

005C: Kezdeti pozicié hiba

005E: Sebesség visszajelzés hiba

Kommunikacids hiba cim Hiba leirasa

0000: hibamentes

0001: Hibas jelszé

0002: Parancskod hibas

0003: CRC ellendrzési hiba

8001 0004: Ervénytelen cim

0005: Ervénytelen paraméter

0006: Paraméter javitdsa érvénytelen
0007: Rendszer zarolva

0008: A blokkolas EEPROM mtivelet

PD csoport Kommunikaciés paraméterek kijelzése

Atviteli sebesség Gyari érték | 0005

egyes szamjegy: MODBUS Atviteli sebesség
0:300BPS
1:600BPS
2:1200BPS
3:2400BPS
PD.00 beadllitasi tartomany 4:4800BPS
5:9600BPS
6:19200BPS
7:38400BPS
8:57600BPS
9:115200BPS

Ezzel a paraméterrel allithaté az adatatviteli sebesség a PC és a frekvenciavalté kozott. A felsd gép és a
frekvenciavalté Baud-ratajanak egyeznie kell, kiilonben nem jon létre kommunikdcié. Minél magasabb a Baud-
rata, annal jobb a kommunikacid.

PD.01 Adatok formatuma Gyari érték | 3
bedllitasi tartomany 0: Nincs ellendrzés: Adatok formatuma <8,N,2>

1: Paros paritas: Adatok formatuma <8,E,1>

2: Pératlan paritas ellenérzése: Adatok formatuma
<8,0,1>
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3: Nincs ellen6rzés: Adatok formatuma <8-N-1>

A PC-nek és az adatformatu

mnak egyeznie kell, kiildnben nem jon létre kommunikacio.

PD.02 A gép cime

Gyari érték 1

beallitasi tartomany

1-247, 0 a szorasi cim

Ha a gép cime 0-ra van allitva, azaz a szorasi cimre, a PC szorasi funkciot 1at el.

A gép cime egyedi (kivéve a szdrasi cimet), ami a fels6 gép és a frekvenciavalté peer-to-peer

kommunikacidjanak alapja.

PD.03 Valasz késleltetése

Gyari érték | 2 ms

bedllitasi tartomany

0~20 ms

Valasz késleltetése: a frekvenciavaltdra vonatkozik, elfogadja a fels6bb géphez adatkiildést a koztes id6

kozepén. Ha a valasz késésének ideje kevesebb, mint

a rendszer feldolgozasi ideje, a valasz késésének ideje a

rendszer feldolgozasi idejének hatalya ala esik, feldolgozasi id6, mint a valasz késésének ideje hosszabb, mint
a rendszeré adatfeldolgozas utan, a rendszer késlelteti a varakozast, amig a valasz késésének ideje eléri a felsé

gép adatkiildését.

Kommunikacio

PD.04 idétullépés

Gyari érték

bedllitasi tartomany

0,0 s (érvénytelen) 0,1-60,0 s

Ha a funkcié kéd 0,0 s-ra van allitva, kommunikacios idétullépés paraméter érvénytelen.

Ha a funkcidokdd valds értékekre van allitva, ha a kommunikacio és a kovetkezé kommunikacié id6koze tul van
a kommunikaciés id6tullépésen, a rendszerben kommunikaciés hiba (CE) keletkezik. Altaldban érvénytelenre

van allitva. Ha a folyamatos kommunikacids rendszer
kommunikacid statuszat.

paramétereiben beallitja az id6t, monitorozhatja a

PD.05 Kommunikacids protokoll

valasztas

Gyari érték

bedllitasi tartomany

0: Nem standard Modbus protokoll
1: Standard Modbus protokoll

PD.05=1: valassza a standard Modbus protokollt PD.05=0: olvasasi parancsnal. A bajtok szamat adja vissza a
gépbdl, a bajt tobb, mint a standard Modbus protokoll, részletezve a jelen megallapodas 5. Kommunikacids

adatstrukturak részében.

Olvassa le az aktudlis

PD.06 felbontast

Gyari érték

beallitasi tartomany

0:0.01A1: 0.1A

A kommunikacié meghatarozasahoz a kimeneti aram

LAMIVIERS

TRIODA
A\MOTOR KFT._

Minéség magas fordulaton!

olvasdsa kozben, a kimeneti egység aramer@sségértéke.

www.triodamotor.hu

Tel: +36-1-297-3057
e-mail: motor@triodamotor.hu

2142 Nagytarcsa, Szilas u. 12
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